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1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecZnej (OST) s wymagania ogoélne
dotyczce wykonania i odbioru robot zgzanych z budowsieci kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej i
ttocznej wraz z przepompowniamciekOw i przyhczami w miejscowsci Rydwagi w Gminie
Mragowo.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogodlna specyfikacja techniczna stanowi oly@wjacag podstaw opracowania szczegétowej
specyfikacji technicznej stosowanej jako dokumenefargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot na drogach publicznych.

Zaleca s} wykorzystanie OST przy zlecaniu robo6t na budaieci kanalizacji sanitarnej
grawitacyjnej i ttocznej wraz z przepompowniamuiekow i przyhczami w miejscowsci Rydwagi w
Gminie Mrgowo.

1.3. Zakres robot oélych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obgjnuymagania ogélne, wspolne dla robot
objetych ogolnymi specyfikacjami technicznymi zwanymi z budow sieci kanalizacji sanitarnej
grawitacyjnej i ttocznej wraz z przepompowniamuiekow i przyhczami w miejscowsci Rydwagi w
Gminie Mrgowo.

1. 1.4. Okrdlenia podstawowe
Uzyte w OST wymienione pome] okrelenia naley rozumi€ w kazdym przypadku
nastpujaco:
1.4.1. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przezkévmawe, upowaniona do kierowania
robotami i do wysfpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokiua
1.4.2. Ksizka obmiaréw - akceptowany przez zymiera/Kierownika projektu zeszyt z
ponumerowanymi stronami, ghcy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych robot
w formie wyliczer, szkicow i ew. dodatkowych zgiznikow. Wpisy w ksizce obmiaréw podlegaj
potwierdzeniu przez kyniera/Kierownika projektu.
1.4.3. Materialy - wszelkie tworzywa niezine do wykonania robdét, zgodne z dokumentac]
projektow i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pineyniera/ Kierownika projektu.
1.4.4. Odpowiednia (bliska) zgodito - zgodnd¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi
tolerancjami, a @i przedziat tolerancji nie zostat oldleny - z przecgjtnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robéddwlanych.
1.4.5. Polecenie kyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia gikazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dctyce sposobu realizacji robét lub innych
spraw zwjzanych z prowadzeniem budowy.
1.4.6. _Projektant - uprawniona osoba prawna lwxfina lgdaca autorem dokumentaciji projektowe.
1.4.7. Przedsivziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowegoagaania drogowego lub
catkowita modernizacja/przebudowa (zmiana paramegéometrycznych trasy w planie i przekroju
podiuznym) istniejcego podczenia.
1.4.8. Przetargowa dokumentacja projektowa es&czdokumentacji projektowej, ktéra wskazuje
lokalizacg, charakterysty&i wymiary obiektu bdacego przedmiotem robot.
1.4.9. Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ich $dio (przedmiarem) w  kolejrci
technologicznej ich wykonania.
1.4.10.Teren budowy - teren udgstiony przez Zamawiggego dla wykonania na nim robét oraz
inne miejsca wymienione w kontrakcie jako twgre cz$¢ terenu budowy.
1.4.11. Zadanie budowlane - ¢é& przedstwziecia budowlanego, stanoyda odebng catasc
konstrukcyjm lub technologiczg zdolry do samodzielnego petnienia funkcji techniczrgtkowych.
Zadanie mge polegé na wykonywaniu rob6t zwrzanych z budow modernizacy przebudow,
utrzymaniem oraz ochrgrbudowli drogowej lub jej eleman
1.5. Ogdlne wymagania dotygze robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonanych robo6t, bezpiearswo wszelkich
czynndci na terenie budowy, metodywie przy budowie oraz za ich zgodt@ dokumentagj
projektowg, SST i poleceniami ktyniera/Kierownika projektu.




1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiagcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych przekaNykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodiai@i prawnymi i administracyjnymi,
lokalizacg i wspotrzdne punktow gtéwnych trasy oraz reperéw, dzienniéddwy oraz dwa
egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komp&S/.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziad@a ochron przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego rob&zkbdzone lub zniszczone znaki geodezyjne
Wykonawca odtworzy i utrwali na wkasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowactizie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z
wykazem podanym w szczego6towych warunkach umowyglaginiajgcym podziat na dokumentgcj
projektows:

— Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktére stanayprzetargow dokumentagj projektows oraz
projektows dokumentagj wykonawca (techniczi) i zostan przekazane Wykonawcy,

— Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kédwwykonawca opracuje w
ramach ceny kontraktowe.

1.5.3. Zgodnét robét z dokumentagijprojektows i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkoaeumenty przekazane Wykonawcy
przez Irryniera/Kierownika projektu stanogczes¢ umowy, a wymagania okilene w chaéby
jednym z nich g obowgzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dimlentaciji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentow ohowe kolejngé
ich waznosci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogolnyahOgélnych warunkach umowy”).

Wykonawca nie mge wykorzystywa bieddw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a
o ich wykryciu winien natychmiast powiadafrinzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie
decyzg o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbienosci, wymiary podane na fnie § wazniejsze od wymiarow
okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone matetaés zgodne z dokumentacprojektows i
SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SS€dg uwazane za wartei docelowe, od
ktérych dopuszczalneg ®dchylenia w ramach olkdlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i
elementéw budowli mugavykazywa zgodnd¢ z okreélonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech
nie mog przekraczé& dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagrojektowg
lub SST i wplynie to na niezadowajeg jakas¢ elementu budowli, to takie materiaty zosgan
zasgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wyko&a@onownie na koszt Wykonawcy.
1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy
Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresienian@alizacji
kontraktu & do zak@czenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstalujecdzie utrzymywa tymczasowe ugdzenia
zabezpieczafre, w tym: ogrodzenia, pgze, dwietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze oraz wseel
innesrodki niezlzdne do ochrony robo6t, wygody spotecgcia innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrdalziwyraznie
oznakuje teren budowy, w sposob uzgodnionyzgrirerem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczonepdi@zdow i maszyn pracigych przy
realizacji robot, Wykonawca odpowiednio oznakujespesob uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przysipienia do robot Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogziem w sposob
uzgodniony z laynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszezew miejscach i iléciach
okreslonych przez layniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnyckiorych trec bedzie
zatwierdzona przez hyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjnedy utrzymywane przez
Wykonawe w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podleggbodf zaptacie i przyjmuje gize jest
wigczony w cen kontraktowg.




1.5.5. Ochronarodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowzek zn& i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania robot Wykonawcabzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniezgio przepiséw i norm
dotyczcych ochronyrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oredie unik& uszkodze
lub uchzliwosci dla oséb lub dobr publicznych i innych, a wynigach z nadmiernego hatasu,
wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn ptalgh w nasgpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgd na:

1) lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopévogdiojazdowych,

2) srodki ostra@nosci | zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pyitaub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwoscig powstania pzaru.

1.5.6. Ochrona przeciwparowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca bdzie utrzymywa, wymagany na podstawie odpowiednich przepisoweapya
sprzt przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesz@dnbiurowych, mieszkalnych,
magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne dalg sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przegisa
zabezpieczone przed dgsem osob trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamarem wywotanym
jako rezultat realizacji robot albo przez persdfgkonawcy.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdow wywotujcych szkodliwe promieniowanie cggéniu
wiekszym od dopuszczalnego, olmnego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweyie do robot bda miaty aprobag techniczig wydarg przez
uprawnion jednostk, jednoznacznie okétajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na
srodowisko.

Materialy, ktore g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, &pkaczeniu robot ich
szkodliwas¢ zanika (np. materiaty pylaste) mply¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych wbudowania.zé# wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien
otrzym& zgod na wycie tych materiatdw od wigiwych organow administracji patwowe;j.

Jezeli Wykonawca ayt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ich
uzycie spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajcy.

1.5.8. Ochrona wiasioi publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochtonstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne,
takie jak rurocigi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiaddaloych witg&cicielami tych
urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przemZwiapcego w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wdeiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeyiem
instalacji i uradzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobovgzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegwzasow dla
wszelkiego rodzaju robot, ktore mdjy¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzen
podziemnych na terenie budowy i powiadérmzyniera/Kierownika projektu i wkadze lokalne o
zamiarze rozpoezia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tgshalacji Wykonawca
bezzwitocznie powiadomi iyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wiadraz lzdzie z nimi
wspotpracowat dostarcza wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu asprWykonawca
bedzie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez jego dziatania wkzkua instalacji na
powierzchni ziemi i urgdzeh podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyciprzez
Zamawiajcego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabuglavieszkaniow, Wykonawca bdzie
realizowa roboty w sposéb powodigy minimalne niedogodroi dla mieszkacéw. Wykonawca



odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy miesak@pw ssiedztwie budowy, spowodowane
jego dziatalnécia.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bieaco informowany o wszystkich umowach
zawartych pomidzy Wykonawg a wiacicielami nieruchomsi i dotyczcych korzystania z
wiasndci i drog wewrtrznych. Jednate, ani Irkynier/Kierownik projektu ani Zamawiggy nie
bedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nigdpone sprzeczne z postanowieniami zawartymi w
warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie ohyzien osi pojazdéw

Wykonawca bdzie stosowasie do ustawowych ogranicaanaciskédw osi ha drogach
publicznych przy transporcie materiatow i wypzesaia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska
wszelkie niezbdne zezwolenia i uzgodnienia od wdavych wtadz co do przewozu nietypowych
wagowo tadunkéw (ponadnormatywnych) i czégm takim przewozie dulizie powiadamiat
Inzyniera/Kierownika projektu. tynier/Kierownik projektu mee polect, aby pojazdy nie
spetniajce tych warunkoéw zostaty usgte z terenu budowy. Pojazdy powogiig nadmierne
obciazenie osiowe niedula dopuszczone raviezo ukaiczony fragment budowy w oddrie terenu
budowy i Wykonawca ¢xlzie odpowiadat za naprgwvszelkich robot w ten sposéb uszkodzonych,
zgodnie z poleceniami hyniera/Kierownika projektu.

1.5.10. Bezpieczsstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawogdbie przestrzedgaprzepisow dotycgrych
bezpieczastwa i higieny pracy.

W szczegolngci Wykonawca ma obowkek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdraweaz nie spetnigrych odpowiednich wymaga
sanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczgje, socjalne oraz
sprzt i odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz d
zapewnienia bezpiecastwa publicznego.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie
podlegay odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowe.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochremoboét i za wszelkie materiaty | wdzenia aywane
do robot od daty rozpoeeia do daty wydania potwierdzenia zakmenia robot przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaonanmno
by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowgdjublementy byty w zadowalggym stanie
przez caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.

J&li Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyneato na polecenie
Inzyniera/Kierownika projektu powinien rozpagzroboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny
po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanieesdo prawa i innych przepisow

Wykonawca zobovgzany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wtadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytycztére g w jakikolwiek sposéb zwgzane z
wykonywanymi robotami i §dzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie fyostanowié
podczas prowadzenia robaot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagagrawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych
chronionych praw w odniesieniu do sgrz, materiatow lub urgzer uzytych lub zwizanych z
wykonywaniem robot i w sposobagty bedzie informowa Inzyniera/Kierownika projektu o swoich
dziataniach, przedstawigj kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty
postpowania, obazenia i wydatki wynikte z lub zvgzane z naruszeniem jakichkolwiek praw
patentowych pokryje Wykonawca, z wikiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z
wykonania projektu lub specyfikacji dostarczongga Irzyniera/Kierownika projektu.

1.5.13. ROwnowznos¢ norm i zbiorow przepisow prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotan&onkretne normy i przepisy, ktére
spetnid& map materiaty, sprat i inne towary oraz wykonane i zbadane robotgatobowigzywa
postanowienia najnowszego wydania lub poprawioneggania powotanych norm i przepiséw o ile



w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. Mypadku gdy powotane normy i przepisy s
panstwowe lub odnosgzsic do konkretnego kraju lub regionu, mdgy¢ rowniez stosowane inne
odpowiednie normy zapewnige réwny lub wyszy poziom wykonania aipowotane normy lub
przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemregwierdzenia przez yniera/Kierownika
projektu. R@nice pomé¢dzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamikami musz byc¢
doktadnie opisane przez Wykonamn@rzedt@one Irzynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia.
1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&too
znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odkngderenie budowygola uwazane za wiasnid
Zamawiagcego. Wykonawca zobow#any jest powiadoniilnzyniera/Kierownika projektu i
postpowa zgodnie z jego poleceniami.zéi w wyniku tych polece Wykonawca poniesie koszty
i/lub wystipia op&nienia w robotach, kynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamaw@jm i
Wykonawg ustali wydhizenie czasu wykonania robot i/lub wyseékdwoty, o ktdg nalezy
zwickszy¢ cere kontraktov.
1.6. Zaplecze Zamawigjego (o ile warunki kontraktu przewidujealizacg)

Wykonawca zobovgzany jest zabezpieczyamawiagcemu, pomieszczenia biurowe, sgirz
transport oraz inne wdzenia towarzysge, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.01
.Zaplecze Zamawiarego”.

2. MATERIALY

2.1.7ro6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanyrkargystaniem jakichkolwiek materiatbw
przeznaczonych do robdét, Wykonawca przedstamynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia, szczegétowe informacje dotgezproponowanegarddia wytwarzania, zamawiania
tych materiatow , ktére zawarte ® projekcie jak rownig posiadaj atesty i certyfikaty.

Zatwierdzenie partii materiatow z danegodia nie oznacza automatycznie,wszelkie
materiaty z danegerodia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowgzany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materiaty uzyskane
z dopuszczonegarodia w sposob ggly spetniaj wymagania SST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatdbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwald wiacicieli i odngnych witadz na
pozyskanie materiatdw z&o6det miejscowych wjczapc w tozrodta wskazane przez Zamavaizggo i
jest zobowizany dostarczyInzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentyged
rozpoczciem eksploatacijtrodia.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagalosciowych i jak@gciowych
materiatdbw pochodgcych zezrodet miejscowych.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopa terenie budowy lub z innych
miejsc wskazanych w dokumentach umowsgdwykorzystane do robot lub odwiezione na odktad
odpowiednio do wymagaumowy lub wskazaInzyniera/Kierownika projektu.

Wykonaweca nie gdzie prowadz zadnych wykopow w olgbie terenu budowy poza tymi,
ktore zostaty wyszczegdlnione w dokumentach umahypa,ze uzyska na to piserarzgod:
Inzyniera/Kierownika projektu.

2.3. Materiaty nie odpowiadgge wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawg wywiezione z terenu
budowy i zi@one w miejscu wskazanym przezyniera/Kierownika projektu. 3&
Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy naycie tych materiatow do innych robét zrie
dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tych matéw zostanie odpowiednio przewatmwany
(skorygowany) przez kyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdugie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, iczsk z jego nieprzyciem, usungciem i
niezaptaceniem



2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Je&li dokumentacja projektowa lub SST przewdmazliwo$¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawowiadomi layniera/Kierownika projektu
0 swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przegciem tego materiatu. Wybrany i zaakceptowany
rodzaj materiatu nie mie by¢ p&zniej zmieniany bez zgody tgniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane magtedo czasu gdydala one uyte do
robot, bylty zabezpieczone przed zanieczyszczenizaohowaly swaj jakosé i wkasciwosci i byty
dostpne do kontroli przez fiyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego skltadowania materiat@aglzlokalizowane w olgbie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych zAynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem bwglav miejscach
zorganizowanych przez Wykonagviczaakceptowanych przezzyniera/Kierownika projektu.

3. Sprzt

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgt, ktdry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakdwykonywanych robot. Spek uzywany do robot powinien ldy
zgodny z ofet Wykonawcy i powinien odpowiadaod wzgédem typow i ilgci wskazaniom
zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji rozébkceptowanym przezzyniera/Kierownika
projektu; w przypadku braku ustales wymienionych wyej dokumentach, spgzpowinien by
uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowaprzeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazamhidazyniera/ Kierownika projektu.

Sprzt bedacy wiasndciag Wykonawcy lub wynagty do wykonania rob6t ma bytrzymywany
w dobrym stanie i gotowioi do pracy. Powinien l&yzgodny z normami ochrorsyodowiska i
przepisami dotycgcymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy hgnierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw
potwierdzagcych dopuszczenie sgim do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to
wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawig lub wymienia sprzt
niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewigdojazliwos¢ wariantowego #ycia sprztu
przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadoniyhiera/ Kierownika projektu o swoim
zamiarze wyboru i uzyska jego akceptgmjzed uyciem sprztu. Wybrany spr, po akceptacii
Inzyniera/Kierownika projektu, nie nie by¢ pézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw
umowy, zostamprzez Irzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i ri@puszczone do robot.

4. Transport

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigodkow transportu, ktére nie
wptyna niekorzystnie na jakeé wykonywanych robo6t i wkxiwosci przewaonych materiatow.

Liczbasrodkow transportu powinna zapewfigrowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazatidazyniera/ Kierownika projektu, w
terminie przewidzianym umayv

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgigosspetnid wymagania dotycgce przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnyciskée na @ i innych parametrow
technicznychSrodki transportu nie spetnigje tych warunkéw magbyé dopuszczone przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywra@estanu pierwotnegazytkowanych
odcinkow drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwa na biegco, na wkasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogaaicpnych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. Wykonanie robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragatdnie z warunkami umowy oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatdw i wykonywanych robot, izh zgodnéé¢ z dokumentagj
projektows, wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji roy@tacowanym przez Wykonawc
oraz poleceniami kryniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metoggonywania robot.



Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyozem planie i wyznaczenie wysoko
wszystkich elementéw robdt zgodnie z wymiarami gdreymi okrélonymi w dokumentacji
projektowej lub przekazanymi naspiie przez layniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawon wytyczeniu i wyznaczaniu robot zosgarusungte
przez Wykonawe na wiasny koszt, z wyfkiem, kiedy dany hid okaze st skutkiem b¢du zawartego
w danych dostarczonych Wykonawcy nénpie przez layniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wgsck przez Irkyniera/ Kierownika
projektu nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialciaza ich doktadn<t.

Decyzje Izyniera/Kierownika projektu dotygze akceptacji lub odrzucenia materiatow i
elementow robodt d¢nlg oparte na wymaganiach okienych w dokumentach umowy, dokumentacji
projektowej i w SST, a tale w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji
Inzynier/Kierownik projektu uwzgldni wyniki bada materiatdw i robdt, rozrzuty normalnie
wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatdwswiadczenia z przeszioi, wyniki bada
naukowych oraz inne czynniki wptywgae na rozwzamn kweste.

Polecenia Iayniera/Kierownika projektu powinny KBywykonywane przez Wykonawcw
czasie okrdonym przez layniera/Kierownika projektu, pod gtbs zatrzymania robot. Skutki
finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. Kontrola jakdci robot

6.1. Program zapewnienia jalkn (PZJ)

Wykonawca jest zobowzany opracowai przedstawd do akceptacji liyniera/ Kierownika
projektu program zapewnienia jagka W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien
okresli¢, zamierzony sposéb wykonywania robét, aAheosci techniczne, kadrowe i plan organizaciji
robo6t gwarantujcy wykonanie roboét zgodnie z dokumenggojojektows, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jak@ powinien zawieré
a) Cz;sc 0g0Im opisupca:

— organizacg} wykonania robo6t, w tym terminy i sposéb prowadaenibot,

— organizag} ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

— sposob zapewnienia bhp.,

— wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygeanie praktyczne,

- wykaz o0s6b odpowiedzialnych za jakoi terminowad¢ wykonania poszczegdlnych

elementow robat,

— system (sposéb i proceddirproponowanej kontroli i sterowania jakm wykonywanych

robot,
b) cz$¢ szczegobtow opisupca dla kazdego asortymentu robét:

— wykaz maszyn i uggdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozroraz

wyposaeniem w mechanizmy do sterowania igglzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilg¢ srodkéw transportu oraz wdzeh do magazynowania i zatadunku

materiatow, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkow przedgutia wiasciwosci w czasie transportu,

— sposob i proceddrpomiarow i bada (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie probek, legalizacja

i sprawdzanie ugdzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wayzania
mieszanek i wykonywania poszczegolnych elementdétio
— sposob pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakmi robot

Celem kontroli rob6t ézie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeamj aby osignaé¢
zalazong jakasé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok robét i jakaci materiatow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli,aekapc personel.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materiatdw oraz robot zstatliwoscia
zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyndokumentaciji
projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu bad&h czstotliwos¢ s3 okreslone w SST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tamedkne, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapeéwviykonanie robo6t zgodnie z umaw



Wykonawca dostarczy Hgnierowi/Kierownikowi projektu swiadectwa, ze wszystkie
stosowane ugdzenia i sprgt badawczy posiad@) wazng legalizacg, zostaty prawidiowo
wykalibrowane i odpowiadajwymaganiom norm okg&jacych procedury bada
6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryedly przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmujakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosomazna
wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakcept@namez layniera/ Kierownika projektu.

Przed przyspieniem do pomiarow lub batlawykonawca powiadomi kyniera/ Kierownika
projektu o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru Ibadania. Po wykonaniu pomiaru lub badania,
Wykonawca przedstawi naspiie ich wyniki do akceptacji ktyniera/ Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportow z
wynikami bada jak najszybciej, nie piiej jednak ni w terminie okrélonym w programie
zapewnienia jakii.

6.6. Badania prowadzone przezyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmia kontroli materiatdbw w miejscu
ich pozyskiwania, a Wykonawca i producent matevigbdwinien udzieli mu niezlgdnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokongg weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonego
przez Wykonawe, poprzez midzy innymi swoje badania,¢czie ocenid zgodnd¢ materiatow i
robét z wymaganiami SST na podstawie wynikow wiasnlgada kontrolnych jak i wynikéw bada
dostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietaprobki materiatdw i prowadzi badania
niezalenie od Wykonawcy, na swoj koszt.zéé wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy
s3 niewiarygodne, to lkynier/Kierownik projektu oprze siwytacznie na wiasnych badaniach przy
ocenie zgodrkzi materiatow i robot z dokumentagprojektowy i SST. W takim przypadku catkowite
koszty powtdrnych lub dodatkowych badgpobierania probek poniesione zostanzez Wykonawe
6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mge dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktore posiadaj
1. certyfikat na znak bezpieazstwa wykazujcy, ze zapewniono zgodté z kryteriami technicznymi

okreSlonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz wiéciwych przepisow i
dokumentow technicznych,
2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodngxi z:

— Polsky Normg lub

— aprobad techniczi, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowidPalskiej Normy,

jezeli nie g objete certyfikacy okreslong w pkt 1i ktére spetniajwymogi SST.

W przypadku materiatdw, dla ktorych ww. dokumesiywymagane przez SST, ida partia
dostarczona do robodttizie posiadate dokumenty, ok&ajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszposiadd ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami batlawvykonanych przez niego. Kopie wynikoéw tych badbeda
dostarczone przez Wykonagvinzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetnigdych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawrpowigzujgcym Zamawiajcego |
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowkahca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialné¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obpwicymi przepisami [2]
spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowychla dokonywane na bigco i bedg dotyczy przebiegu robot,
stanu bezpiechstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsteny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowygtizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby,
ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej imienia iwiaka oraz stanowiska s#oowego. Zapisy dug
czytelne, dokonane trwakechnily, w porzadku chronologicznym, bezpednio jeden pod drugim,
bez przerw.



Zalczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumgebtda oznaczone kolejnym
numerem zakcznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i ltyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegolni:

— dak przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

— dat uzgodnienia przez hyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia ofk |
harmonograméw robat,

— terminy rozpocgcia i zaka@czenia poszczegolnych elementow robot,

— przebieg robdt, trudroi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przymgyrzerw w robotach,

— uwagi i polecenia lryniera/Kierownika projektu,

- daty zaradzenia wstrzymania robo6t, z podaniem powodu,

— zgtoszenia i daty odbioréw robot zanig@jch i ulegajcych zakryciu, cgsciowych i
ostatecznych odbioréw robot,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robét podlegsch ograniczeniom
lub wymaganiom szczegolnym w zyku z warunkami klimatycznymi,

— zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowej,

— dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedwi trakcie
wykonywania robot,

— dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotycgce jakdci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki prampadzonych badaz
podaniem, kto je przeprowadzat,

— wyniki préb poszczegoélnych elementow budowli z pudm, kto je przeprowadzat,

— inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowslgoprzediaone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowanig.si

Decyzje Iryniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika owg Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich praygia lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje zyiniera/Kierownika projektu do
ustosunkowania @i Projektant nie jest jednak stepmumowy i nie ma uprawnfe do wydawania
polecé Wykonawcy robot.

(2) Ksigzka obmiarow

Ksigzka obmiarow stanowi dokument pozwatgj na rozliczenie faktycznego pesti kazdego
z elementéw robo6t. Obmiary wykonanych robét przemdea s3 w sposéb aigty w jednostkach
przyjetych w kosztorysie i wpisuje do kgki obmiardw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Deklaracje zgodrimi lub certyfikaty zgodn&ci materiatdw, orzeczenia o jad@ materiatow
bedg gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewa jakéci. Dokumenty te stanowi
zalczniki do odbioru robot. Winny kgy udostpnione na kade zyczenie Iyniera/Kierownika
projektu.
(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczacsiopr6cz wymienionych w punktach (1) - (3) r@sfjace

dokumenty:

a) pozwolenie na realizagcgadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,

e) protokoty z narad i ustate

f) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dxla przechowywane na terenie budowy w miejscu odpoweed
zabezpieczonym.

Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowodujegoje natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.



Wszelkie dokumenty budowyelly zawsze dogpne dla Iyniera/Kierownika projektu i
przedstawiane do wglu nazyczenie Zamawiarego.

7. Obmiar rob6t

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robot bdzie okrgla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z do&atacy
projektowg i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robo6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiaiéniu Ireyniera/ Kierownika
projektu o zakresie obmierzanych roboét i termiriengaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru lgda wpisane do kgizki obmiarow.

Jakikolwiek bid lub przeoczenie (opuszczenie) wsdiach podanych wlepym kosztorysie
lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy odwipzku ukaiczenia wszystkich robot. 8ine
dane zostappoprawione wg instrukcji kryniera/Kierownika projektu na gmie.

Obmiar gotowych robotdazie przeprowadzony z €ztascia wymagam do celu miesicznej
ptatnaici na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gkmaym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawe; i Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okgtania ilosci robo6t i materiatow

Dlugasci i odlegtgci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymeéda obmierzone
poziomo wzdta linii osiowe).

Jali SST wiaciwe dla danych robot nie wymagaiego inaczej, objosci beda wyliczone w
m?® jako dlugéé pomnaona przezredni przekro;.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo,cda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.
7.3. Uradzenia i sprgt pomiarowy

Wszystkie urgdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robaidab
zaakceptowane przezzymiera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i spret pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub
sprzt wymagag bada atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urgdzenia pomiaroweddla przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w
catym okresie trwania robét.

7.4. Wagi i zasady wania

Wykonawca dostarczy 1 zainstaluje aoizenia wagowe odpowiadage odnénym
wymaganiom SST &lzie utrzymywd to wyposaenie zapewniat w sposob agty zachowanie
doktadndci wg norm zatwierdzonych przezzymiera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary lgda przeprowadzone przedegziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robét,
a talkze w przypadku wyspowania dhiszej przerwy w robotach.

Obmiar robdt zanikagych przeprowadzagiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzasgirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obh& kda wykonane w sposob
zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub etmsci beds uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie d@d obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mpolgy¢
dofgczone w formie oddzielnego aaknika do ksjzki obmiaréw, ktdrego wzér zostanie uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu.

8. Odbior robot

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,



c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
8.2. Odbidr robot zanikagych i ulegajcych zakryciu

Odbior robdét zanikapych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie redljizulegry zakryciu.

Odbior robdét zanikapych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie urdmwviajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmi&vagolnego pogpu robot.

Odbioru robét dokonuje #ynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej czsci rob6t do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demizika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem zimiera/Kierownika projektu. Odbior ¢dzie przeprowadzony
niezwitocznie, nie pMiej jednak ni w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaokydi
powiadomienia o tym fakcie hyniera/Kierownika projektu.

Jaka¢ i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia kynier/Kierownik projektu na podstawie
dokumentow zawieragych komplet wynikow badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z dokumentagprojektows, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robot. Odbioru
czesciowego robot dokonuje giwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdét. @dbirobot
dokonuje Irzynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbior ostateczny robot
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstego wykonania robot w odniesieniu do
ich ilosci, jakasci i wartasci.

Catkowite zakaczenie robot oraz gotowéddo odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwiocznym powia@oimem na pimie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbiér ostateczny rob6t ngpt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dcpd dnia
potwierdzenia przez iyniera/Kierownika projektu zakazenia roboét i przycia dokumentéw, o
ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznagwzez Zamawiggego w obecriei
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja ddkajgca roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedionych dokumentow, wynikow bafidapomiardw, ocenie wizualnej
oraz zgodnéci wykonania rob6t z dokumentaagjrojektows i SST.

W toku odbioru ostatecznego robdét komisja zap@ana realizacy ustalé przyjetych w
trakcie odbioréw robét zanikgych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniagcych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot aagowych lub robét uzupetnigych
w warstwiescieralnej lub robotach wykazeniowych, komisja przerwie swoje czydoid ustali
nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komjsje jakagé wykonywanych robét w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejnektacy projektows i SST z uwzgldnieniem
tolerancji i nie ma wikszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu pleEEzéstwo ruchu,
komisja dokona paicen, oceniagc pomniejszog wartas¢ wykonywanych robot w stosunku do
wymaga przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégo robot jest protokot odbioru

ostatecznego robét spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowanastpujagce dokumenty:

1. dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpyesli zostata
sporzdzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczegobtowe specyfikacje techniczne (podstawowakmmientéw umowy i ew. uzupetnigge lub
zamienne),

3. dzienniki budowy i ksjzki obmiarow (oryginaty),

4. deklaracje zgodrimi lub certyfikaty zgodn&ci wbudowanych materiatow zgodnie z SST i ew.
PZJ,



5. opini¢ technologiczg sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw badigpomiarow
zakczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodr&sS i PZJ,

6. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towargggeh (np. na przefenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych robot
wiascicielom urzdzen,

7. geodezyjg inwentaryzagj powykonawcg robot i sieci uzbrojenia terenu,

8. kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegntaryzacji powykonawcze;.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdém przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeaimiz Wykonawg wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetnag keda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamaw@ggo.

Termin wykonania robét poprawkowych i robot uzunahcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyahotr zwhzanych z usugctiem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyctalw okresie gwarancyjnym.

Odbioér pogwarancyjnyduzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,Odbidrtestany robot”.

9. Podstawa ptatisoi

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstaw pfatnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanawa jednost&
obmiarowg ustalon dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattopodstavy ptatngci jest warté¢ (kwota)
podana przez Wykonawev danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kossowej ledzie uwzgtdniat wszystkie
czynnaci, wymagania i badania sktadeg s¢ na jej wykonanie, okéone dla tej roboty w SST i w
dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétipobejmowd:

— robocizre bezpdrednp wraz z towarzysgeymi kosztami,

— wartaé¢ zwzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymosyaewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,

— warta¢ pracy spregtu wraz z towarzyseymi kosztami,

— koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

— podatki obliczone zgodnie z obaujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogoélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowaniagto wymaga warunkéw umowy i wymagaogolnych zawartych w D-
M-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki oimne w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione w
kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i organjizachu obejmuije:

(a)opracowanie oraz uzgodnienie zynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi insiygjami
projektu organizacji ruchu na czas trwania budowyaz z dostarczeniem kopii projektu
Inzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem daieh zmian i uzgodniewynikajacych z
postpu robot,

(b)ustawienie tymczasowego oznakowaniaswietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietzeva
ruchu,

(c)optaty/dziesawy terenu,

(d)przygotowanie terenu,

(e)konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamikow, barier, oznakows,

(f) tymczasow przebudow urzadzex obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdow i organizasghu obejmuje:

(a)oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowapionowych,
poziomych, barier §wiatet,

(b)utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.



Koszt likwidacji objazdow/przejazdoéw i organizaajchu obejmuje:

(a)usunkcie wbudowanych materiatow i oznakowania,

(b)doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10 przeplsy zwgzane
. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane. (Dz Nr 89, poz. 414 z gdiejszymi
zmlanaml)

2. Zarzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopad@01 r. w sprawie dziennika budowy,
montau i rozbidrki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. NiB8, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidzrfaz. U. Nr 14, poz. 60 z paiejszymi
zmianami).



SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-M-01.00.00

Sie¢ kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej i ttocznejaarz przepompowniandciekow i
przytaczami w miejscowsri Rydwagi, Gmina Mggowo.
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1.WSTEP

1.1 PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej//SsTwymagania dotyece wykonania i odbioru
robét dotyczacych budowy sieci kanalizacji sanitarnej grawitaeyji ttocznej wraz z
przepompowniamiciekOw i przyhczami w miejscowsci Rydwagi, gmina Mggowo.

1.2 ZAKRES STOSOWANIA ST

Specyfikacja Techniczna /ST/ jest stosowano jakkudeent przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkdid.
1.3 ZAKRES ROBOT OBETYCH ST

Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja, obejmuje ysikie czynnéci umazliwiajace i majce
na celu budowsieci kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej i toej wraz z przepompowniarfgiekdw
I przytaczami pod potrzeby istniggego budownictwa w miejscowa Rydwagi, gmina Magowo.
Niniejsza specyfikacja techniczna aw@na jest z wykonaniem n/w robot .

1.3.1. Budowa sieci kanalizacji ttocznej z rur:

PE DN 110 L=4658,00 m

1.3.2. Budowa sieci kanalizacji grawitacyjnej z rur:

PVC DN 250 L= 806,00 m

PVC DN 200 L=1068,00 m

PVC DN 160 L=719,00 m

1.4 OKRESLENIA PODSTAWOWE
Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji Techniczsgeggodne z obowizujagcymi Polskimi
Normami i Specyfikagj Techniczg D-M-00.00.00 "Wymagania ogolne" pkt 1.4.

. Pojcia ogolne

. Kanalizacja - si€kanalizacyjna zewgtrzna przeznaczona do odprowadzegiakow

. Kanaty

. Kanat sanitarny- liniowa budowla przeznaczona dowigacyjnego odprowadzeniaiekow .

. Kanat zbiorczy - kanal przeznaczony do zbierasuekéw z co najmniej dwoch kanatéw

bocznych.

Kanat boczny,- kanat doprowadzey scieki opadowe do kanatu zbiorczego.

Przykanalik - kanat przeznaczony do padienia budynku z sieckanalizacji deszczowe).

Urzadzenia uzbrojenia sieci




. Studzienka kanalizacyjna - studzienka rewizyjnaa-kanale nieprzetazowym przeznaczona do
kontroli i prawidtowe] eksploatacji kanatow.

. Studzienka przelotowa - studzienka kanalizacyjkalzowana na zatamaniach osi kanatu na
planie, na zatamaniach spadku kanatu oraz na oacimgrostych.

. Studzienka pakzeniowa - studzienka kanalizacyjna przeznaczonaczenia co najmniej
dwoch kanatéw doptywowych w jeden kanat odptywowy.

. Przepompowniasciekdw - obiekt budowlany wyposany w zespoty pompowe, instalacje i
pomocnicze urgdzenia techniczne, przeznaczone do przepompowywareioéw z poziomu
nizszego na Wiszy.

. Elementy studzienek

. Komora robocza - zasadnicza©z studzienki przeznaczona do czyiéeciceksploatacyjnych.

. Wysoka¢ komory roboczej jest to odledid pomkedzy rzdng dolnej powierzchni piyty lub
innego elementu przykrycia studzienki ad® spocznika lub dna studzienki.

. Komin wiazowy - szyb pakzeniowy komory roboczej z powierzchraiemi, przeznaczony do
zejcia obstugi do komory roboczej.

. Piyta przykrycia studzienki - ptyta przykryvaap komog robocz.

. Wilaz kanalowy - elementeliwny przeznaczony do przykrycia studzienek reyiggh
umazliwiajgcy dostp do uradzen kanalizacyjnych

. Kineta — wyprofilowany rowek w dnie studzienki zpznaczony do przeptywu w nigniekow.

1.5 OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Ogolne wymagania dotygee robot podano w 00.00.00. pkt. 1. 5. ,, Wymagagalnie”

2. MATERIALY

Warunki ogélne stosowania materiatbw podano w Siieji Technicznej D-M-00.00.00

"Wymagania ogolne" pkt 2.0.

Moga by¢ stosowane wyroby producentéw krajowych i zagramjch posiadaice aprobaty
techniczne wydane przez odpowiednie Instytuty Badaw\Wykonawca uzyska przed zastosowaniem
wyrobu akceptagjInzyniera.

2.1 RURY KANALOWE

Do budowy kanalizacji sanitarnej stosuje isastpujace materiaty:

» rury kielichowe klasy S typu ¢tkiego do sieci kanalizacyjnej z nieplastyfikowanggmichlorku
winylu PVC wg PN-85/C-89205 [18] i ISO 4435:19918]2 srednicy 160 - 250mmgézone na
uszczelki gumowe POWER-LOCK klasy N, ktére dostanpmducent rur;

* rury kanalizacyjnej z polietylenu PESB80OPN SDR 13,6

» ksztaltki do sieci kanalizacyjnej z PVC wg PN-8388203 [ 1 8] i ISO 4435: 1 99 1 [28]

» tuleje ochronne z uszczelkkrotkie (dla przejcia szczelnego przéeianki betonowe studzienek) z
PVC osrednicy, 160,200,250 mm,;

* e<Piasek na podsypk obsypk rur, studzienek wg PN-87/B-01100 [19]

» «Qcieplenie rur kanalizacyjnych za pomderamzytu gr 30cm.

2.2 STUDZIENKI KANALIZACYJNE

Studzienki kanalizacyjne dn 1200 nglavykona z kregow zelbetowych ztaone g z nas¢pujacych

czesci:

. komory roboczej;

. dna studzienki.

Studzienki winny by wykonane zgodnie z noghPN-B-10729:1999.

2.2.1 KOMORA ROBOCZA

Komora robocza studzienki:

-dn 1200 betonowej:

/powyzej wegcia kanatu/ powinna liywykonana z materiatow trwatych:

- krgow betonowych lutzelbetowych odpowiadagych wymaganiom BN-86/8971-08 [20],

- muru cegtly kanalizacyjne] odpowiagtagj wymaganiom PN-B-12037 [5].

Komora robocza pomej wepcia kanatdbw powinna ky wykonana jako monolit z betonu

hydrotechnicznego klasy B 25; W-4, M-100 odpowigdegjo wymaganiom BN-62/6738-03, 04, 07

[17] lub alternatywnie z cegty kanalizacyjnej;

-komor robocz przykry¢ ptyta pokrywowg zelbetows okragta wg KB-38.4.371 [29];




2.2.2 DNO STUDZIENKI
Dno studzienki:
- z kegow betonowych wykonuje ijako monolit z betonu hydrotechnicznego o
wiasciwosciach podanych w pkt 2.2.1..
2.2.3 WLAZ KANALOWY
Wiazy kanatowe do studni dn 1200 nalevykonywa jako:

- wiazyzeliwne typu cgzkiego odpowiadace wymaganiom PN-H-74051-02 [11] umieszczane w
korpusie drogi,
- wiazy zeliwne typu lekkiego odpowiadgje wymaganiom PN-H-74051-01 [10] umieszczane
poza korpusem drogi.
2.2.4 STOPNIE ZLAZOWE
Stopnie ztazoweeliwne odpowiadace wymaganiom PN-H-74086 [14].
W studniach inspekcyjnych dn 425 PCV nie stosuyjestgpni ztazowych.
2.3 BETON
Beton hydrotechniczny B-10; B-15; B-20; B-30 powimiodpowiadawymaganiom normy BN
—62/6738-07
2.4 ZAPRAWA CEMENTOWA
Zaprawa cementowa winna odpowiéaa/maganiom normy PN-B-14501.
2.5 SKLADOWANIE
2.5.1 RURY PVC
Magazynowane rury powinny by zabezpieczone przed szkodliwymi dziataniami prainie
stonecznych, temperatura nie zgya ni 40 °C i opadami atmosferycznymi. R&re sktadowanie rur
powinno odbywa sie w pomieszczeniach zamkihych lub zadaszonych. Rur z PVC nie wolno
nakrywa uniemaliwiajac przewietrzanie.
Rury o r@nychsrednicach i grubiciach winny by sktadowane, a gdy nie jest tylko atiave, rury o
grubszegciance winny znajdowsasi¢c na spodzie.
Rury powinny by skiadowane na réwnym podio na podktadach i przektadkach drewnianych, a
wysokas¢ stosu nie powinna przekracézh.5 m. Sposéb sktadowania nie zagpowodowa nacisku na
kielichy rur powodujc ich deformagj.
Zabezpieczenie przed rozsuwaniem dblnej warstwy rur mma dokond za pomog kotkow i
klinow drewnianych. W przypadku uszkodzenia rur zasie transportu i magazynowania agle
czesci uszkodzone odgt, a kaice rur sfazowa
Ksztaltki, zgczki i inne materiaty (uszczelkirodki do czyszczenia, itp.) powinny bgkladowane w
spos6b upordkowany, z zachowaniem vgj omoéwionychsrodkow ostranosci.
2.5.2 KREGI
Sktadowanie kijgébw mae odbywé sie ha gruncie nieutwardzonym wyroéwnanym, pod warumkie
ze nacisk przekazywany na grunt nie przekracza OFa.MPrzy skladowaniu wyrobow w pozycji
wbudowania wysoki sktadowania nie powinna przekraéZa8 m. Sktadowanie powinno ugimvi ¢
dostp do poszczegdlnych stosow wyrobow lub pojedynckyehow.
2.5.3 WLAZY | STOPNIE
Sktadowanie wiazow i stopni ztazowych meoodbywa si¢ na odkrytych sktadowiskach z dala od
substancji dziatapych korodujce. Wiazy powinny b§ posegregowane wg klas (typow).
2.5.4 KRUSZYWO
Sktadowisko kruszywa powinno bylokalizowane jak najhtej wykonywanego odcinka kanalizacji.
Podiaze skfadowiska powinno By rowne, utwardzone 2z odpowiednim odwodnieniem,
zabezpieczafe kruszywo przed zanieczyszczeniem w czasie j@gd@wania i poboru.
2.5.5 PRZEPOMPOWNIE
Zastosowa nalezy nizej wymienione typy przepompowni:
. Przepompowniéciekow:
-zbiornik zelbetowy lub z polimerobetonu
-pompy zatapialne z wirnikiem z wolnym przelotem

3. SPRZET

3.1. Ogblne wymagania dotygze sprztu
Ogo6lne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt



3.2. Spret do wykonania kanalizacji sanitarnej
Wykonawca przyspujacy do wykonania kanalizacji deszczowej powinien azé Sic

mozliwoscig korzystania z nagbujacego sprgtu:
- zurawi budowlanych samochodowych,
- koparek przedsbiernych,
- spycharek kotowych lulggiennicowych,
- sprztu do zagszczania gruntu,
- wchgarek mechanicznych,

beczkowozow.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotygaz transportu

Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagjalne”
pkt 4.

4.2. Transport rur kanatowych
Rury w wigzkach musz by¢ transportowane na samochodach o odpowiedniej étugo

Wytadunek rur w wjzkach wymaga zycia podnénika widtowego z ptaskimi widetkami lub

dzwignia z bellg umazliwiajaca zaciskanie gizawiesin na wzce. Nie wolno stosowazawiesin z lin

metalowych lub tacuchéw. Gdy rury zatadowane teleskopowo (rury oejsaejsrednicy wewtrz

rur o wiekszejsrednicy) przed roztadowaniem azki nalezy wyja¢ rury "wewretrzne”.

Z uwagi na specyficzne wdawosci rur PVC i PE din, naley przy transporcie zachowywa

nastpujagce dodatkowe wymagania:

. przewoOz rur mge byt wykonywany wyhcznie samochodami skrzyniowymi,

. przewoz powinno giwykona przy temperaturze powietrza - 5°C do + 30°C, ptzym
powinna by zachowana szczegdlna ostmos¢ przy temperaturach ujemnych, z uwagi na
zwickszomny krucha¢ tworzywa,

. na platformie samochodu rury powinnyzéé kielichami naprzemianlegle, na podktadach
drewnianych o szerokoi co najmniej 10 cm i gruoi co najmniej 2.5 cm, ufmnych
prostopadle do osi rur,

. wysoka¢ tadunku na samochodzie nie powinna przekratea,

. rury powinny by zabezpieczone przed zarysowaniem przez pedie tektury faliste] i desek
pod tacuchy spinajce bocznéciany skrzyi samochodu,

. przy zatadowaniu rur nie nana ich rzucé ani przetaczapo pochyini,

przy dtugdciach wekszych nk dlugas¢ pojazdu, wielké¢ zwisu rur nie mee przekraczal m.
Ksztaittki kanalizacyjne naly przewozé w odpowiednich pojemnikach z zachowaniem
ostraznosci jak dla rur z PVC i PE.

4.3. Transport kigoéw

Transport kggéw powinien odbywasiec samochodami w pozycji wbudowania lub prostopadle
do pozycji wbudowania.

Dla zabezpieczenia przed uszkodzeniem przemych elementow, Wykonawca dokona ich
usztywnienia przez zastosowanie przektadek, rozporoklinbw z drewna, gumy lub innych
odpowiednich materiatdw.

Podnoszenie i opuszczanied@dw osrednicach 1,2 m i 1,4 m nalewykonywa& za pomog
minimum trzech lin zawiesia rozmieszczonych rOwrenmie na obwodzie prefabrykatu.

4.4. Transport cegty kanalizacyjnej

Cegta kanalizacyjna nmie by przewaona dowolnymisrodkami transportu w jednostkach
tadunkowych lub luzem.

Jednostki fadunkowe nalg uktada na srodkach transportu samochodowego w jednej
warstwie.

Cegly transportowane luzem nafeukiad& na srodkach przewozowycHKcisle jedne obok
drugich, w jednakowej liczbie warstw na powierzcénoidka transportu.

Wysoka¢ tadunku nie powinna przekragézaysokaci burt.

Cegly luzem mog by¢ przewaone srodkami transportu samochodowego pod warunkiem
stosowania opinek.



Zatadunek i wytadunek cegty w jednostkach fadunywpowinien s odbywa mechanicznie
za pomog urzzdzen wyposaonych w ospret kleszczowy, widtowy lub chwytakowy. Zatadunek i
wytadunek wyrobow przewmnych luzem powinien odbywasic recznie przy uayciu przyrzadow
pomocniczych.
4.5. Transport wikazéw kanatowych

Wiazy kanatowe mag by¢ transportowane dowolnymérodkami transportu w sposob
zabezpieczony przed przemieszczaniem i uszkodzeniem

Wiazy typu cizkiego mog by¢ przewaone luzem, natomiast typu lekkiego ngleiktada& na
paletach po 10 szt.4dzy¢ tasma stalowy.
4.7. Transport mieszanki betonowej

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapdakie srodki transportowe, ktére nie
spowoduj segregacji sktadnikéw, zmiany sktadu mieszankniezzyszczenia mieszanki i obania
temperatury przekraczgej granie okreslong w wymaganiach technologicznych.
4.8. Transport kruszyw

Kruszywa mog by¢ przewaone dowolnymirodkami transportu, w sposob zabezpiegaaje
przed zanieczyszczeniem i nadmiernym zawilgoceniem.
4.9. Transport cementu i jego przechowywanie

Transport cementu i przechowywanie powinny bgodne z BN-88/6731-08 [16].

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robo6t podano w OST D-M@00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przyspieniem do robot Wykonawca dokona ich wytyczeniawiale oznaczy je w
terenie za pomadkotkow osiowych, kotkowswiadkow i kotkdw kravedziowych.

W przypadku niedostatecznejdtd reperéw statych, Wykonawca wbuduje repery tyrsonse
(z rzednymi sprawdzonymi przez sy geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperéw i ipfdme
przekae Inzynierowi.

5.3. Roboty ziemne

Wykopy naley wykona jako wykopy otwarte obudowane. Metody wykonaniaato- wykopu
(recznie lub  mechanicznie) powinny &y dostosowane do gdokasci wykopu, danych
geotechnicznych oraz posiadanego gprmechanicznego.

Szeroké¢ wykopu uwarunkowana jest zegtrenymi wymiarami kanatu, do ktérych dodaje si
obustronnie 0,4 m jako zapas potrzebny na deskewsran i uszczelnienie stykow. Deskowanie
scian naley prowadz¢é w miar jego gkbienia. Wydobyty grunt z wykopu powinien bwywieziony
przez Wykonawe na odktad.

Dno wykopu powinno by réwne i wykonane ze spadkiem ustalonym w dokunofinta
projektowej, przy czym dno wykopu Wykonawca wykona poziomie wyszym od rzdnej
projektowanej o 0,20 m.

Zdjecie pozostawionej warstwy 0,20 m gruntu powinnd@ byykonane bezpmednio przed
utozeniem przewodow rurowych. Zgjie tej warstwy Wykonawca wykonaaznie lub w sposéb
uzgodniony z laynierem.

W gruntach skalistych dno wykopu powinno¢byykonane od 0,10 do 0,15 mebiej od
projektowanego poziomu dna.

5.4. Przygotowanie podia

W gruntach suchych piaszczystyehjrowo-piaszczystych i piaszczysto-gliniastych paeim
jest grunt naturalny o nienaruszonej strukturzewlyleopu.

W gruntach nawodnionych (odwadnianych w trakcledtp podiae naley wykona z warstwy
ttucznia lub zwiru z piaskiem o grubmi od 15 do 20 cm gkznie z utgonymi sczkami
odwadniajcymi. Dla przewoddéw csrednicy powyej 0,50 m, na warstwie odwadrjegj naley
wykona fundament betonowy, zgodnie z dokumergacpjektowns lub SST.

W gruntach skalistych gliniastych lub stangeyich zbite ity naley wykona& podiaze z
pospotki,zwiru lub thucznia o grubii od 15 do 20 cm. Dla przewodoéwscednicy powyej 0,50 m
nalezy wykona fundament betonowy zgodnie z dokumenigaepjektowg lub SST.

Zagsszczenie podia powinno by zgodne z okridonym w SST.



5.4.1.0DSPOJENIE | TRANSPORT UROBKU

Rozlwnienie gruntu odbywa &irecznie za pomag topat i oskardow lub mechanicznie
koparkami. Rozlaniony grunt wydobywa si na powierzchri terenu przez przerzucanie nad
krawedzig wykopu.
Transport nadmiaru urobku naleztozy¢é w miejsce wybrane przez Wykonawt zaakceptowane
przez Irzyniera.
5.4.2 OBUDOWASCIAN | ROZBIORKA OBUDOWY

Wykonawca przedstawi do akceptacjizynierowi szczegétowy opis proponowanych metod

zabezpieczenia wykopoéw na czas budowy kanalizamjit@nej, zapewniggy bezpieczéstwo

pracy i ochron wykonywanych robot.
5.4.3.0DWODNIENIE WYKOPU NA CZAS BUDOWY KOLEKTOROW
Przy budowie kanalizacji sanitarnej w zalesci od gkbokasci wykopu, rodzaju gruntu i wysokoi
wymaganej depresji, maggvysipowa trzy metody odwodnienia:
* powierzchniowa,
* drenau poziomego,
« depresji statycznego poziomu zwierciadta wodyhgywej.

Dla kanatow budowanych w gruntach nawodnionych n#& dvykopu nalgy utozy¢ warstwe

filtracyjna z ttucznia lubzwiru grubcgci 15 cm

Przy odwodnieniu powierzchniowym woda gruntowa zsway filtracyjnej zostanie odprowadzona

grawitacyjnie do studzienek zbiorczych umieszczbnycdnie wykopu co ca'’50 m, gk zostanie

odpompowana poza zagirobot wzgtdnie sptynie grawitacyjnie do odbiornika.

Przy odwodnieniu poprzez deprgsstatycznego poziomu zwierciadta wody gruntowejenal

zastosowa typowe zestawy igtofiltrow o gbokadsci 5-6 m montowane za pompevyptukiwanej

rury obsadowejr. 0.14 m. Igtofiltry wyptukiwa w grunt obu stronach, co 1.5 m naprzemianlegle Po
zainstalowaniu pierwszego igtofiltru najeprzeprowadzi proke pompowania w czasie 6 godzin za
pomo@ pompy przeponowej celem ustalenia statego wydatkualy i prawidtowdci obsypki
filtracyjnej.

Zakres robot odwadniggych naley dostosowéa do rzeczywistych warunkéw gruntowo wodnych w

trakcie wykonywania robat.

5.4.4.PODLTE
5.4.4.1. PODLJE NATURALNE

Podilaze naturalne stosujeesw gruntach sypkich, suchych (naturalnej wilgatripz zastrzéeniem

posadowienia przewodu na nienaruszonym spodzie puko

Podtaze naturalne powinno unaliwi ¢ wyprofilowanie do ksztattu spodu przewodu.

Podtaze naturalne naly zabezpieczyprzed:

. rozmyciem przez phgte wody opadowe lub powierzchniowe za posamvka o gébokdici
0.2-0.3 m i studzienek wykonanych z jednej lub ostmon dna wykopu w sposéb
zapobiegajcy dostaniu si wody z powrotem do wykopu i wypompowanie gromgef st w
nich wody;

. dostpem i dziataniem korozyjnym wody podziemnej przdmigenie jej zwierciadta o co
najmniej 0.50 m potej poziomu podiva naturalnego. Badania podéonaturalnego wykora

5.4.4.2.PODLTE WZMOCNIONE (SZTUCZNE)

W przypadku zalegania w pomli innych gruntow, ri te ktére wymieniono w pkt 5.3.4.1. naje

wykona podtaze wzmocnione.

Podtoze wzmocnione naly wykona jako:

. podtaze zwirowo-piaskowe :

* W razie naruszenia gruntu rodzimego, ktory staaawat podtaze naturalne dla przewodow;
* jako warstwa wyréwnawcza na dnie wykopu przy t¢gh zbitych i skalistych;
* Grubaci warstwy podsypki powinna wynd@sto najmniej 0,15 m.
Wzmocnienie podiza na odcinkach pod adzami rur powinno by wykona po probie szczelrioi
odcinka kanatu.
Niedopuszczalne jest wyrOwnanie pagdtoziemi z urobku lub podkiadanie pod rury kawatkow

drewna, kamieni lub gruzu.



Podiaze powinno by tak wyprofilowane, aby rura spoczywala na nim pdizwart swojej
powierzchni. Dopuszczalne odchylenie w planie ki@dzv wykonanego podia wzmocnionego od
ustalonego na tawach celowniczych kierunku osiywarki nie powinno przekrac&a

. dla przewodéw PVC |1 O cm,

. dla pozostatych 5 cm.

Dopuszczalne zmniejszenie grébopodiaza od przewidywanej w Dokumentacji Projektowej
nie powinno by wicksze nk | O %.
Dopuszczalne odchylenie ganych podiga od rzdnych przewidzianych w Dokumentacji
Projektowej nie powinno przekragza zadnym jego punkcie +-1 cm.
Badania podtza naturalnego i umocnionego zgodnie z wymaganiammg PN-81/B-10735 [6].
5.4.4.3.ZASYPKA | ZAGSZCZENIE GRUNTU
Uzyty materiat i sposob zasypania przewodu nie pa@minspowodowa uszkodzenia ulmnego
przewodu i obiektow na przewodzie oraz izolacji wsztzelnej. Gruldg warstwy ochronnej zasypu
strefy niebezpiecznej ponad wierzch przewodu poaingnost co najmniej 0.3 m dla rur z PVC.
Zasypanie kanatu przeprowadzawsitrzech etapach:
etap | - wykonanie warstwy ochronnej rury kanatlow@jytaczeniem odcinkéw naatzach;

etap Il - po prébie szczelbd zlgcz rur kanatowych, wykonanie warstwy ochronnej wejstach
polaczen;
etap Il - zasyp wykopu gruntem rodzimym, warstwarjednoczesnym zagzczeniem i rozbiorka

odeskowa i rozporscian wykopu.
Materiatem zasypu w oblbie strefy niebezpiecznej powinien doygrunt nieskalisty, bez grud i
kamieni, mineralny, sypki, drobno lufrednioziarnisty wg PN-86/B-02480 [1]. Materiat zpay
powinien by zagszczony ubijakiem po obu stronach przewodu, zeesgdnym uwzgidnieniem
wykopu pod zcza, zeby kanat nie ulegt zniszczeniu. Zasypanie wykopgewyzej warstwy
ochronnej dokonuje sigruntem rodzimym jeeli spetnia powysze wymagania warstwami
0.1-0.2 m z jednoczesnym zagczeniem i ewentualrrozbiorka odeskowai rozpérscian wykopu.
Zasypanie wykopéw natg wykona warstwami o grubiei dostosowanej do prayje] metody
zagszczenia przy zachowaniu wymagadotyczicych zagszczenia gruntéw okéwnych w
Specyfikacji Technicznej D-02.03.01 "Wykonanie na®y" i zgodnie z wymaganiami normy BN-
72/8932-01 [25] dla drég o ruchwegkim i bardzo ogzkim.
W terenach zielonych, jeli przykrycie przekracza 4 m, obsypka rury w s&refiebezpiecznej
powinna by zagszczona do wskaika zagszczenia 0.90 dla mniejszego przykrycia stbpie
zag:szczenia powinien wynasD.85.
5.5. Roboty montaowe
Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej,spadki i gébokas¢ posadowienia
rurociggu powinny spetni@ponizsze warunki:
- najmniejsze spadki kanatéw powinny zapetvrdopuszczalne minimalne gakosci
przeptywu, tj. od 0,6 do 0,8 m/s. Spadki te nie miog jednak mniejsze:
— dla kanatéw dgrednicy 0,25 m - 31,
— dla kanatéw agrednicy 0,20m od 3-5
Najwieksze dopuszczalne spadki wynikaj ograniczenia maksymalnychegkosci przeptywu
(dla rur betonowych i ceramicznych 3 m/s§ dé&a rurzelbetowych 5 m/s).
— gkebokas¢ posadowienia powinna wynésiv zaleznosci od stref przemarzania gruntéw, od 1,0
do 1,3 m (zgodnie z Dziennikiem Budownictwa nr 15z03.71).
Przy mniejszych zagpieniach zachodzi konieczéioodpowiedniego ocieplenia kanatu.
5.5.1. Rury kanatowe
Rury z PVC mana uktada przy temperaturze powietrza od O°C do +30 °C.
Przy uktadaniu pojedynczych rur na dnie wykopupezadnio przygotowanym podiem, naley:
. wskpnie rozmigcic rury na dnie wykopu,
. wykona& zigcza, przy czym rura kielichowa (do ktorej jest weisy bosy koniec naginej
rury) winna by uprzednio obsypana warstwchronma 30 cm ponad wierzch rury z wggizeniem
odcinkéw pofczenia rur. Osiegtzonych odcinkow rur musgzsie znajdowé na jednej prostej, co
nalezy uregulowa odpowiednimi podktadami pod odcinkiem wciskowym.
Rury z PVC nalgy taczy¢ za pomog kielichowych podczer weiskowych uszczelnionych specjalnie
wyprofilowanym piegcieniem gumowym.



W celu prawidiowego przeprowadzenia mantgrzewodu nabey wiasciwie przygotowa rury z

PVC, wykonujc odpowiednio wszystkie czyném przygotowawcze, takie jak:

. przycinanie rur,

. ukosowanie bosych koow rur i ich oznaczenie.

Przed wykonaniem pgtzenia kielichowego wciskowego nayezukosowd bose kace rury pod

katem 15°. Wymiary wykonanego skosu powinny¢ ktgkie, aby powierzchnia potowy gruimp

scianki rury byla nadal prostopadta do osi rury. basym kacu rury naley przy pohczeniu
kielichowym wciskowym zaznaczygicbokas¢ ztacza.

Ztacza kielichowe wciskane nale wykonywa wkiladapc do wgtbienia kielicha rury specjalnie

wyprofilowarng piescieniong uszczelk gumowy, a nasipnie wciskajc bosy zukosowany koniec

rury do kielicha, po uprzednim nasmarowaniu go smasilikonowym. Do wciskania bosegonka
rury przysrednicach powsej 90 mm aywaé nalezy wciskarek.

Potwierdzenie prawidtowego wykonania ga#enie powinno by osihgniccie przez czoto kielicha

granicy wcisku oraz wspoétosiowdtagczonych elementow.

Podobne wymagania odnasgic do hczenia bosych odcinkdéw rur @ednicy 630 mm za pomec

nasuwki z pieicieniem gumowym. Naky przy tym zwroat uwag na to, aby koniec bosy rury

posiadat oznaczenie granicy wcisku. Oznaczeniawermy by podane przez producenta.

Polczenie.- kielichowe przed zasypaniem ngleowing¢ folia z tworzywa sztucznego w celu

zabezpieczenia przédieraniem uszczelki w czasie pracy przewodu.

5.5.2. Przewierty

Pod drogami o nawierzchni asfaltowej oraz ciekavodnymi wykon& nalery kanalizacs
grawitacyjry i cisnieniowg w rurach ochronnych stalowych wykonanych przewiert

Srednice i dtugéci rur ochronnych podano w projekcie budowlanymazormiejsca
skrzyzowan. Kanalizacja w rurze ochronnej winna ¢bynontowana na ptozach dystansowych
rozmieszczonych max co 1,5m. Do zamgkra kaicdwek rur nalgy stosowd manszety.

5.5.2. Przykanaliki

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczejptay wykonywaniu przykanalikow
nalezy przestrzeganastpujacych zasad:

- trasa przykanalika powinna byrosta, bez zatamaw planie i pionie (z wyjtkiem tukéw dla
podiczenia do wpustu bocznego w kanale lub do syfonzy gsodhczeniach do kanatu
ogolnosptawnego),

- minimalny przekréj przewodu przykanalika powimiwynost 0,16 m

- wigczenie przykanalika do kanatu peoby wykonane za poednictwem studzienki rewizyjnej,

- spadki przykanalikow powinny wyn@sdd min. 1571 do max. 4007,

— kierunek trasy przykanalika powiniendygodny z kierunkiem spadku kanatu zbiorczego,

- wigczenie przykanalika do kanatu powinnoébyykonane pod d&em min. 48, max. 90
(optymalnym 66),

- wiaczenie przykanalika do kanatu poprzez studzjepi&laczeniowy nalery dokonywd tak, aby

wysoka¢ spadku przykanalika nad podipgtudzienki wynosita max. 50,0 cm. W przypadku

konieczndci wiaczenia przykanalika na wysad@ wigckszej naley stosowdé przepady (kaskady)
umieszczone na zewinz pozascianky studzienki.

5.5.3. Studzienki kanalizacyjne

Najmniejsze wymiary studzienek rewizyjnych kotowypowinny by zgodne zerednicami
okreslonymi w projekcie budowlanym.

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej, grzy wykonywaniu studzienek
kanalizacyjnych naley przestrzeganastpujacych zasad:

- studzienki przelotowe powinny dylokalizowane na odcinkach prostych kanatow w

odpowiednich odlegkeiach max. 50 m przyrednicach kanatu do 0,50 m lub na zmianie kierunku

kanatu,

- studzienki pakczeniowe powinny by lokalizowane na pgtzeniu jednego lub dwéch kanatow

bocznych,

- wszystkie kanaty w studzienkach rglé&gczy¢ os w 0§ (w studzienkach krytych),

- studzienki naley wykonywa na uprzednio wzmocnionym (warsivitucznia lubzwiru) dnie

wykopu i przygotowanym fundamencie betonowym,



- studzienki wykonyw@a nalezy zasadniczo w wykopie szerokoprzestrzennym. Nasmiv
trudnych warunkach gruntowych (przy wgsbwaniu wody gruntowej, kurzawki itp.) w wykopie
wzmochnionym,
- w przypadku gdy tdnica rzdnych dna kanatléw w studzience przekracza 0,50laxynatosowa
studzienki spadowe-kaskadowe,
- studzienki kaskadowe zlokalizowane na kactalosrednicy do 0,40 m vgtznie powinny mié
spad w postaci rury pionowej usytuowanej na zgrrstudzienki.
Sposéb wykonania studzienek (przelotowychagoéniowych i kaskadowych) przedstawiony jest w
Katalogu Budownictwa oznaczonego symbolem KB-4.1Z,16, 8) [22], a ponadto w ,Katalogu
powtarzalnych elementow drogowych” opracowanym prAeansprojekt” Warszawa [23].
Studzienki rewizyjne dn 1200 betonowe sktadaj z nasg¢pujacych czsci:
- komory roboczej,
- komina wtazowego,
- dna studzienki,
- wilazu kanatowego,
- stopni ztazowych.
Przegcia rur kanalizacyjnych z PCV przéziany studzienek betonowych najewykona w
tulejach ochronnych z uszczelk
Komin wiazowy studni dn 1200 powinien byykonany z kegéw betonowych lukzelbetowych o
srednicy 0,80 m wg BN-86/8971-08 [20]. Posadowigtoenina naley wykona na ptyciezelbetowe;j
przegciowej (lub rzadziej na kgu stakowym) w takim miejscu, aby pokrywa witazu znajdoavat
nad spocznikiem o najekszej powierzchni.
Studzienki ptytkie mogby¢ wykonane bez komindw wtazowych, wéwczas bépganio na komorze
roboczej nalgy umiesci¢ ptyte pokrywow, a na niej skrzynkwitazowg wg PN-H-74051 [9].
Dno studzienki betonowej nalewykona na mokro w formie ptyty dennej z wyprofilowgakinety.
Kineta w dolnej cgsci (do wysokdci rownej potowiesrednicy kanatu) powinna migrzekroj zgodny
z przekrojem kanatu, a powsj przediizony pionowymis$ciankami do poziomu maksymalnego
napetnienia kanatu. Przy zmianie kierunku trasyakakineta powinna miéeksztatt tuku stycznego do
kierunku kanatu, natomiast w przypadku zmigngdnicy kanatu powinna ona standéwirzegcie z
jednego wymiaru w drugi.
Dno studzienki powinno méespadek co najmniej 3 w kierunku kinety.
Studzienki usytuowane w korpusach drogi (lub innychejscach nateonych na obazenia
dynamiczne)powinny méewtaz typu cg¢zkiego wg PN-H-74051-02 [11]. W innych przypadkach
mozna stosowawtazy typu lekkiego wg PN-H-74051-01 [10].
Poziom wtazu w powierzchni utwardzonej powinierc & nig rowny, natomiast w trawnikach i
zieleacach gorna kragdz wiazu powinna znajdowasie na wysokéci min. 8 cm ponad poziomem
terenu.
W scianie komory roboczej oraz komina wlazowego nateamontowé mijankowo stopnie ztazowe
w dwoch rzdach, w odlegtéciach pionowych 0,30 m i w odledid poziomej osi stopni 0,30 m.
Studzienk kanalizacyjs dn1200 mana wykorzysta jako rozpezna.
5.5.8. Izolacje
Rury z PE ain. i PVC oraz studzienki kanalizacyjne z betyte do budowy kanalizacji nie
musz by¢ zabezpieczone przed korgztudzienki kanalizacyjne betonowe winnytaabezpieczone
przed korozj, zgodnie z zasadami zawartymi w ,Instrukcji zabeepania przed korogjkonstrukcji
betonowych” opracowanej przez Instytut Techniki Bwthnej w 1986 r. [21]
Zabezpieczenie studni polega na powleczeniu ichngemnej i wewrtrzne] powierzchni izolagj
bitumiczry.
5.5.9. Zasypanie wykopdw i ich zggczenie
Zasypywanie rur w wykopie nale prowadzé warstwami grubgci 20 cm. Materiat zasypkowy
powinien by réwnomiernie ukladany i zagzczany po obu stronach przewodu. Wska
zag;szczenia powinien ldyzgodny z okrdonym w SST.
Rodzaj gruntu do zasypywania wykopow Wykonawca dnga Inzynierem.
5.5.10. Préba szczelfm przewodu



Utozone w wykopie przewody nalg poddd& probie szczelnei. Badania szczeldoi przewodow
grawitacyjnych na eksfiltragji infiltracje nalezy wykona zgodnie z PN-b-10735:1992, rurggdw
ttocznych zgodnie z PN-B-10725;1997.

Préke hydraulicza nalery wykon& w celu sprawdzenia wytrzymaia rur i szczelnéci zigcz
w przewodach , z zachowaniem rasijacych zasad:

-préke cisnieniowg nalezy wykona po utaeniu kanaldw i przysypaniu z podbiciem rur
gruntem oraz po zamkyuiu wszystkich odgakien

-wszystkie zicza winny by odkryte oraz w petni widoczne i dophe.
5.5.11. Obsypka i zasypka
Materiat do wykonania obsypki powinien spethraastpujagce wymagania jakciowe:
-niespoisty , dacy sk zagszcza,
-nie zmra:ony, pozbawiony zamarzsych bryt ziemi, lodu oragniegu;
nie zawierajcy czstki wiecej nz 60mm;
Rury powinny by zasypane materiatami sypkimi , takimi jak:
Zwir, tluczen, piasek lub mieszanina piaskiwiru.
Stopier zag:szczenia obsypki:
-min 90% ZPPr-pod drogami
-min 85% ZPPr-poza drogami.
Obsypka powinna liyzag:szczona warstwami o grufm 10-30 cm. Wysok& obsypki nad wierzch
rury co najmniej 15cm.
Materiatem zasypki m@ by grunt rodzimy , pod warunkienze maksymalna wiellk@ czastek nie
przekracza 6cm.
5.5.12. Naprawa drog, wjazdow na posesje.

Po wykonaniu skrzzowania kanalizacji z drogami, wjazdami na posesjp Liazenie
kanalizacji w drogach wjazdach naje
-ponownie utay¢ bruk na zagszczonej¢cznie i mechanicznie podsypce z piasku;
-napraw¢ drogi poprzez wykonanie dolnej warstwy jezdni zidaywa naturalnego, ré@etanego
mechanicznie o gruBoi warstwy po zagszczeniu 15cm oraz gérnej warstwy jezdni rownie
kruszywa o gr 12cm po zesgczeniu;
-napraw¢ kruszywem naturalnym o grugm warstwy dolnej 8cm i warstwy gornej 6cm po
zagszczeniu, wjazdy na pobocza lub posesje.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoblne zasady kontroli jad@ roboét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0dlpkt 6.
6.2. Kontrola, pomiary i badania
6.2.1. Badania przed przypteniem do robét
Przed przysgpieniem do robot Wykonawca powinien wykérnzadania materiatow do betonu i
zapraw i ustad recept.
6.2.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie rob6t
Wykonawca jest zobowzany do stalej i systematycznej kontroli prowadzinyobdét w
zakresie i z ogstotliwoscig okreslong w niniejszej OST i zaakceptow@aprzez Irkyniera.
W szczegélnéci kontrola powinna obejmowa
- sprawdzenie ¢zinych zatgonych taw celowniczych w nawdaniu do podanych statych punktéw
wysokasciowych z doktadngéria do 1 cm,
- badanie zabezpieczenia wykopow przed zatamed;,
- badanie i pomiary szeradla, grubdci i zagszczenia wykonanej warstwy podéoz kruszywa
mineralnego lub betonu,
— badanie odchylenia osi kolektora,
- sprawdzenie zgodém z dokumentagj projektows zatazenia przewoddw i studzienek,
- badanie odchylenia spadku kolektora ,
- sprawdzenie prawidtowa utozenia przewodow,
- sprawdzenie prawidtowa uszczelniania przewodow,
- badanie wskaikow zagszczenia poszczegoélnych warstw zasypu,
- sprawdzenie ednych posadowienia studzienek i pokryw wtazowych,
- sprawdzenie zabezpieczenia przed kgrozj



6.2.3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

- odchylenie odlegkai krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykape powinno
Wynoskt wiecej niz £ 5 cm,

- odchylenie wymiaréw w planie nie powinncthwieksze nk 0,1 m,

- odchylenie grubdgi warstwy podtaa nie powinno przekracéza 3 cm,

- odchylenie szerokoi warstwy podtaa nie powinno przekracza 5 cm,

- odchylenie kolektora rurowego w planie, ogdehie odlegtéci osi utazonego kolektora od osi
przewodu ustalonej na fawach celowniczych nie powiprzekraczat+ 5 mm,

- odchylenie spadku wonego kolektora od przewidzianego w projekcie meipno przekracza
-5% projektowanego spadku (przy zmniejszonym sppdk#il0% projektowanego spadku (przy
zwickszonym spadku),

- wskanik zagszczenia zasypki wykopow okteny w trzech miejscach na diugd 100 m
powinien by zgodny z pkt 5.5.9.

7. OBMIAR ROBOT

Budowa kanatow z rur PE4r - sie€ kanalizacyjna ttoczna

§r. 110 mm, 50mm:

. wykopy w gruncie kat. IV mokrym, pod kanaty, stiehki sciekowe (40% ¢cznie, 60% mech.)
Z umocnieniengcian i zasypaniem, remontem nawierzchni asfaltowych

- wykopy waskoprzestrzenne umocnione pod kanaty

* podsypka piaskowawirowa pod kanaty o grub. 15 cm

Budowa kanatdéw z rur PVC-przydza

§r. 160 mm PE én w tym:

. wykopy w gruncie kat. IV mokrym, pod kanaty, stighkisciekowe (40% ¢cznie, 60% mech.)
Z umocnieniensgcian i zasypaniem

- wykopy wgskoprzestrzenne umocnione pod kanaty

* podsypka piaskowawirowa pod kanaty i studzienki grub. 15cm

* studzienki kanalizacyjne dn 600 PCV

* przewierty w rurach ostonowych

Budowa kanatow z rur PVC - sigtdwna kanalizacyjna

§r. 250 mm $r. 200 PE ¢in w tym:

. wykopy w gruncie kat. IV mokrym, pod kanaty, stighki sciekowe (40% ¢cznie, 60% mech.)
Z umocnieniengcian i zasypaniem, remontem nawierzchni asfaltowych

- wykopy waskoprzestrzenne umocnione pod kanaty

* podsypka piaskowawirowa pod kanaty i studzienki grub. 15 cm

* studzienki kanalizacyjne dz 1200 PCV

* przewierty w rurach ostonowych pod drogami

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-Q0@Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostik obmiarowy jest m (metr) wykonanej i odebranej kanalizacji.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapjojektows, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbidr robot zanikagych i ulegajcych zakryciu
Odbiorowi robot zanikagych i ulegaicych zakryciu podlegaj
- roboty montzowe wykonania rur kanatowych i przykanalika,
- wykonane studzienkciekowe i kanalizacyjne,
- wykonane komory,
- wykonana izolacja,
- zasypany zagzczony wykop.



Odbior rob6t zanikagych powinien by dokonany w czasie umldwiajagcym wykonanie

korekt i poprawek, bez hamowania ogélnego gmstobot.

Dlugas¢ odcinka robot ziemnych poddana odbiorowi nie paaiby mniejsza od 50 m.

9. PODSTAWA PLATNGCI
9.1. Ogdline ustalenia dotygz podstawy ptatrioi

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania

0goIne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m wykonanej i odebranej kanalizacji obegmuj
oznakowanie robdt,
dostaw materiatow,
wykonanie robét przygotowawczych,
wykonanie wykopu w gruncie kat. I-IV wrazimocnienienscian wykopu i jego odwodnienie,
przygotowanie podia i fundamentu,
utazenie przewodoéw kanalizacyjnych,
zasypanie i zggzczenie wykopu,
przeprowadzenie pomiarow i badaymaganych w specyfikacji technicznej.

10 PRZEPISY ZWAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu
2. PN-B-06751 Wyroby kanalizacyjne kamionkoRery i ksztattki. Wymagania i
badania
3. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywturelne do nawierzchni
drogowych.Zwir i mieszanka
4. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywadae do nawierzchni drogowych
5.  PN-B-12037 Cegta petna wypalana z glikgnalizacyjna
6. PN-B-12751 Kamionkowe rury i ksztattki edimacyjne. Ksztatty i wymiary
7. PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykte
8. PN-C-96177 Lepik asfaltowy bez wypetniasgysowany na geco
9. PN-H-74051-00 Wiazy kanatowe. Ogolne wyarag i badania
10. PN-H-74051-01 Wiazy kanatowe. Klasa A (whagpu lekkiego)
11. PN-H-74051-02 Wiazy kanatowe. Klasy B, Cvidazy typu c¢zkiego)
14. PN-H-74086 Stopnieeliwne do studzienek kontrolnych
15. PN-H-74101 Zeliwne rury cénieniowe do pajczer sztywnych
16. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechoarye
17. BN-62/6738-Beton hydrotechniczny
03,04, 07
18. BN-86/8971-Rury bezdinieniowe. Kielichowe rury betonowe eélbetowe
06.00, 01 ~Wipro”
19. BN-86/8971-Rury bezdinieniowe. Rury betonowezelbetowe
06.02
20. BN-86/8971-08 Prefabrykaty budowlane z betdfregi betonowe ielbetowe.

10.2. Inne dokumenty

21.

22.

23.

Instrukcja zabezpieczania przed kagokpnstrukcji betonowych opracowana przez
Instytut Techniki Budowlanej - Warszawa 1986 r.

Katalog budownictwa

KB4-4.12.1.(6) Studzienki pgizeniowe (lipiec 1980)

KB4-4.12.1.(7)  Studzienki przelotowe (lipiec8DY)

KB4-4.12.1.(8) Studzienki spadowe (lipiec 1980)

KB4-4.12.1.(11) Studzienklepe (lipiec 1980)

KB4-3.3.1.10.(1) Studzienkciekowe do odwodnienia drog @uziernik 1983)
KB1-22.2.6.(6) K¢gi betonowerednicy 50 cm; wysokii 30 lub 60 cm

.Katalog powtarzalnych elementow drogowych”.rgisprojekt” - Warszawa, 1979-
1982 r.



24. Tymczasowa instrukcja projektowania i budowyeprodow kanalizacyjnych z rur
-Wipro”, Centrum Techniki Komunalnej, 1978 .

25. Wytyczne eksploatacyjne do projektowania sieci urzadzen sieciowych,
wodociggowych i kanalizacyjnych, BPC WiK ,Cewok” i BPBBO ilktoprojekt-
Warszawa, zaakceptowane i zalecone do stosowarea glespot Doradczy ds. procesu
inwestycyjnego powotany przez Prezydenta m.st. Yaavy - sierpié@ 1984 r
[33] Instrukcja projektowania, wykonania i odbiormstalacji rurocigowych z

nieplastyfikowanego polichlorku winylu i polietylan Wavin.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST
Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji teclznej (OST) & wymagania

dotyczice wykonania i odbioru robét zgaanych z wykonaniem przepompowstgiekow
sanitarnych.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogodlna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obpwica podstaw opracowania
szczegOtowej specyfikacji technicznej (SST) stosmjajako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6ot wykana sieci kanalizacji sanitarnej wraz z
przepompowniamiciekow sanitarnych.

1.3. Zakres rob6t oblych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonywaniem przepompow§diekOw wraz z szaf zasilajco-sterujag -
zgodnie z projektem budowlanym (zasilenie enegety przepompowni wykonuje Zaktad
Energetyczny).

Zakres robat, rodzaje i #oi podane w przedmiarze robot zad. | i dotycz
-przepompownia P1, P2 i P3-zbiorm&lbetowy , 2 szt. pomp z wolnym przelotem+system
powiadamiania -2 kpl

Urzadzenia przepompowndciekOw zasilane i sterowaneedy z szafek , ktore gs
jednym z elementow kompletnej dostawy pompowni.

Ich zasilanie zostanie wykonane z szafek usytuoatang przepompowni.

Na szafce zasilago- sterowniczej poszczegélnych pompowni zainstatow
hermetyczn skrzynk wyposaomng w zabezpieczenia 3-fazowe i 16 A oraz gniazda
wtykowe, przeznaczone do celdéw eksploatacyjnyemantowych.

Jako system dodatkowej ochrony od pefiav skrzynkach zasilago-sterowniczych
winny by zainstalowane wytzniki réznicowo-pgdowe o dziataniu bezgmednim o czasie
wytaczania 0,2-0,4s i czudoi 30mA, podiczone zalicznikowo.

1.4. Okrdlenia podstawowe

Ogodlne wymagania dotygee rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogb|vkt
1.5.

1.5. Ogdblne wymagania dotygze robodt

Ogodlne wymagania dotygee robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbipkt
1.5.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgodito
rob6t z projektem budowlanym, specyfikacja technyeni, obowizujacymi normami.
Ponadto Wykonawca wykona roboty zgodnie z poleranilrnzyniera.

2. MATERIALY

2.1. Ogoblne wymagania dotygze materiatow
Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, puda
OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatdw stosowanych w przepompasisiciekOw
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu przepompo s
a) zbiornikizelbetowe dn 1500 — monolityczne, z pokgyvbetonowy,
b) pompy zatapialne diciekdédw z wolnym przelotem wykonane ze stali szlaobe
C) wyposaenie przepompowni ze stali szlachetnej ( zaworyasuwy, rurocgi i
tancuchy, drabinka ztazowa, ztaz)
d) zbiorniki awaryjne betonowe
e) automatyka przepompowni.



Sktadowanie przepompowni powinno odbysk na terenie utwardzonym. Sktadowanie na
wyréwnanym gruncie nieutwardzonym jest aime, jesli naciski przekazywane na grunt nie
przekroca 0,5 MPa. Przepompownie winny dgkladowane, z zapewnieniem stateGzno
w pozycji wbudowania (wielowarstwowo do wysgékd 1,8 m) bez podkiadéw lub
prostopadle z zabezpieczeniem przed przesigm.

Pomieszczenia magazynowe powinny lpamykane i materiaty winny bByzabezpieczone
przed dosfpem zewrtrznych wptywow atmosferycznych.

Materiaty: elementy elektryczne, zasuwy, zaworyrawe i rury nalgy dostarczy wraz ze
swiadectwami jakéci, kartami gwarancyjnymi lub protokotami wewgtrznego odbioru
technicznego ( w przypadku ydzen prefabrykowanych). Przy odbiorze natezwrocic
uwag na zgodnéé stanu faktycznego z dowodami dostawy.

3. SPRET
3.1. Ogblne wymagania dotyge sprztu
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne”
pkt 3.
3.2. Spret do wykonania przepompowsgtiekow
Przepompownie magoy¢ wykonane cgsciowo fecznie i czsciowo mechanicznie.
Wykonawca powinien dysponowanastpujacym, sprawnym technicznie, sptem
dowolnego typu, pod warunkiem zaakceptowania gezplazyniera:
a) kopark do mechanicznego wykonania wykopu pod steidni
b) zurawiem samochodowym o fwdigu do 4t, do ustawiania ¢gow studni w gotowym
wykopie,
C) innym, jak: kotlowrotem do wygania gruntu ze studni wykonywanej metod
studniarsk, ubijakami ecznymi, sprztem do transportu kgow, itp.
4. TRANSPORT

4.1. Ogl6lne wymagania dotygaz transportu

Ogodlne wymagania dotygze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 4.
4.2. Transport przy wykonywaniu przepompowciekéw

Przepompowniesciekbw  w czasie transportu powinny c¢oyuktadane, przy
zachowaniu warunkow uktadania jak przy skiadowgpiunkt 2.4) z tymze gorna warstwa
przepompowni nie m@ przewysza sciansrodka transportowego o gdej niz 1/3 srednicy
zewrgtrznej przepompowni lub 1/3 jego wysacko
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robét podano w OST D-M@QO ,Wymagania ogélne”
pkt 5.
5.2. Zasady wykonania przepompowaiekow

5.2.1. Roboty przygotowawcze

Przed przyspieniem do robét Wykonawca dokona ich wytyczertiavele oznaczy je
w terenie za pomadotkow osiowych, kotkowswiadkow i kotkdw krawedziowych.

W przypadku niedostatecznej b reperow statych, Wykonawca wbuduje repery
tymczasowe (z kdnymi sprawdzonymi przez sy geodezyjne), a szkice sytuacyjne
reperéw i ich rzdne przekae Inzynierowi.

5.2.1. Roboty ziemne
J&li w dokumentacji projektowej nie okileno inaczej, wykop pod przepompownie
sciekbw powinien by wykonany w sposob dostosowany doebgikasci, danych



geotechnicznych i posiadanego spuz Zaleca s wykonanie wykopugcznie do gtbokasci
nie wigkszej nz 2 m.

Wykonanie wykopu pougj poziomu wod gruntowych bez odwodnienia gtgiego
jest dopuszczalne tylko do eplokasci 1 m ponkej poziomu piezometrycznego wod
gruntowych.

Dal ustalenia geotechnicznych warunkéw posadowiemompowni s$ciekow
wykonano wiercenia w miejscach jej lokalizacji.

Podioe stanowg gliny, piaski, pyly. Wysipujacy poziom wod gruntowych
wystepuje w 100% powsej poziomu posadowienia.

Dno wykopu powinno byrowne i wykonane ze spadkiem ustalonym w dokunoginta
projektowej, przy czym dno wykopu Wykonawca wykarapoziomie wyszym od rzdnej
projektowanej o 0,20 m.

Zdjecie pozostawionej warstwy 0,20 m gruntu powinng layykonane bezpwednio
przed utaeniem przewoddéw rurowych. Zgjie tej warstwy Wykonawca wykonacaznie lub
w sposoOb uzgodniony z zgnierem.

W gruntach skalistych dno wykopu powinnctlwykonane od 0,10 do 0,15 neigiej
od projektowanego poziomu dna.

Nadmiar gruntu z wykopu naie odwiez¢ na miejsce odkladu lub rozplantoévarzy
przepompowngciekow.

Wydobyty grunt powinien ki sktadowany przy studni, z pozostawieniem wolnego
pasa terenu o szerada co najmniej 1 m, liczc od kravedzi wykopu - dla komunikacji;
nachylenia skarpy wydobytego gruntu nie powinient hwickszy od kta jego stoku
naturalnego.

W celu zabezpieczenia wykopu przed zalaniem gvpdopadow atmosferycznych,
nalezy powierzchng terenu wyprofilowé ze spadkiem unmiwiajacym tatwy odptyw wody
poza teren przylegay do wykopu.

Studng- przepompowrd nalezy zabezpieczy przed doptywem wdd z otaczaggo
terenu przez nadanie odpowiednich spadkéw lub almaat
nie studni.

5.2.2. Podtiee
Roboty zwjzane z wykonaniem podta obejmug wykonanie :
podsypki piaskowej o gruldoi 20cm i fundamentu z betonu B-15 o grébd.5cm.

5.2.2. Roboty konstrukcyjne — technologiczne

5.2.2.1. Wymagania ogélne

Bezwzgbdnym jest dostarczenie przepompowni posigmgjparametry w projekcie
budowlanym.

W sktad przepompowni wchogtz
-komora przepompowni —wykonana z polimerobetonu;
-pompy 0 nas{pujacych wymaganiach:

o0 wysokdciach podnoszenia i wydajfmach okreélonych w dokumentacji
-czes¢ hydrauliczna wykonana w wersjisoieniowe]
-pompy wyposzone w fabryczne kable L=10,0m’ wlot kabla do silnikszczelniony
-rurociggi ttoczne i armatura oraz drabinka i prowadnic&@nane ze stali nierdzewne]
-uktad sterowania i automatyki zapewn@j prawidtowg prac pompy ( naprzemienniegttz
wspdlnie)
-podwojna wentylacja komory przepompowni,
-uktad powiadamiania
-zbiornik awaryjny.



5.2.2.1. Monta przepompowni
Montaz zbiornika przepompowni odbywascgpo dokonaniu jego odbioru.
Kolejnos¢ wykonania prac jest nggtujaca:
-wyznaczenie osi montawych,
-ustawienie zbiornika na przygotowanym paudip
-wykonanie zasypki wykopu;
- monta osprztu i wyposaenia.
5.2.2. Roboty budowlane
Przewidziano nagpujace roboty budowlane :
-monta fundamentéw przepompowni
-monta zbrojonego cokotu pod ogrodzenie
-monta ogrodzenia na stupkach stalowych z siatki stalavegnkowanej o wysokai
1,5m wraz z furtka zdtownikéw stalowych,
-wykonanie chodnikéw z polbruku oraz utwardzondggzdu;
-wykonanie zasiewu trawy na terenie przepompowni.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jadm@ robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt
6.
6.2. Kontrola wsipna przed wykonaniem przepompowni
Zbiorniki przepompowni i pokrywy powinny posiadawiadectwo jakéci, wydane
przez producenta, wedtug zasad ustalonych w BNSBA/®8 [7].
6.3. Kontrola w czasie wykonywania przepomposamekow
W czasie wykonywania przepompowiésiekéw naley zbadé:
a) zgodna¢ wykonania przepompowni z dokumentgpjojektows,
b) poprawndé¢ zasypki wykopu wokot przepompowni , zgodnie z 4,5
c) zabezpieczenie studni przed doptywem waéd z otacegp terenu, wedtug zasady podanej
wp. 5.2.
Wykonawca powinien przedigé Inzynierowi wszystkie wyniki prob atesty ,
certyfikaty i gwarancle producentow ydzer i materiatow.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-Q0@QWymagania ogolne” pkt
1.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarows przepompowni jest - szt. (sztuka) atomego wymiaru.
Obmiar polega na okskeniu liczby sztuk catkowicie wykonanych przepommpmow

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogblne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt
8. Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumensagyrojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolefi wg pkt 6 daly wyniki
pozytywne.
8.2. Odbior robot zanikagych i ulegaicych zakryciu

Odbiorowi rob6t zanikapych i ulegajcych zakryciu dla przepompowni podlegaj
- wykonany wykop — sprawdzenie czy grunt jeabgizowany,
- ustawione zbiorniki przepompowni ,
- zasypany wykop kolejnymi warstwami ziemi zaiém.



9. PODSTAWA PLATNGCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotygz podstawy ptatrici
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrsgsi podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 szt. przepompowni obejmuije:
- wyznaczenie przepompowni,
- dostarczenie materiatdw i wypasaia,
wykopanie dotu pod przepompowrd ewentualnym umocnienie¢oian,
odwodnienie wykopu
wykonanie betonowego fundamentu
kompletny monta przepompowni
przeprowadzenie prob szczednp ptukania
- rozplantowanie gruntu z wykopu wzéitkrawedzi przepompowni albo odwiezienie gruntu
na odktad wraz z rozplantowaniem,
— wykonanie pomiaréw i baddaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieg
— doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego,
— o0znakowanie uzbrojenia,
— inwentaryzacja geodezyjna powykonawcza.

10. PRZEPISY ZWAZANE

1. PN-B-01100 Kruszywa mineralne. Kruszywa skaRmdziat, nazwy i okidenia

2. PN-B-02480 Grunty budowlane. Oklenia, symbole, podziat i opis gruntow

3. PN-B-04492 Grunty budowlane. Badania widsnbzycznych. Oznaczanie
wskaznika wodoprzepuszczalka

4. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie sktadu ziarnowego

5. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae zawarti siarki metod
bromowy

6. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczania gruntu

7. BN-86/8971-08 Prefabrykaty budowlane z betonggkbetonowe kelbetowe.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST
Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji teclznej (OST) & wymagania
dotyczce wykonania i odbioru rob6t zgaanych z wykonywaniem nawierzchiwirowej.
1.2. Zakres stosowania OST
Ogodlna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obawica podstaw opracowania
szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) stosmyajako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét na gagch powiatowych i gminnych.
1.3. Zakres rob6t oblych OST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonywaniem nawierzchiwirowej.
Nawierzchn¢ zwirowa mazna wykonywa na drogach obgionych ruchem bardzo
lekkim i lekkim.
Najkorzystniej jest wykonywija w okolicach obfitujcych w kruszywa naturalne.
Nawierzchng¢ zwirowag mazna wykonywa jednowarstwowo lub dwuwarstwowo i
uktada na:
- podiau gruntowym naturalnym, w przypadku gdy jest to myryprzepuszczalny -
dwuwarstwowo,
- podiau gruntowym ulepszonym np. wapnem, popiotami lothgmwegla brunatnego lub
cementem, w przypadku gdy jest to grunt nieprzegany - jednowarstwowo,
— warstwie odsczapcej, w przypadku gdy podiem jest grunt nieprzepuszczalny -
dwuwarstwowo.
Zaktada s} , ze wykopy pod kolektor sanitarny ¢l zasypywane gruntem
przepuszczalnym.
1.4. Okrdlenia podstawowe
1.4.1. Nawierzchnia twarda nieulepszona - nawiarizchie przystosowana do szybkiego
ruchu samochodowego ze wadli na pylenie, nierébwroi, ograniczony komfort jazdy -
wibracje i hatas, jak np. nawierzchnia ttuczniolwaykowcowa lubzwirowa.
1.4.2. Nawierzchniagwirowa - nawierzchnia zaliczana do twardych niesigmych, ktérej
warstwascieralna jest wykonana z mieszankiirowej bez aycia lepiszcza czy spoiwa.
1.4.3. Pozostate okilenia podstawoweaszgodne z obowgzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w OST D-M-00.00.0&/ymagania ogoélne” pkt 1.4.
1.5. Ogdlne wymagania dotygze robot
Ogolne wymagania dotygee robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdipkt
1.5.

2. Materiaty

2.1. Ogoblne wymagania dotygze materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, puda
OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Materiaty do nawierzchuawirowych

Mieszanka zwirowa powinna mié optymalne uziarnienie. Krzywa uziarnienia
mieszanki powinna miéei¢ sie w granicach krzywych obszaru dobrego uziarnienia,
podanych na rys. 1. Sktad ramowy uziarnienia podeamtablicy 1.

Kruszywo naturalne ayte do mieszankizwirowej powinno spetnia wymagania
normy PN-B-11111 [2] i PN-B-11113 [3], a ponadtokamik piaskowy wg BN-64/8931-01
[4] dla mieszanki o uziarnieniu:
od 0 do 20 mm, WP powinien wynésd 25 do 40,
od 0 do 50 mm, WP powinien wynésid 55 do 60.




Tablica 1. Sktad ramowy uziarnienia optymalnej raasizwirowej

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia

Wymiary przechodzi przez sito, % wag.
oczek nawierzchnia warstwa dolna nawierzchn
kwadratowych jednowarstwowa lub warstwa dwuwarstwowe]
sita gorna nawierzchni
dwuwarstwowej
mm a by a b
50 - - - 100
20 - - 100 67
12 - 92 88 54
4 86 64 65 30
2 68 47 49 19
0,5 44 26 28 11
0,075 15 8 12 3
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Rysunek 1. Obszar uziarnienia optymalnych mieszamgiowych



3. Sprzt
3.1. Ogblne wymagania dotyge sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.
3.2. Sprzt do wykonania nawierzchawirowe]

Wykonawca przyspujacy do wykonania nawierzchriwirowej powinien wykazé
sie mazliwoscig korzystania z nagbujacego sprztu:
- koparek i tadowarek do odspajania i wydobyaayruntu,
- spycharek, rowniarek lub spta rolniczego (ptugi, brony, kultywatory) do sputgania,
rozktadania, profilowania,
- sprztu rolniczego (glebogryzarki, ptugofrezarki, bromgierzowe, kultywatory) lub
ruchomych mieszarek do wymieszania mieszanki optyaa
- przewanych zbiornikbw na wogldo zwitzania mieszanki optymalnej, wypasaych w
urzadzenia do réwnomiernego i kontrolowanego dozowarédy,
- walcéw statycznych trojkotowych lub dwukotgeth, lekkich isrednich,
- walcow wibracyjnych.

4. Transport

4.1. Ogo6lne wymagania dotygaz transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywo mana przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach
zabezpieczafych je przed zanieczyszczeniem | rozsegregowaniamgdmiernym
wysuszeniem i zawilgoceniem.
5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w OST D-M@0O ,Wymagania ogolne”
pkt 5.

5.2. Przygotowanie podia

Poditae gruntowe pod nawierzclgniwirowa powinno spetni@ wymagania okrdone
w OST D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i z@gczeniem podi@”.

Podtae powinno by odwodnione w przypadku gruntu nieprzepuszczalnegwzez
utozenie warstwy odgzapcej z piasku o wskaiku wodoprzepuszczaléo wiekszym od 8
m/dolg, wedtug zasad okénych w OST D-04.02.01 ,Warstwy ogtszapce | odcinajce”.

Zamiast warstwy odszapce] podize gruntowe mgna ulepszy stabilizupc je
wapnem, cementem lub popiotami lotnymi zgha brunatnego wedtug zasad ckoaych w
OST D-04.05.00 ,Podbudowy i ulepszone padi@ gruntdw lub kruszyw stabilizowanych
spoiwami hydraulicznymi”.

Gruba¢ warstwy ulepszonego podim, jezeli nie zostata okiona w dokumentacii
projektowej, powinna wynoé&il5 cm, a jej spadek poprzeczny od 4 do 5%.

5.3. Wykonanie nawierzchawirowej
5.3.1. Projektowanie sktadu mieszankirowej
Projekt sktadu mieszanki powiniendbgpracowany w oparciu o:
a) wyniki bada kruszyw przeznaczonych do mieszankirowej, wg wymaga p. 2.2,
b) wyniki bada mieszanki, wedtug wymagaodanych w punkcie 2.2,
c) wilgotnég¢ optymalry mieszanki okrdona wg normalnej préby Proctora, zgodnie z
normg PN-B-04481 [1].
5.3.2. Odcinek probny
Wymagania dotycge wykonania odcinka probnego podano w OST D-08M1.



.Nawierzchnie gruntowe. Wymagania ogolne” pkt 5.3.
5.3.3. Wbudowanie i zggzczanie mieszankwirowej

Mieszankazwirowa powinna by rozktadana w warstwie o jednakowej grédioprzy
uzyciu rowniarki. Grubé¢ roztazonej warstwy mieszanki powinna byaka, aby po jej
zag:szczeniu oggnieto gruba¢ projektowan, tj.:

a) dla nawierzchni jednowarstwowej (na padtalepszonym) od 8 do 12 cm,
b) dla kade] warstwy nawierzchni dwuwarstwowej (na pagt@runtowym lub warstwie
odsiczapcej) od 10 do 16 cm.

Mieszanka po rozieniu powinna b§ zag:szczona przégiami walca statycznego
gtadkiego. Zagszczanie nawierzchni o przekroju daszkowym powimoppocaé sie od
krawedzi i stopniowo przesuwa pasami podinymi, czs$ciowo naktadajcymi s w
kierunku jej osi. Zagszczenie nawierzchni o jednostronnym spadkuzyatezpocaé¢ od
dolnej krawedzi i przesuwé pasami podtznymi czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej
gornej krawdzi. Zagszczenie nalg kontynuow@ do osagniecia wskanika zagszczenia
podanego w SST, a w przypadku gdy nie jest on stkmg, do osignigccia wskanika
zag:szczenia nie mniejszegozniD,98 zagszczenia maksymalnego, oklanego wedtug
normalnej préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481i BIN-77/8931-12 [6].

Wilgotnas¢ mieszanki zwirowej w czasie zaggzczania powinna Iy rowna
wilgotnosci optymalnej. W przypadku gdy wilgoteiomieszanki jest wisza o wgcej niz 2%
od wilgotncci optymalnej, mieszark nalezy osuszy w sposéb zaakceptowany przez
Inzyniera, a w przypadku gdy jestzeza o wecej niz 2% - zwikzy¢ okreslong iloscig wody.
Wilgotnaos¢ mazna badéa dowolm metod, (zaleca si piknometr polowy lub powietrzny).

Jezeli nawierzchng zwirowa wykonuje s¢ dwuwarstwowo, to kala warstwa powinna
by¢ wyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymogow jakzefy
5.4. Utrzymanie nawierzchawirowej

Nawierzchniazwirowa po oddaniu do eksploatacji powinna¢lyjielcgnowana. W
pierwszych dniach po wykonaniu nawierzchni pglelba, aby byta ona stale wilgotna,
zraszajc ja wodg ze zbiornikdw przewmych.

Nawierzchnia powinna ldyrownomiernie zajedzana (dogszczana) przez samochody
na catej jej szerolmi, w okresie 2 tygodni, w zwzku z czym zaleca giprzektadanie ruchu
na r&ne pasy przez odpowiednie ustawienie zastaw.

Pojawiajce s¢ wklgsniecia po okresie piegnaciji wyréwnuje si kruszywem po
uprzednim wzruszeniu nawierzchni za pomaskardoéw. Wczesne wyrownanie widiec
zapobiega powstawaniu wybojéwzéé mimo tych zabiegéw twosgzsie wyboje, uszkodzone
miejsca nalgy wyciag¢ pionowo i usugé, dosypé swiezej mieszankizwirowej, wyprofilowa
I zaggsci¢ wibratorem ptytowym lubgcznym ubijakiem.

6. Kontrola jakdci robot

6.1. Ogoblne zasady kontroli jad@ roboét
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt
6.
6.2. Badania przed przygsieniem do robot

Przed przysgpieniem do rob6t Wykonawca powinien wykdéndadania kruszyw
przeznaczonych do produkcji mieszankwirowej i przedstawd wyniki tych bada
Inzynierowi do akceptacji.
6.3. Badania dotygze cech geometrycznych i wéwosci nawierzchni
ZWirowej
6.3.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres badad pomiaréw wykonanej nawierzchairowej podaje tablica
2.



Tablica 2. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Lp. WyszczegOdlnienie bada Minimalna czstotliwos¢ bada i
pomiarow
1 | Uksztaltowanie osi w planie co 100 m oraz w pack gtdwnych
lukéw poziomych
2 | Rzdne wysokéciowe co 100 m
3 | Réwna¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu
4 | ROWnG¢ poprzeczna 10 pomiarow na 1 km
5 | Spadki poprzeczne 10 pomiarbw na 1 km oraz w
punktach gtéwnych tukow
poziomych
Szerokéc 10 pomiarow na 1 km
7 | Gruba¢ 10 pomiarow na 1 km
8 | Zag:szczenie 1 badanie na 606 nawierzchni

6.3.2. Uksztattowanie osi nawierzchni

Os$ nawierzchni w planie nie mie by przesungta w stosunku do osi projektowanej o
wiecej nz £ 5 cm.

6.3.3. Rzdne wysokéciowe

Odchylenia rzdnych wysokéciowych nawierzchni od gzinych projektowanych nie
powinno by wigksze nk +1 cm i -3 cm.
6.3.4. Rown&¢ nawierzchni

Nieréwnaci podiuzne nawierzchni naly mierzy¢ tatg 4-metrova, zgodnie z norm
BN-68/8931-04 [5]. Nierowniei poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrovy tatg. Nierdwngci
nawierzchni nie powinny przekragza5 mm.

6.3.5. Spadki poprzeczne nawierzchni

Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i tukgdwinny by zgodne z
dokumentagj projektows z tolerancj £ 0,5%.

6.3.6. Szerok& nawierzchni

Szeroké¢ nawierzchni nie mee r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz -
5cmi+10 cm.

6.3.7. Grubé¢ warstw

Gruba¢ warstw naley sprawdza przez wykopanie dotkow kontrolnych w potowie
szerokdci nawierzchni. Dopuszczalne odchyiki od projektoejagrubdci nie powinny
przekracza+ 1 cm.

6.4. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia nayeprzeprowadzana podstawie oceny wizualnej oraz
pomiardw wykonanych co najmniej w 10 punktach na&km i porownaniu zgodrici
wykonanych elementéw odwodnienia z dokumentpopjektows.

Pochylenie niwelety dna rowéw najesprawdza co 100 m. Stwierdzone w czasie
kontroli odchylenie spadkéw od spadkéw projektowdmyie powinno b§ wicksze nk +
0,1%, przy zachowaniu zgodiwd z projektowanymi kierunkami odprowadzenia wod.

6.5. Zagszczenie nawierzchni

Zagsszczenie nawierzchni nale bad& co najmniej dwa razy dziennie, z tyme
maksymalna powierzchnia nawierzchni przypadajna jedno badanie powinna wyrgo800
m?. Kontrok zagszczenia nawierzchni moa wykonywa dowolra metod.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt
1.



7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarows jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchimiirowe;.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt
8.

Roboty uznaje si za zgodne z dokumentacprojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.
9. Podstawa ptatioi

9.1. Ogodline ustalenia dotygz podstawy ptatrioi
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgsi podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 fmawierzchnizwirowej obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robat,

- spulchnienie, wyprofilowanie i zeggczenie ze skropieniem wpgodiaza gruntowego

lub warstwy odsczapcej,

- dostarczenie materiatow,

- dostarczenie i wbudowanie mieszankirowej,

- wyréwnanie do wymaganego profilu,

- zagszczenie poszczegolnych warstw,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji

technicznej

10. Przepisy zwgzane

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badanie probek tgrun

2. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa natwealrdo
nawierzchni drogowych.wir i mieszanka

3. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa natwealrdo
nawierzchni drogowych. Piasek

4. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskia
piaskowego

5. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwqed nawierzchni
planografem i taf

6. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaika zagszczenia gruntu.
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1. WSTEP
2. MATERIALY
3. SPRET

4. TRANSPORT
5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKGSCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNGCI

10. PRZEPISY ZWAZANE

1. WSTEP

1.1.Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecaniej (OST) s wymagania
dotyczice wykonania i odbioru robét zydaanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej
punktéw wysokéciowych.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obpwica podstaw opracowania
szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) stosmyajako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu robét na drogach powiatclvi gminnych.
1.3. Zakres rob6t oblych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
zwigzanych z wszystkimi czyngociami umaliwiajacymi i magcymi na celu odtworzenie w
terenie przebiegu trasy drogowej oraz pefta obiektéw inynierskich.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysékmwych

W zakres robdét pomiarowych, zwganych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokaciowych wchodaz:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysnéwego punktow gtéwnych osi trasy
i punktow wysokéciowych,
b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktawyznaczenie osi),
c) wyznaczenie dodatkowych punktow wysakowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktow w sposob trwatyhrooa ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob utatwjay odszukanie i ewentualne odtworzenie.
1.3.2. Wyznaczenie obiektow mostowych

Wyznaczenie obiektéw mostowych obejmuje sprawdz@niznaczenia osi obiektu i
punktéw wysokéciowych, zastabilizowanie ich w sposob trwaly, aokr ich przed
zniszczeniem, oznakowanie w sposob utatwiajodszukanie i ewentualne odtworzenie oraz
wyznaczenie usytuowania obiektu (kontur, podpounkpy).



1.4. Okrglenia podstawowe
1.4.1. Punkty gtdwne trasy - punkty zatamania @s\yt, punkty kierunkowe oraz patkzowy
I koncowy punkt trasy.
1.4.2. Pozostate okilenia podstawowegszgodne z obowvgzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00ymagania ogoélne” pkt 1.4.
1.5. Ogdlne wymagania dotygze robodt
Ogodlne wymagania dotygee rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogoblne wymagania dotygze materiatow

Ogolne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania padan
OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy nafestosowd pale drewniane z gwdziem
lub pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowdtugasci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza geamabot ziemnych, w gsiedztwie punktow
zatamania trasy, powinny ngiérednic; od 0,15 do 0,20 m i diugdbod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nzjestosowa paliki drewnianesrednicy od
0,05 do 0,08 m i diugai okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w isjgoej nawierzchni
bolce stalowdrednicy 5 mm i dtugéci od 0,04 do 0,05 m.

,Swiadki” powinny mi& dtugas¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.
3. SPRET
3.1. Ogdlne wymagania dotygaz sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 3.
3.2. Sprzt pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysckowvych naley stosowa
nastpujacy sprzt:
- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tamy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kidw wysokdciowych
powinien gwarantowauzyskanie wymaganej doktadiwd pomiaru.
4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotygaz transportu

Ogodlne wymagania dotygze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 4.
4.2. Transport spezu i materiatow

Sprzt i materialy do odtworzenia trasy vr@a przewozi dowolnymi srodkami
transportu. )
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robét podano w OST D-M@QO ,Wymagania ogélne”
pkt 5.




5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny dywykonane zgodnie z oboywujacymi Instrukcjami
GUGIK (od 1 do 7).

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien pigepd Zamawiajcego dane
zawierajce lokalizac i wspotrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawego, Wykonawca powinien
przeprowadz obliczenia i pomiary geodezyjne niezlme do szczegbétowego wytyczenia
robot.

Prace pomiarowe powinny &ywykonane przez osoby posiagiz@ odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinforma@wénzyniera o wszelkich lgtach
wykrytych w wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy i Klu reperéw roboczych. Bdly te
powinny by usunete na koszt Zamawiggego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji
projektowej § zgodne z rzeczywistymi ¢gdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize
rzeczywiste rgdne terenu istotnie #fig siec od rzdnych okrélonych w dokumentaciji
projektowej, to powinien powiadoko tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie
nie powinno by zmieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji przez Zyniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikaje z r@nic rzednych terenu podanych w dokumentacji
projektowej i rzdnych rzeczywistych, akceptowane przezymera, zostap wykonane na
koszt Zamawiajcego. Zaniechanie powiadomieniayniera oznaczaze roboty dodatkowe
w takim przypadku obgiza Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mpy¢ rozpoczte
przed zaakceptowaniem wynikOw pomiaréw przezimera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtowne trasy i punkigérednie osi trasy musgzoy¢
zaopatrzone w oznaczenia olaggce w sposOb wyeay i jednoznaczny charakterystyk
potozenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznatzsowinny by zaakceptowane przez
Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych i ich
oznaczé w czasie trwania rob6t. dai znaki pomiarowe przekazane przez Zamawggo
zostam zniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie
jest konieczne do dalszego prowadzenia robét, tstamp one odtworzone na koszt
Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne pasvidiowej realizacji robot
nalezg do obowizkow Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnychrasiti punktow
wysokaciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gidwnewpany by zastabilizowane w
sposOb trwaly, przyayciu pali drewnianych lub stupkédw betonowych, azeaklowhzane do
punktéw pomocniczych, patonych poza granicrob6t ziemnych. Maksymalna odleggo
pomiedzy punktami gtdwnymi na odcinkach prostych niezeprzekracza500 m.

Zamawiagcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze)
wzdtuz osi trasy drogowej, a tak przy kadym obiekcie iaynierskim.

Maksymalna odlegkg migdzy reperami roboczymi wzdiurasy drogowej w terenie
ptaskim powinna wyno&i500 metrow, natomiast w terenie falistym i gorslpowinna by
odpowiednio zmniejszona, zatee od jego konfiguracji.

Repery robocze nalg zatazy¢ poza granicami robét zedanych z wykonaniem trasy
drogowej i obiektéw towarzygeych. Jako repery robocze mma wykorzysta punkty state
na stabilnych, istnigcych budowlach wzdiutrasy drogowej. O ile brak takich punktow,
repery robocze natg zatary¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztahiudw



stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wyklugzapsiadanie, zaakceptowany przez
Inzyniera.

Rzedne reperéw roboczych nale okreslac z taky doktadndcia, aby éredni bhd
niwelacji po wyrownaniu byt mniejszy od 4 mm/km,0stipc niwelacg podwojry w
nawigzaniu do reperow gatwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigraj
wyrazne i jednoznaczne okilenie nazwy reperu i jegogadne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykon& w oparciu o dokumentagijprojektowy oraz inne
dane geodezyjne przekazane przez Zamaeegp, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, agltoeej w dokumentacji projektowe;.

Os trasy powinna by wyznaczona w punktach gtébwnych i w punktaclrpdnich w
odlegtaici zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytydscz nie rzadziej gico
50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej désasy w stosunku do
dokumentaciji projektowej nie mae by wigksze nk 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych
lub 5 cm dla pozostatych drog. ine niwelety punktow osi trasy najewyznaczy z
doktadndcia do 1 cm w stosunku do gdnych niwelety okrdonych w dokumentacji
projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalaizy¢ materiatdbw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczgdy Wykonawca robot
zasgpi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, sntzonych poza granicobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wgzeaie krawdzi nasypow i
wykopow na powierzchni terenu (okKlenie granicy robot), zgodnie z dokumengac)
projektowg oraz w miejscach wymaggych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia
robot i w miejscach zaakceptowanych przeziviera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow naky stosowdé dobrze widoczne
paliki lub wiechy. Wiechy naley stosowéd w przypadku nasypow o wysoi@
przekraczajcej 1 metr oraz wykopoéw gbszych nt 1 metr. Odlegte migdzy palikami lub
wiechami naley dostosowé& do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy onag.
Odlegia¢ ta co najmniej powinna odpowiatdaodstpowi kolejnych przekrojow
poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypow i
wykopdw o ksztalcie zgodnym z dokumengggjojektowy.

5.6. Wyznaczenie poienia obiektow mostowych

Dla kazdego z obiektéw mostowych nale wyznaczy jego potaenie w terenie

poprzez:

a) wytyczenie osi obiektu,

b) wytyczenie punktow okékjacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegétno
przyczotkéw i filarbw mostow i wiaduktow.

W przypadku mostéw i wiaduktow dokumentacja prajela powinna zawietaopis
odpowiedniej osnowy realizacyjnej do wytyczeniatybiektow.

Potazenie obiektu w planie natg okresli¢ z doktadnécia okreslong w punkcie 5.4.

6. KONTROLA JAKGSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt
6.



6.2. Kontrola jakéci prac pomiarowych

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokaciowych naley prowadzé wedtug ogélnych zasad oktenych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymageni podanymi w pkt 5.4.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt
7

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostli obmiarow jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

Obmiar robo6t zwjzanych z wyznaczeniem obiektow jeste&za obmiaru robot
mostowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogblne zasady odbioru robét
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt
8

8.2. Sposob odbioru robdét

Odbior robot zwjzanych z odtworzeniem trasy w terenie ga@sje na podstawie
szkicow i dziennikéw pomiaréw geodezyjnych lub pkdaitu z kontroli geodezyjnej, ktére
Wykonawca przedkiada ignierowi.

9. PODSTAWA PLATNGCI

9.1. Ogodline ustalenia dotygz podstawy ptatrioi

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgsi podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robot obejmuje:

sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownychtrasly i punktow wysokiciowych,
uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysgaiowych,
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewanygm wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,
- zastabilizowanie punktow w sposob trwaly,hroma ich przed zniszczeniem i
oznakowanie utatwigge odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Ptatnag¢ robdt zwigzanych z wyznaczeniem obiektow mostowych jestayv koszcie
rob6t mostowych.

10. PRZEPISY ZWAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasadyomykvania prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna olsstumyvestycji, Gtéwny Urgzd Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnpa@oma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysékimwa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuaeyjwysokaciowe, GUGIK 1979.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realipaeyGUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizaeyGUGIK 1983.

Nookow
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4. TRANSPORT
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6. KONTROLA JAKGSCI ROBOT
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8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNGCI

10. PRZEPISY ZWAZANE

1. WSTEP
1.1.Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teckznej (OST) s wymagania
dotyczce wykonania i odbioru robét zg@anych z usugciem drzew i krzakow.
1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obpwica podstaw opracowania
szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) stoswygako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t na gagh powiatowych i gminnych.
1.3. Zakres rob6t oblych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
zwigzanych z usugciem drzew i krzakéw, wykonywanych w ramach robdt
przygotowawczych.
1.4. Okrglenia podstawowe

Stosowane okégenia podstawowe as zgodne z obowrujacymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami podanymi w O85TM-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 1.4.
1.5. Ogdblne wymagania dotygze robot
Ogodlne wymagania dotygee robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbipkt
1.5.
2. MATERIALY

Nie wystpuja.
3. SPRET
3.1. Ogblne wymagania dotygze sprztu
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne”
pkt 3.



3.2. Spret do usuwania drzew i krzakow
Do wykonywania robot zwrzanych z usugciem drzew i krzakow naly stosowa:
- pity mechaniczne,
- specjalne maszyny przeznaczone do karczewani oraz ich usuetia z pasa
drogowego,
- spycharki,
- koparki lub cigniki ze specjalnym ospgtem do prowadzenia prac zmanych z
wyrebem drzew.
4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotygz transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagjaline”
pkt 4.
4.2. Transport pni i karpiny

Pnie, karpig oraz gajzie naley przewozé transportem samochodowym.

Pnie przedstawigge wartd¢ jako materiat aytkowy (np. budowlany, meblarski itp.)
powinny by transportowane w sposéb nie powagdyjich uszkodze
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robét podano w OST D-M@QO ,Wymagania ogoéine”
pkt 5.

5.2. Zasady oczyszczania terenu z drzew i krzakéw

Roboty zwgzane z usugciem drzew i krzakow obejmaijwyciecie i wykarczowanie
drzew i krzakéw, wywiezienie pni, karpiny i gat poza teren budowy na wskazane miejsce,
zasypanie dotéw oraz ewentualne spalenie na mi@gzastatéci po wykarczowaniu.

Teren pod budogdrogi w pasie rob6t ziemnych, w miejscach dokopdw innych
miejscach wskazanych w dokumentacji projektowepvip@en by oczyszczony z drzew i
krzakow.

Zgoda na prace ze#ane z usugciem drzew i krzakow powinna byizyskana przez
Zamawiajcego.

Wycinke drzew o wiaciwosciach materiatu tytkowego naley wykonywa w tzw.
sezonie ¢gbnym, ustalonym przez igniera.

W miejscach dokopdéw i tych wykopow, z ktérych gryest przeznaczony do
wbudowania w nasypy, teren nafeoczyci¢ z raslinnosci, wykarczowa pnie i usugnc¢
korzenie tak, aby zawa® czesci organicznych w gruntach przeznaczonych do wbuaaay
w nasypy nie przekraczata 2%.

W miejscach nasypOw teren naje oczyci¢ tak, aby czsci roslinnosci nie
znajdowaly s} na gkbokasci do 60 cm poriiej niwelety rob6t ziemnych i linii skarp nasypu,
Z wyjatkiem przypadkow podanych w punkcie 5.3.

Raslinnos¢ istniegca w pasie robo6t drogowych, nie przeznaczona danigsa,
powinna by przez Wykonawg zabezpieczona przed uszkodzenienmell@oslinnosé, ktora
ma by zachowana, zostanie uszkodzona lub zniszczona pyvzé&onawe, to powinna by
ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposéb zaataamy przez odpowiednie wiadze.
5.3. Usungcie drzew i krzakow

Pnie drzew i krzakéw znajdige s¢ w pasie robét ziemnych, powinny dy
wykarczowane, za wyfkiem nasgpujacych przypadkow:

a) w obrebie nasypow - jeeli srednica pni jest mniejsza od 8 cm i istagg rzdna terenu w
tym miejscu znajduje sico najmniej 2 metry od powierzchni projektowanejday drogi
albo powierzchni skarpy nasypu. Pnie pozostawiargeasypami powinny Ildyscicte nie
wyzej niz 10 cm ponad powierzchpiterenu. Powssze odsfpstwo od ogolnej zasady,



wymagajce] karczowania pni, nie ma zastosowaniagljeprzewidziano stopniowanie
powierzchni terenu pod podstawasypu,

b) w obrbie wyokgnglenia skarpy wykopu przecingego s¢ z terenem. W tym przypadku
pnie powinny by $ciete rowno z powierzchniskarpy albo porigj jej poziomu.

Poza miejscami wykopow doty po wykarczowanych phiaaley wypetnic gruntem
przydatnym do budowy nasypow i zdgi¢, zgodnie z wymaganiami zawartymi w OST D-
02.00.00 ,Roboty ziemne”.

Doty w obrbie przewidywanych wykopdw, nalg tymczasowo zabezpieazyrzed
gromadzeniem giw nich wody.

Wykonawca ma obowkek prowadzenia robot w taki sposob, aby drzewa
przedstawiagjce wartd¢ jako materiat aytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) nie utracity
tej wiasciwosci w czasie robot.

Miode drzewa i inne iiny przewidziane do ponownego sadzenia powinny by
wykopane z dig ostraznoscig, w sposob ktéry nie spowoduje trwatych uszkagze
nastpnie zasadzone w odpowiednim gruncie.

5.4. Zniszczenie pozostat po usungtej raslinnosci

Sposob zniszczenia pozostadio po usungte] raslinnosci powinien by zgodny z
ustaleniami SST lub wskazaniamiymiera.

Jezeli dopuszczono przerobienie gatna koe drzewry za pomog specjalistycznego
sprztu, to sposéb wykonania powinien odpowiadaaleceniom producenta spia.
Niewzyteczne pozostadci po przerobce powinny Byusunéte przez Wykonawge z terenu
budowy.

Jezeli dopuszczono spalanieshonosci usungtej w czasie robét przygotowawczych
Wykonawca ma obowrek zadbé aby odbyto g ono z zachowaniem wszystkich wymogéw
bezpieczéstwa i odpowiednich przepisow.

Zaleca s stosowanie technologii, umlowviajacych intensywne spalanie, z
powstawaniem maiej ikzi dymu, to jest spalanie w wysokich stosach alielanie w dotach
z wymuszonym doptywem powietrza. Po zagoeniu spalania ogie powinien by
catkowicie wygaszony, bez pozostawieniggych s¢ czesci.

Jezeli warunki atmosferyczne lub inne wzdly zmusity Wykonawe do odsipienia
od spalania lub jego przerwania, a hagromadzongnmaato spalenia stanowi przeszkos
prowadzeniu innych prac, Wykonawca powinien wsugo w miejsce tymczasowego
skladowania lub w inne miejsce zaakceptowane plzgmiera, w ktérym bdzie maliwe
dalsze spalanie.

Pozostatéci po spaleniu powinny lyusungte przez Wykonawgz terenu budowy.
Jeili pozostaldci po spaleniu, za zgadinzyniera, 8 zakopywane na terenie budowy, to
powinny by one uktadane w warstwach. K@ warstwa powinna Byprzykryta warstwy
gruntu. Ostatnia warstwa powinnacbgrzykryta warstw gruntu o grubgci co najmniej 30
cm i powinna by odpowiednio wyréwnana i zagzczona. Pozostaid po spaleniu nie mag
by¢ zakopywane pod rowami odwadni@ymi ani pod jakimikolwiek obszarami, na ktorych
odbywa s¢ przeptyw wod powierzchniowych.

6. KONTROLA JAKGSCI ROBOT

6.1. Ogoblne zasady kontroli jadm@ robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt
6.
6.2. Kontrola robot przy usuwaniu drzew i krzakdw

Sprawdzenie jakai robot polega na wizualnej ocenie komplgtiousungcia
roslinnosci, wykarczowania korzeni i zasypania dotéw. gmgzenie gruntu wypemnigego
doty powinno spetnia odpowiednie wymagania okdtene w OST D-02.00.00 ,Roboty
ziemne”.



7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-Q0@QWymagania ogolne” pkt
7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostik obmiarow rob6t zwihzanych z usugciem drzew i krzakow jest:
- dladrzew - sztuka,
- dlakrzakow - hektar.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robo6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt
8.
8.2. Odbior robot zanikagych i ulegaicych zakryciu

Odbiorowi robét zanikarych i ulegajcych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po
wykarczowanych pniach, przed ich zasypaniem.
9. PODSTAWA PLATNGCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotygz podstawy ptatrici
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgsi podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Patnag¢ nalezy przyjmowa na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.
Cena wykonania rob6t obejmuje:
- wyckcie i wykarczowanie drzew i krzakow,
- wywiezienie pni, karpiny i ge#i poza teren budowy lub przerobienie ¢qgaina koe
drzewry, wzgkdnie spalenie na miejscu pozostaigo wykarczowaniu,
- zasypanie dotéw,
- uporadkowanie miejsca prowadzonych robot.
10. przepisy zwjizane
Nie wystpuja.




D-00.03.05

ZDJECIE WARSTWY HUMUSU I/LUB DARNINY

SPIS TRECI
D-00.03.05
ZDJECIE WARSTWY HUMUSU I/LUB DARNINY
1. WSTEP
2. MATERIALY
3. SPRET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNGCI

10. PRZEPISY ZWAZANE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teclznej (OST) s wymagania
dotyczce wykonania i odbioru robét zg@anych ze zdgiem warstwy humusu i/lub darniny.
1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obpwica podstaw opracowania
szczegoOtowej specyfikacji technicznej (SST) stosmyajako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t na gach krajowych i wojewddzkich.

Zaleca s} wykorzystanie OST przy zlecaniu robot na drogadatjskich i gminnych.
1.3. Zakres robot oélych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia roboét z@anych

ze zdgciem warstwy humusu i/lub darniny, wykonywanych wamiach robét
przygotowawczych.
1.4. Okrélenia podstawowe

Stosowane okégenia podstawowe gs zgodne z obowgujacymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami podanymi w O8TM-00.00.00 ,Wymagania ogdélne”
pkt 1.4.
1.5. Ogdlne wymagania dotygze robot

Ogolne wymagania dotygee robdét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

Nie wysepujs.
3. SPRET
3.1. Ogdlne wymagania dotyaz sprztu

Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania



ogolne” pkt 3.
3.2. Spret do zdgcia humusu i/lub darniny

Do wykonania robot zwrzanych ze zdgiem warstwy humusu lub/i darniny nie
nadajicej st do powtornego xycia naley stosowa:
- rowniarki,
- spycharki,
- lopaty, szpadle i inny spitzdo rcznego wykonywania rob6t ziemnych - w miejscach,
gdzie prawidtowe wykonanie robot sprgm zmechanizowanym nie jest Aioe,
- koparki i samochody samowytadowcze - w pedku transportu na odlegto
wymagajica zastosowania takiego spta.

Do wykonania rob6t zwranych ze zdgiem warstwy darniny nadajej st do
powtdrnego mycia, naley stosowa:
- nae do cecia darniny wedtug zasad oklenych w p. 5.3,
- fopaty i szpadle.
4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotygaz transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagjaline”
pkt 4.

4.2. Transport humusu i darniny

Humus naley przemieszczaz zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo pozéw
transportem samochodowym. Wybérodka transportu zatg od odlegtdci, warunkéw
lokalnych i przeznaczenia humusu.

Darnire nalezy przewozé transportem samochodowym. W przypadku darniny
przeznaczonej do powtérnego zastosowania, powinaabg transportowana w sposob nie
powodujcy uszkodza. )

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-MX@00 ,Wymagania ogolne” pkt
5.

Teren pod budogdrogi w pasie rob6t ziemnych, w miejscach dokopéw innych
miejscach wskazanych w dokumentacji projektowej ip@m by oczyszczony z humusu
i/lub darniny.

5.2. Zdgcie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna dydjeta z przeznaczeniem do Aejszego #@ycia przy
umacnianiu skarp, zakladaniu trawnikéw, sadzenimewr i krzewéw oraz do innych
czynnaci okreslonych w dokumentacji projektowej. Zagospodarowamémiaru humusu
powinno by wykonane zgodnie z ustaleniami SST lub wskazaniaigniera.

Humus nalgy zdejmowa mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spygshai
wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn niewgstarczajce dla prawidtowego
wykonania robot, wzgbnie mae stanowé zagraenie dla bezpiecastwa robdt (zmienna
gruba¢ warstwy humusu, gsiedztwo budowli), naley dodatkowo stosowa reczne
wykonanie robot, jako uzupetnienie prac wykonywdnyoechanicznie.

Warstwe humusu naley zdja¢ z powierzchni catego pasa rob6t ziemnych orazmnydh
miejscach okrdonych w dokumentacji projektowej lub wskazanychear Irzyniera.

Gruba¢ zdejmowanej warstwy humusu (zat@ od gébokadsci jego zalegania,
wysokaci nasypu, potrzeb jego wykorzystania na budowge) ipowinna by zgodna z
ustaleniami dokumentacji projektowej, SST Ilub wskexz przez liayniera, wedlug
faktycznego stanu wygtowania. Stan faktycznyetizie stanowit podstagvdo rozliczenia
czynndaci zwigzanych ze zdgiem warstwy humusu.



Zdjety humus naley sktadowa& w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu
powinny by przez Wykonawe tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem, a tak najedzaniem przez pojazdy. Nie nalezdejmowé& humusu w
czasie intensywnych opadow i bezpanio po nich, aby unikié zanieczyszczenia ghriub
innym gruntem nieorganicznym.

5.3. Zdgcie darniny

Jezeli powierzchnia terenu w offsie pasa przeznaczonego pod bugldrasy drogowej
jest pokryta darnigprzeznaczando umocnienia skarp, dargimalezy zdjag¢ w sposéb, ktéry
nie spowoduje jej uszkodzei przechowywé& w odpowiednich warunkach do czasu
wykorzystania.

Wysokie trawy powinny by skoszone przed zgjiem darniny. Darnig nalezy cigé¢ w
regularne, prostajtne pasy o szerokoi okoto 0,30 metra lub w kwadraty o didgo boku
okoto 0,30 metra. Grulé darniny powinna wynoéiod 0,05 do 0,10 metra.

Nalezy dazy¢ do jak najszybszegozuycia pozyskanej darniny. Z&i darnina przed
powtornym wykorzystaniem musi bysktadowana, to zalecagsjej roztazenie na gruncie
rodzimym. Jeeli brak miejsca na takie rozienie darniny, to naky ja magazynowa w
regularnych pryzmach. W porze rozwojiélno darnire nalezy sktadowa w warstwach traw
do dotu. W pozostatym okresie darginalezy sktadow& warstwami na przemian trawlo
gory i trawg do dotu. Czas skladowania darniny przed wbudowanige powinien
przekracza 4 tygodni.

Darnire nie nadajca sie do powtdérnego wykorzystania najeusuraé mechanicznie, z
zastosowaniem rowniarek lub spycharek i przediga miejsce wskazane w SST lub przez
Inzyniera. )

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoblne zasady kontroli jad@ roboét

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6ét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 6.
6.2. Kontrola usurcia humusu lub/i darniny

Sprawdzenie jakwi robot polega na wizualnej ocenie komplémausungcia humusu
lub/i darniny.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w OST D-M-Q0@QWymagania ogolne”  pkt
1.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarovy jest nf (metr kwadratowy) zdfej warstwy humusu lub/i darniny.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNGCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotygz podstawy ptatrici

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrsgi podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 rhwykonania rob6t obejmuje:

zdgcie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy wzdiinogi lub odwiezieniem na odktad,
zdgcie darniny z ewentualnym odwiezieniem i sktadowamjej w regularnych pryzmach.

10. przepisy zwizane
Nie wystpuja.
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ROZBIORKA ELEMENTOW DROG, OGRODZK

| PRZEPUSTOW
SPIS TRECI
D-00.04.05
ROZBIORKA ELEMENTOW DROG, OGRODZK | PRZEPUSTOW
1. WSTEP
2. MATERIALY
3. SPRET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
7. OBMIAR ROBOT

8. ODBIOR ROBOT

9. PODSTAWA PLATNGCI

10. PRZEPISY ZWAZANE

1. WSTEP

1.1.Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecaniej (OST) s wymagania
dotyczice wykonania i odbioru robét zgdanych z rozbiérk elementéw drdg, ogrodad
przepustow.
1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obpwica podstaw opracowania
szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) stosmyajako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na gach krajowych i wojewddzkich.

Zaleca sj wykorzystanie OST przy zlecaniu robot na drogaatjskich i gminnych.
1.3. Zakres robot oblych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia roboét z@anych

Z rozbiorky:
- [1  warstw nawierzchni,
kraweznikdw, obrzey i opornikow,
sciekow,
chodnikow,
ogrodza,
barier i pagczy,
znakow drogowych,
przepustéw: betonowyckelbetowych, kamiennych, ceglanych itp.

|
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1.4. Okrdlenia podstawowe
Stosowane okégenia podstawowe ags zgodne z obowgujacymi, odpowiednimi

polskimi normami oraz z definicjami podanymi w O8TM-00.00.00 ,Wymagania ogdélne”
pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotygze robot

Ogolne wymagania dotygze robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbin
pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogoblne wymagania dotygze materiatdw

Ogodlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podav
OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.
2.2. Rusztowania

Rusztowania robocze przestawne przy rozbiérce pptéw mog by¢ wykonane z
drewna lub rur stalowych w postaci:
- rusztowa koztowych, wysokéci od 1,0 do 1,5 m, skiadaych s¢ z lezni z bali (np.
12,5 x 12,5 cm), ndg z kradziakdéw (np. 7,6 x 7,6 cm),esen (np. 3,2 x 12,5 cm) i pomostu
z desek,
- rusztowa drabinowych, sktadagych s¢ z drabin (np. dlugi 6 m, szerokéci 52 cm),
usztywnionych stzeniami z desek (np. 3,2 x 12,5 cm), na ktorych elalerch (np. 3,2 x 6,3
cm) ukiada si pomosty z desek,
- przestawnych klatek rusztowaniowych z ral@tych srednicy od 38 do 63,5 mm, o
wymiarach klatek okoto 1,2 x 1,5 m lub ptaskicht&larusztowaniowych (np. z rur stalowych
srednicy 108 mm i townikow 45 x 45 x5 mm i 70 x 70 x 7 mm), o wynaah klatek okoto
1,1 x1,5m,
- rusztowa z rur stalowychsrednicy od 33,5 do 76,1 mm pokonych 4cznikami w
ramownice i kratownice.

Rusztowanie nakly wykona z materialtdw odpowiadagych nasipujacym normom:
- drewno i tarcica wg PN-D-95017 [1], PN-D-960([2], PN-D-96002 [3] Ilub innegj
zaakceptowanej przezayniera,
- gwadzie wg BN-87/5028-12 [8],
- rury stalowe wg PN-H-74219 [4], PN-H-74228)] lub innej zaakceptowanej przez
Inzyniera,
- katowniki wg PN-H-93401[6], PN-H-93402 [7] lub innejaakceptowane] przez
Inzyniera.
3. SPRET
3.1. Ogblne wymagania dotyge sprztu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.
3.2. Spret do rozbiorki

Do wykonania rob6t zwzanych z rozbiérk elementéw drog, ogrodae przepustow
moze by wykorzystany sprg podany poriej, lub inny zaakceptowany przezymiera:
- - spycharki,
- - fadowarki,
- - zurawie samochodowe,
— - samochody etarowe,
- - zrywarki,
— - mioty pneumatyczne,
— - pity mechaniczne,
— - frezarki nawierzchni,



- - koparki.
4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotygaz transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne”
pkt 4.

4.2. Transport materiatéw z rozbidrki
Materiat z rozbiérki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w OST D-MX@00 ,Wymagania ogolne” pkt
5

5.2. Wykonanie robot rozbiorkowych

Roboty rozbiorkowe elementow drég, ogrodlz@rzepustow obejmajusungcie z terenu
budowy wszystkich elementow wymienionych w pkt 1.3godnie z dokumentag]
projektows, SST lub wskazanych przezzimiera.

Jali dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentaopventaryzacyjnej lubl/i
rozbiérkowej, Ikynier maze polecé Wykonawcy sporgdzenie takiej dokumentacji, w ktérej
zostanie okrdony przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiorkowe mima wykonywa mechanicznie lubgcznie w sposéb okéony w
SST lub przez layniera.

W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zasteswem frezarek drogowych,
nalezy spetnt warunki okrélone w OST D-05.03.11 ,Recykling”.

W przypadku robot rozbiérkowych przepustu agldokoné:

- odkopania przepustu,

- ew. ustawienia przefroych rusztowa przy przepustach wgzych od okoto 2 m,

- rozbicia elementéw, ktérych nie przewiduje ®dzysk&, w sposoéb gczny lub
mechaniczny z ew. przeciem petow zbrojeniowych i ich odgciem,

- demontau prefabrykowanych elementow przepustow (np. rudementow
skrzynkowych, ramowych) z uprzednim oczyszczeni@irsi cz$ciowym usurgciu taw,
wzglednie ostranego rozebrania konstrukcji kamiennych, ceglanithkierowych itp. przy
zalazeniu ponownego ich wykorzystania,

- oczyszczenia rozebranych elementow, przeamyzh do powtdrnego zycia (z
zaprawy, kawatkow betonu, izolacji itp.) i ich posavania.

Wszystkie elementy nitiwe do powtdrnego wykorzystania powinnydysuwane bez
powodowania z@dnych uszkodze O ile uzyskane elementy nie gtagie wlasndcia
Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce okéone w SST lub wskazane przez
Inzyniera.

Elementy i materialy, ktére zgodnie z SST $tsig wlasndciag Wykonawcy, powinny
by¢ usunete z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbiorce elementéw dréggrodzé i przepustow
znajdupce s¢ w miejscach, gdzie zgodnie z dokumergapyojektows beda wykonane
wykopy drogowe, powinny ky tymczasowo zabezpieczone. W szczegd@nmalezy
zapobiec gromadzeniuesiv nich wody opadowe;.

Doty w miejscach, gdzie nie przewidujec sSkykonania wykopdw drogowych nale
wypetni¢, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otagzgjo terenu i zagcic
zgodnie z wymaganiami okdlenymi w OST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoblne zasady kontroli jad@ roboét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.



6.2. Kontrola jakéci robo6t rozbidrkowych

Kontrola jakdci rob6t polega na wizualnej ocenie komplétiowykonanych robot
rozbiorkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzeelementéw przewidzianych do
powtornego wykorzystania.

Zagszczenie gruntu wypeln@jego ewentualne doty po usetyich elementach
nawierzchni, ogrodzei przepustow powinno spetdiandpowiednie wymagania okstene w
OST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w OST D-M-Q0@Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostik obmiarows robot zwizanych z rozbiorkelementow drég i ogrodagest:
- dla nawierzchni i chodnika -“tmetr kwadratowy),
- dla krawznika, opornika, obrza, sciekdw prefabrykowanych, ogrodze barier i
poreczy - m (metr),
- dla znakdéw drogowych - szt. (sztuka),
- dla przepustéw i ich elementéw
a) betonowych, kamiennych, ceglanych®(metr szécienny),
b) prefabrykowanych betonowyctelbetowych - m (metr).

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNGCI

9.1. Ogodline ustalenia dotygz podstawy ptatrioi

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrssi podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuije:
a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:
- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej dbidki,
- rozkucie i zerwanie nawierzchni,
- ew. przesortowanie materialu uzyskanegozbidwki, w celu ponownego jejzycia, z
utozeniem na poboczu,
- zaladunek i wywiezienie materiatow z rozRigr
- wyréwnanie podta i uporadkowanie terenu rozbiorki;
b) dla rozbiorki krawznikow, obrzey i opornikdw:
- odkopanie kragenikdéw, obrzey i opornikbw wraz z wyjciem i oczyszczeniem,
- zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i i,
- zaladunek i wywiezienie materiatu z rozbidrk
- wyréwnanie podta i uporadkowanie terenu rozbiorki;
c) dla rozbiérkiscieku:
- odstongcie scieku,
- kczne wygcie elementéwsciekowych wraz z oczyszczeniem,
- ew. przesortowanie materiatu uzyskanegozbidwki, w celu ponownego jegazycia, z
utozeniem na poboczu,
- zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,
- uzupetnienie i wyréwnanie podin
- zaladunek i wywoOz materiatéw z rozbiorki,
- uporadkowanie terenu rozbioérki;



d) dla rozbiorki chodnikow:

- reczne wygcie piyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie ichy materiatdw
chodnikowych,

- ew. przesortowanie materiatlu uzyskanegozbitoki w celu ponownego jegazycia, z
utozeniem na poboczu,

- zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,

- zaladunek i wywiezienie materiatow z rozRigr

- wyréwnanie podta i uporadkowanie terenu rozbiorki;

e) dla rozbiorki ogrodze

- demontaelementow ogrodzenia,

- odkopanie i wydobycie stupkéw wraz z fundateen,

- zasypanie dotow po stupkach z gagzeniem do uzyskania #s1,00 wg BN-77/8931-
12 [9],

- ew. przesortowanie materiatu uzyskanegozbidwki, w celu ponownego jegazycia, z
utozeniem w stosy na poboczu,

- zaladunek i wywiezienie materiatow z rozRipr

— uporzdkowanie terenu rozbiorki;

f) dla rozbiorki barier i parczy:

- demontaelementow bariery lub peczy,

- odkopanie i wydobycie stupkéw wraz z fundateen,

- zasypanie dotéw po stupkach wraz zesagzeniem do uzyskania 1,00 wg BN-
77/8931-12 [9],

- zaladunek i wywiezienie materiatow z rozKRigr

- uporadkowanie terenu rozbiorki;

g) dla rozbiorki znakow drogowych:

- demontatablic znakow drogowych ze stupkow,

- odkopanie i wydobycie stupkéw,

- zasypanie dotéw po stupkach wraz zesagzeniem do uzyskania 1,00 wg BN-
77/8931-12 [9],

- zaladunek i wywiezienie materiatow z rozRipr

- uporadkowanie terenu rozbiorki;

h) dla rozbiorki przepustu:

- odkopanie przepustu, fundamentéw, taw, urescitp.,

- ew. ustawienie rusztowaich p&niejsze rozebranie,

- rozebranie elementéw przepustu,

- sortowanie i pryzmowanie odzyskanych matéwa

- zaladunek i wywiezienie materiatow z rozRigr

- zasypanie dotéw (wykopow) gruntem z gamgzeniem do uzyskania #s1,00 wg BN-
77/8931-12 [9],

- uporadkowanie terenu rozbioérki.

10. PRZEPISY ZWAZANE

Normy

1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartacztesig.

2. PN-D-96000 Tarcica iglasta ogolnego przeznaezeni

3. PN-D-96002 Tarcicadtiasta ogllnego przeznaczenia

4. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane nagcgo ogolnego

stosowania
5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwuagriione i walcowane na zimno
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PN-H-93401
PN-H-93402
BN-87/5028-12

BN-77/8931-12

0golnego przeznaczenia
Stal walcowanaagtwniki rownoramienne
l{towniki nierbwnoramienne stalowe walcowane nagor
Gwadzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem gtadkim,
okragtym i kwadratowym
Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu.



Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot

budowlanych.
BRANZA ARCHITEKTONICZNA

Rozbiorka istniejacej oczyszczalni $Sciekow we Wsi Rydwagi gmina Mragowo na
dzialce o nr geod. 347/40 obreb Rydwagi



1.

1.1.

1.2.

CZESC OGOLNA

Zakres stosowania Specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét budowlanych jest stosowana jako dokument
zamdwien publicznych oraz staje si¢ zalacznikiem do umowy na realizacj¢ robét.

Przedmiot zamowienia

Przedmiotem zamoéwienia jest opracowanie projektu rozbidrki oczyszczalni sciekoéw we wsi Rydwagi gm.

1.3.

1.4.

1.4.

1.4.

14

1.4.

Mragowo dziatka nr 347/40 wie$ Rydwagi gm. Mragowo, Inwestor: Gmina Mragowo ul. Krélewiecka

60A 11-700 Mragowo

Zakres robot objetych Specyfikacja techniczng wykonania i odbioru robot
Szczegdtowy zakres robot przedstawia dokumentacja projektu rozbiorki.

Zakres robot w obiekcie obejmuje rozbidrka oczyszczalni Sciekéw we wsi Rydwagi ze szczegdlnym

uwzglednieniem dbatosci o czystosé pobliskiego jeziora Rydwagi .

Wykonawca przed przygotowaniem oferty powinien zapoznaé si¢ z zakresem robo6t podczas wizji
lokalnej. Wykonawca zobowigzany jest do wyceny wszystkich robot ujetych w opisie przedmiotu
zamowienia wedtug wlasnej kalkulacji.

Kody i nazwy robot budowlanych wg Wspdlnego Stownika Zamowien (CPV)

45110000-1 Roboty w zakresie burzenia i rozbiorki obiektow budowlanych

45262600-7 Rézne specjalne roboty budowlane

71.32.00.00-7 Ustugi inzynieryjne w zakresie projektowania

Okreslenia uzyte w Specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét budowlanych

Okreslenia uzyte w Specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych nalezy rozumie¢

zgodnie z zapisami ustawy Prawo Budowlane z dnia 7 lipca 1994 (tj. Dz. U. z 2006 r. Nr 156, poz.

1118), a ponadto okreslenia ponizcj wskazanc:

1. Przedstawiciel Zamawiajacego - osoba wyznaczona przez Zamawiajacego, o ktérej wyznaczeniu
poinformowany jest wykonawca, odpowiedzialna za nadzorowanie robé6t iadministrowanie
kontraktem.

2. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez wykonawce, upowazniona do kierowania robotami
budowlanymi i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

3. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdt, zgodne z przedmiarem robét,

specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez przedstawiciela Zamawiajacego.

4. Odpowiednia (bliska) zgodnos$¢é - zgodnos¢ wykonywanych robét z dopuszezonymi tolerancjami, a
jesli przedziat tolerancji nie zostal okreslony z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi
zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

1.4.5. Polecenie Zamawiajacego - wszelkie polecenia przekazane wykonawcy przez przedstawiciela

Zamawiajgcego, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robdt lub innych spraw
zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.6. Przedsiewzigcie budowlane - kompleksowa realizacja robot budowlanych.
1.4.7. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji terenom

naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.8. Przedmiar robét - wykaz robdt z podaniem ich ilosci w kolejnosci technologicznej ich wykonania.
1.49. Teren wykonywania robét budowlanych - teren udost¢pniony przez Zamawiajacego dla

1.5

1.5.

1.5

wykonania na nim robét oraz inne miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace czg$¢ terenu
wykonywania rob6t budowlanych.

. Ogobline wymagania dotyczace robot

Wykonaweca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robét, bezpieczefistwo wszelkich czynnosci na
terenie wykonywania robdt budowlanych, rozbiérkowych , metody uzyte przy wykonywaniu robot
budowlanych , rozbiorkowych oraz za ich zgodno$¢ z wytycznymi robot budowlanych , i
rozbiorkowych, specyfikacja techniczng wykonania iodbioru robét budowlanych i poleceniami
przedstawiciela Zamawiajacego.
1. Przekazanie terenu budowy
Zamawiajagcy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze wykonawcy teren
wykonywania robot budowlanych wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi.

2. Zgodno$¢ robdt z dokumentacja projektowa i Specyfikacja techniczng wykonania i odbioru robot

budowlanych
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rob6t budowlanych oraz wszystkie dodatkowe
dokumenty przekazane wykonawcy przez Zamawiajacego stanowia cz¢s¢ umowy, a wymagania
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1.5.3.

1.5.4.

1.5.5.

1.5.6.

okreslone w choéby jednym z nich sa obowiazujace dla wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej
dokumentacji.
W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegéinych dokumentéw obowigzuje kolejnosé
ustalona przez Zamawiajacego.
Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Zamawiajacego, ktory podejmie decyzje
o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacja projektowa
i Specyfikacjg techniczng wykonania i odbioru robét budowlanych , rozbiérkowych.
Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w Specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot
budowlanych beda uwazane za wartosci docelowe, od ktérych dopuszczalne sg odchylenia w ramach
okre$lonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i elementéw budowli musza wykazywac
zgodnosé z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego
przedziatu tolerancji.
W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacja projektowg lub
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét budowlanych i wptynie to na niezadowalajaca
jako$é i bezpieczefistwo elementu budowli, to takie materiaty lub sposéb wykonania zostang
zastgpione innymi i wykonane ponownie na koszt wykonawcy.
Zabezpieczenie terenu budowy
Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu wykonywania robdt budowlanych,
rozbiorkowych w okresie trwania realizacji kontraktu az do zakoficzenia i odbioru ostatecznego robot.
Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace oraz
érodki niezbedne do ochrony robdt, wygody spotecznosci i innych.
W miejscach przylegajacych do drég otwartych dla ruchu, wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje
teren wykonywania robot budowlanych, w sposéb uzgodniony z przedstawicielem Zamawiajgcego.
Wijazdy i wyjazdy z terenu wykonywania robot budowlanych przeznaczone dla pojazdéw i maszyn
pracujacych przy realizacji robot, wykonawca odpowiednio oznakuje w sposob uzgodniony z
przedstawicielem Zamawiajgcego.
Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawea ma obowigzek znaé i stosowaé¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony §rodowiska naturalnego a w szczegolnosci pobliskiego jeziora Rydwagi.
W okresie wykonywania robot budowlanych, wykonawca bedzie podejmowaé wszelkie uzasadnione
kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i
wokét terenu wykonywania robot budowlanych oraz bgdzie unikaé uszkodzen lub ucigzliwosci dla
0s6b lub débr publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia
lub innych przyczyn powstatych w nastgpstwie jego sposobu dziatania.
Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegolny wzglad na srodki ostroznosci i zabezpieczenia
przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych, jeziora pytami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,
¢) mozliwos$cig powstania pozaru,
d) zanieczyszczeniem gleby substancjami ropopochodnymi.
Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowej.
Wykonawca bedzie utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow sprawny sprzgt
przeciwpozarowy, na terenie wykonywania robot budowlanych oraz w maszynach i pojazdach.
Materialy tatwopalne beda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostgpem 0s6b trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji robét albo przez personel wykonawcy.

Materiaty szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktére w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.
Materialy, ktére sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakoficzeniu robdt ich
szkodliwo$éé zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy wykonawca powinien
otrzyma¢ zgode na uzycie tych materialéw od wiasciwych organéw administracji pafistwowe;.
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1.5.7.

1.5.8.

1.5.9.

Ochrona wiasnosci publicznej i prywatne;j
Wykonawca bedzie realizowa¢ roboty budowlane rozbiérkowe w sposob powodujacy minimalne
niedogodnosci dla uzytkownikéw. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy w
sasiedztwie wykonywania rob6t budowlanych, spowodowane jego dziatalnoscia.

Bezpieczenstwo i higiena pracy
Podczas realizacji robét wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy. W szczeg6lnosci wykonawca ma obowigzek zadba¢, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzgt i
odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.
Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagaf okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaptacie i sa uwzglednione w cenie kontraktowej.
Wykonawca ponosi petng odpowiedzialnosé za szkody oraz nastgpstwa nieszczgsliwych wypadkéw
powstatych w zwiazku z prowadzonymi robotami budowlanymi.

Ochrona i utrzymanie robot
Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrong robot i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do
robét od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robét przez Zamawiajacego.
Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Jesli wykonawca w
jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Zamawiajgcego powinien rozpoczaé roboty
utrzymaniowe, nie pézniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.10. Stosowanie si¢ do prawa i innych przcpisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wiadze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktére sa w jakikolwiek sposdb zwigzane z wykonywanymi
robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia
robot.

Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymagan prawnych odno$nie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w
odniesieniu do sprzetu, materiatéw lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robot i w
sposob ciagly bedzie informowaé Zamawiajacego o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie
zezwolen i inne odnosne dokumenty. Wszelkie straty, koszty postgpowania, obcigzenia i wydatki
wynikte z lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje wykonawca, z
wyjatkiem przypadkéw, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania dokumentacji dostarczonej
przez Zamawiajgcego.

1.5.11. Réwnowaznos$¢ norm i zbioréw przepisow prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sg konkretne normy i przepisy, ktore spetnia¢
maja materialy, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, bedg obowigzywac
postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepisow o ile
w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przepisy sa
panistwowe lub odnosza si¢ do konkretnego kraju lub regionu, moga by¢ réwniez stosowane inne
odpowiednie normy zapewniajace réwny lub wyzszy poziom wykonania niz powolane normy lub
przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Zamawiajacego. Roéznice
pomigdzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami muszg by¢ dokfadnie opisane
przez wykonawcg i przedfozone przedstawicielowi Zamawiajacego do zatwierdzenia.



2. MATERIALY
Materialy uzyte do realizacji przedmiotu zamoéwienia powinny odpowiada¢ wymaganiom materiatow
budowlanych, byé dobrej jakosci, posiadajace potrzebne dokumenty dopuszczajace, deklaracje
zgodnosci, certyfikaty zgodnosci i atesty.
Przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow przeznaczonych do robot, wykonawca
przedstawi przedstawicielowi Zamawiajacego, szczegbtowe informacje dotyczace materiatow np.
certyfikaty, kolorystyka w celu zaakceptowania.
Wykonawca zobowiazany jest do wykazania, ze materialy zakwestionowane przez Zamawiajacego
uzyskane z dopuszczonego zrodla w sposob ciagly spetniaja wymagania Specyfikacji technicznej
wykonania i odbioru rob6t budowlanych w czasie realizacji robot.
Kazdy rodzaj robdt, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, wykonawca
wykonuje na wiasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem, usunigciem i niezaptaceniem.
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materiaty, do czasu gdy beda one uzyte do robdt,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaty swoja jako$¢, wlasciwosci i byly dostepne do
kontroli przez przedstawiciela Zamawiajacego.
Miejsca czasowego sktadowania materiatéw moga by¢ zlokalizowane w obrgbie terenu wykonywania
robot budowlanych w miejscach uzgodnionych z przedstawicielem Zamawiajacego.

3. SPRZET
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robot powinien by¢
uzgodniony i zaakceptowany przez Zamawiajacego.
Liczba i wydajnosé sprzetu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji, Specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét budowlanych i
wskazaniach Zamawiajacego.
Sprzet bedacy wlasnoscia wykonawcey lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.
Wykonawca przedstawi Zamawiajagcemu kopie dokument6w potwierdzajacych dopuszezenie sprzgtu do
uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
Wykonawca bedzie naprawia¢ lub wymienia¢ sprzgt niesprawny.
Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkow umowy,
zostang przez Zamawiajacego zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wplyng
niekorzystnie na jako$é wykonywanych robot i wiasciwosci przewozonych materiatow.
Liczba $rodkéw transportu powinna zapewniaé prowadzenie robét zgodnie z zasadami okreslonymi w
Specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét budowlanych i wskazaniach przedstawiciela
Zamawiajgcego, w terminie przewidzianym umowa.
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na os i innych parametrow technicznych. Srodki
transportu nie spelniajace tych warunkéw mogg byé dopuszczone przez przedstawiciela
Zamawiajacego, pod warunkiem przywrécenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog na
koszt wykonawcy.
Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz za jakos¢

zastosowanych materiatéw i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,

Specyfikacja techniczng wykonania i odbioru rob6t budowlanych oraz poleceniami Zamawiajacego.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Decyzje Zamawiajacego dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementow robét beda oparte

na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, opisie przedmiotu zamowienia i w Specyfikacji

technicznej wykonania i odbioru robot, a takze w normach. Przy podejmowaniu decyzji Zamawiajacy

uwzgledni wyniki badan materiatéw i robot, rozrzuty normalnie wystgpujgce przy produkeji i przy
5



badaniach materialow, do$wiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki
wplywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia przedstawiciela Zamawiajacego powinny by¢ wykonywane przez wykonawce w czasie
okreélonym przez Zamawiajacego, pod grozba zatrzymania robot.

Skutki finansowe z tego tytutu poniesie wykonawca.

Wykonawca wykona poszczegolne rodzaje robot zgodnie ze sztuka budowlang, dokumentacija
projektowa, przepisami oraz obowigzujacymi normami.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.

6.2.

6.3.

Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢
zalozong jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrolg robét i jakosci materiatow.

Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezbe¢dne do robét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Zamawiajacy moze zazada¢ od wykonawcy przeprowadzenia
badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Zamawiajacy ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robét zgodnie z
umowa.

Przedstawiciel Zamawiajacego bedzie przekazywa¢ wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociagnieciach dotyczacych, sprzetu, zaopatrzenia, lub pracy personelu. Jezeli niedociggnigcia te
beda tak powazne, ze moga wplyna¢ ujemnie na wyniki badaf, przedstawiciel Zamawiajacego
natychmiast wstrzyma uzycie do rob6t materiatow lub sprzetu i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy
niedociagnigcia w pracy wykonawcy zostana usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jakos¢ tych
materiatléw lub sprzetu.

Certyfikaty i deklaracje

Przedstawiciel Zamawiajacego moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty i sprzet, ktére posiadaja:

- certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepisow i
dokumentow technicznych,

- deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polskg Normg lub

- deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla
ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sa objete certyfikacja i ktére spetniajg wymogi
Specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét budowlanych.

W przypadku materiatéw, dla ktorych ww. dokumenty s3 wymagane przez Specyfikacj¢ techniczng
wykonania i odbioru robdt budowlanych, kazda partia dostarczona do robot bedzie posiadac te
dokumenty, okre$lajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiadaé ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badaf wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan bgda dostarczone przez
wykonawce przedstawicielowi Zamawiajacego.

Jakiekolwiek materialy, ktére nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

Dokumenty budowy

6.3.1. Dokumenty dopuszczajace

Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci materialéw, orzeczenia o jakosci materiatow,
wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej z przedstawicielem Zamawiajgcego. Dokumenty
te stanowia zalaczniki do odbioru robot. Winny by¢ udostgpnione na kazde zyczenie przedstawiciela
Zamawiajacego.

6.3.2. Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentdéw budowy ponadto zalicza si¢ nastgpujace dokumenty:

1) protokoty przekazania terenu wykonywania rob6t budowlanych,

2) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
3) protokoty odbioru robot,

4) kosztorysy ofertowe,

5) protokoly z narad i ustalef,

6) korespondencja na budowie.

6.3.3. Przechowywanie dokumentoéw budowy



7.

7.1.

7.2.

8.1.

8.2.

8.3.
8.3.

Dokumenty budowy beda przechowywane przez wykonawce w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie
w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla przedstawiciela Zamawiajacego
i przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z przedmiarem robot i
specyfikacja techniczng wykonania i odbioru robét budowlanych w jednostkach ustalonych w
kosztorysie ofertowym o ile bedzie to wymagane w dokumentach kontraktowych.

Obmiaru rob6t dokonuje wykonawca po pisemnym powiadomieniu przedstawiciela Zamawiajacego o
zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Jakikolwiek biad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w przedmiarze robét nie zwalnia
wykonawcy od obowiazku ukorczenia wszystkich robot.

Bledne dane zostang poprawione wg instrukcji przedstawiciela Zamawiajacego na pismie.

Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed ostatecznym odbiorem odcinkéw robét, a takze w przypadku
wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposéb zrozumialy i
jednoznaczny.

ODBIOR ROBOT

W zaleznosci od ustalen odpowiednich Specyfikacji technicznej wykonania odbioru robot

budowlanych, roboty moga podlegaé¢ nastgpujacym etapom odbioru:
1) odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
2) odbiorowi czgsciowemu,
3) odbiorowi ostatecznemu,
4) odbiorowi pogwarancyjnemu.

Odbiér robot zanikajaeych i ulegajacych zakryciu

Odbiér robét zanikajagcych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci

wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym

wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogoélnego postepu robot.

Odbioru robét dokonuje przedstawiciel Zamawiajacego.

Wykonawca zglasza przedstawicielowi Zamawiajacego gotowos¢ robét do odbioru.

Odbiér bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu 2 dni od daty zgloszenia.

Jako$¢ 1 ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia przedstawiciel Zamawiajacego w oparciu 0

przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z wytycznymi robét remontowych, Specyfikacja techniczng

wykonania i odbioru rob6t budowlanych oraz uprzednimi ustaleniami.

Odbiér czesciowy

Odbiér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czgsci robot.

Odbioru czesciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot.

Odbioru robét dokonuje komisja powotana przez Zamawiajgcego.

Odbidr ostateczny

1. Zasady odbioru ostatecznego robot
Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich
ilosci, jakosci i wartosci.
Catkowite zakonczenie robot oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie zgloszona
Zamawiajgcemu przez wykonawce na pismie.
Odbi6r ostateczny robdt nastagpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczagc od dnia
potwierdzenia przez przedstawiciela Zamawiajacego zakonczenia robot i przyjgcia dokumentow, o
ktorych mowa w punkcie 8.3.2.



Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego W obecnosci
wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych
dokumentéw, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robdt z
dokumentacja projektowa i Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét budowlanych.
W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniajacych i robét poprawkowych.
W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robot uzupetniajacych
komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

8.3.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokot odbioru
ostatecznego robdt sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego wykonawca jest zobowiazany przygotowa¢ nastgpujace dokumenty:

1) o$wiadczenie kierownika budowy o wykonaniu robdét zgodnie ze sztuka budowlana,
Specyfikacja techniczng wykonania i odbioru robét budowlanych, polskimi normami, itp.,

2) deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci i atesty wbudowanych materiatéw zgodnie z
Specyfikacja techniczng wykonania i odbioru robét budowlanych, W przypadku, gdy wg
komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bgda gotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania robot poprawkowych i rohat uzupetniajacych wyznaczy komisja.
8.4. Odbiér pogwarancyjny
Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.
Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 8.3 ,,0dbidr ostateczny”.

9. PRZEPISY ZWIAZANE
1) Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. (t,j. Dz. U. z 2006 r. Nr 156, poz. 1118).
2) Ustawa Prawo zaméwien publicznych z dnia 29 stycznia 2004 r. (t,j. Dz. U. z 2006 r. Nr 164, poz.
1163).
3) Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004 Nr 92, poz. 881).
4) Instrukcje i certyfikaty producentow.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA OGOLNA WYKONANIA i
ODBIORU ROBOT |

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

Instalacje elektroenergetyczne

Sieé¢ kanalizacji sanitarnej we wsi Rydwagi Gm. Mragowo

Kody CPV:

1. Roboty w zakresie instalacji elektrycznych - 45311200-2

Przepompownie
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BRANZA ELEKTRYCZNA - SIECI ZEWNETRZNE
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegélowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczgce
wykonania i odbioru robét zwigzanych z budowa Wewnetrznej Linii Zasilajacej przepompownie
$ciekéw P1 i P2 oraz przepompownie Pind.1, Pind.2, Pind.3, Pind.4 w m. Rydwagi Gm. Mragowo.

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pozycji 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z
budowa Wewnetrznych Linii Zasilajacych.

Dokumentacja projektowa przewiduje budowe linii kablowej nn zasilania przepompowni P1
dt. 3 m, P2 di. 40 m, Pind.1 dt. 12 m, Pind.2 d}. 20 m, Pind.3 dt. 10 m, Pind.4 dt. 12 m ..

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Kabel - przewod wielozylowy izolowany, przystosowany do przewodzenia pradu
elektrycznego, moggcy pracowac pod i nad ziemia.

1.4.2. Dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa - ochrona czgsci przewodzacych dostgpnych w
wypadku pojawienia si¢ na nich napigcia w warunkach zakléceniowych.

1.4.3. Pozostate okreélenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z
Dokumentacjg Projektowsg i poleceniami Inzyniera.

Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w czesci ,, Wymagania ogélne™ .

Przepompownie
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2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w czesci
,, Wymagania ogdlne”.

2.3. Materialy stosowane przy ukladaniu kabli
2.3.1. Piasek

2%

Piasek stosowany przy uktadaniu kabli powinien by¢ co najmniej gatunku ,3”,
odpowiadajgcego wymaganiom PN-B-11113:1996 .

2.3.2. Folia

Folia stuzaca do ostony kabla przed uszkodzeniami mechanicznymi, powinna by¢ folig
kalandrowang z uplastycznionego PCW o grubosci od 0,4 do 0,6 mm, gatunku I, posiadajaca
niezbgdne atesty.

2.4. Elementy gotowe
2.4.1. Fundamenty prefabrykowane

Pod stupy =zaleca si¢ stosowanie fundamentéw prefabrykowanych wedlug ustalen
dokumentacji projektowej. Ogéine wymagania dotyczace fundamentéw konstrukcji okreslone sg w
PN-80/B-03322 .

Skladowanie prefabrykatow powinno odbywaé si¢ na wyréwnanym, utwardzonym i
odwodnionym podtozu, na przektadkach z drewna sosnowego.

2.4.2. Przepusty kablowe

Przepusty kablowe powinny by¢ wykonane z materialdw niepalnych, z tworzyw sztucznych,
wytrzymatych mechanicznie, chemicznie i odpornych na dzialanie tuku elektrycznego.

Rury uzywane do wykonania przepustow powinny by¢ dostatecznie wytrzymate na dziatajace
na nie obcigzenia. Wnetrza $cianek powinny by¢ gladkie lub powleczone warstwa wygtadzajacg ich
powierzchnie dla ulatwienia przesuwania si¢ kabli.

Rury na przepusty kablowe nalezy przechowywa¢ na utwardzonym placu, w
nienastonecznionych miejscach zabezpieczonych przed ich uszkodzeniem.

2.4.3. Kable
Kable uzywane do o$wietlenia drog powinny spetnia¢ wymagania odpowiednich norm . Przy
budowie linii kablowych nalezy stosowa¢ kable typu YKYzZo - zgodne z dokumentacja projektowa.
Bebny z kablami nalezy przechowywaé w miejscach pokrytych dachem, zabezpieczonych
przed opadami atmosferycznymi i bezposrednim dziataniem promieni stonecznych.

2.4.4. Zwir na podsypke

Zwir na podsypke pod prefabrykowane elementy betonowe powinien by¢ klasy co najmnie;
III i odpowiadaé¢ wymaganiom PN-B-11111:1996 .

Przepompownie
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3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprze¢tu
Ogdblne wymagania dotyczace sprzgtu podano w czgsci ,, Wymagania og6lne”.

3.2. Sprzet do wykonania o$wietlenia drogowego
Wykonawca przystepujacy do wykonania oswietlenia drogowego winien wykaza sig¢
mozliwoscig korzystania z nastepujacych maszyn i sprzgtu gwarantujgcych wlasciwa jakos¢ robot:
- zurawia samochodowego,
- samochodu specjalnego linowego z platforma i balkonem,
- wiertnicy na podwoziu samochodowym ze swidrem & 70 cm,
- spawarki transformatorowej do 500 A,
— zageszczarki wibracyjnej spalinowej 70 m’/h,
- urzadzenia przeciskowego do przeciskania rur ochronnych pod istniejgcymi drogami.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczgce transportu
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w czescei ,, Wymagania ogdlne”.

4.2, Transport materialow

Wykonawca przystepujacy do wykonania o$wietlenia winien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z nastgpujacych srodkdéw transportu:
- samochodu skrzyniowego,
— przyczepy dluzycowe;j,
- samochodu specjalnego linowego z platforma i balkonem,
- samochodu dostawczego,
- przyczepy do przewozenia kabli.

Na s$rodkach transportu przewozone materialy i elementy powinny by¢ zabezpieczone przed
ich przemieszczaniem, ukladane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez wytworcg dla
poszczego6lnych elementow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robdt podano w czesci ,, Wymagania ogélne™.

5.2. Wykopy pod kable

Przed przystapieniem do wykonywania wykopoéw, Wykonawca ma obowigzek sprawdzenia
zgodnosci rzednych terenu z danymi w dokumentacji projektowej oraz oceny warunkéw gruntowych.

Metoda wykonywania robdt ziemnych powinna by¢ dobrana w zaleznosci od glebokosci
wykopu, uksztaltowania terenu oraz rodzaju gruntu. Pod fundamenty prefabrykowane zaleca si¢
wykonywanie wykopow waskoprzestrzennych recznie. Ich obudowa i zabezpieczenie przed
osypywaniem powinno odpowiada¢ wymaganiom BN-83/8836-02 .

Wykopy wykonane powinny by¢ bez naruszenia naturalnej struktury dna wykopu.

Wykop rowu pod kabel powinien by¢ zgodny z dokumentacjg projektowa. Wydobyty grunt
powinien by¢ sktadowany z jednej strony wykopu. Skarpy rowka powinny by¢ wykonane w sposob
zapewniajacy ich statecznosc¢.

Przepompownie
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W celu zabezpieczenia wykopu przed zalaniem woda z opadéw atmosferycznych, nalezy
powierzchni¢ terenu wyprofilowa¢ ze spadkiem umozliwiajagcym tatwy odptyw wody poza teren
przylegajacy do wykopu.

Zasypanie fundamentu lub kabla nalezy dokonaé gruntem z wykopu, bez zanieczyszczen (np.
darniny, korzeni, odpadkéw). Zasypanie nalezy wykona¢ warstwami grubosci od 15 do 20 cm i
zageszczaé ubijakami recznymi lub zaggszczarka wibracyjna. Wskaznik zaggszczenia gruntu
powinien wynosié 0,95 wedtug BN-77/8931-12 . Zaggszczenie nalezy wykonywac w taki sposob aby
nie spowodowa¢ uszkodzen fundamentu lub kabla.

Nadmiar gruntu z wykopu, pozostajacy po zasypaniu fundamentu lub kabla, nalezy
rozplantowaé w poblizu lub odwiez¢ na miejsce wskazane przez Inzyniera.

5.3. Ukladanie kabli

Kable nalezy ukladaé w trasach wytyczonych przez fachowe stuzby geodezyjne. Ukladanie
kabli powinno by¢ zgodne z normg PN-76/E-05125 .

Kable powinny by¢ ukladane w sposob wykluczajacy ich uszkodzenie przez zginanie,
skregcanie, rozcigganie itp.

Temperatura otoczenia przy uktadaniu kabli nie powinna by¢ mniejsza niz 0°C.

Kabel mozna zgina¢ jedynie w przypadkach koniecznych, przy czym promien giecia powinien
byé mozliwie duzy, jednak nie mniejszy niz 10-krotna zewngtrzna jego $rednica.

Bezposrednio w gruncie kable nalezy uktada¢ na gigbokosci 0,5 m z doktadnoscig = 5 cm na
warstwie piasku o grubosci 10 cm z przykryciem réwniez 10 cm warstwg piasku, a nastgpnie warstwa
gruntu rodzimego o grubosci co najmniej 15 cm.

Jako ochrone przed uszkodzeniami mechanicznymi, wzdtuz calej trasy, co najmniej 25 cm
nad kablem, nalezy uklada¢ foli¢ koloru niebieskiego szerokosci 20 cm.

Przy skrzyzowaniu z innymi instalacjami podziemnymi lub z drogami, kabel nalezy ukiada¢ w
przepustach kablowych. Przepusty powinny by¢ zabezpieczone przed przedostawaniem si¢ do ich
wnetrza wody i przed ich zamuleniem.

W miejscach skrzyzowan kabli z istniejagcymi drogami o nawierzchni twardej, przewidziano
wykonywanie przepustow kablowych metoda przecisku.

Kabel utozony w ziemi na calej swej dtugosci powinien posiada¢ oznaczniki identyfikacyjne.

Zaleca sie przy latarniach i szafkach oswietleniowych pozostawienie 1,5-metrowych zapasow
eksploatacyjnych kabla.

Po wykonaniu linii kablowej nalezy pomierzy¢ rezystancjg izolacji poszczegdlnych odcinkow
kabla induktorem o napieciu nie mniejszym niz 2,5 kV, przy czym rezystancja nie moze by¢ mniejsza
niz 20 MQ/m.

Zblizenia i odlegtosci kabla od innych instalacji podano w tablicach normy PN-76/E-05125 .

5.4. Montaz rozdzielnic
Montaz rozdzielnic nalezy wykona¢ wedlug instrukcji montazu dostarczonej przez
producenta.
Instrukcja powinna zawiera¢ wskazowki dotyczace montazu i kolejnosci wykonywanych
robot, a mianowicie:
- wykopéw pod fundament,
- montazu fundamentu,
- ustawienia i zamontowania rozdzielnicy na fundamencie,
- wykonania instalacji ochrony przeciwporazeniowej,
- podigczenia do rozdzielnicy kabli,
- zasypania wykopu i rob6t wykonczeniowych.

Przepompownie
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5.9. Wykonanie dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej (zerowanie)
Zerowanie polega na polgczeniu czesci przewodzacych dostepnych z uziemionym przewodem
ochronno-neutralnym PEN i powodujagcym w warunkach zakléceniowych odtaczenie zasilania.
Dodatkowo w miejscach wg dokumentacji projektowej nalezy wykonaé uziomy, ktérych

rezystancja nie moze przekraczaé 10Q.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jako$ci robdt podano w czesei ,, Wymagania ogélne” .

6.2. Wykopy pod fundamenty i kable

Lokalizacja, wymiary i zabezpieczenie $cian wykopu powinno byé zgodne z dokumentacja
projektowa 1 SST.

Po zasypaniu fundamentéw lub kabli nalezy sprawdzi¢ wskaznik zaggszczenia gruntu wg p.
5.2 oraz sprawdzi¢ sposéb usunig¢cia nadmiaru gruntu z wykopu.

6.3. Fundamenty

Program badan powinien obejmowaé sprawdzenie ksztaltu i wymiaréow, wygladu
zewnetrznego oraz wytrzymatosci.

Parametry te powinny by¢ zgodne z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej
oraz wymaganiami PN-80/B-03322 . Ponadto nalezy sprawdzi¢ dokladno$¢ ustawienia w planie i
rz¢dne posadowienia.

6.4. Linia kablowa

W czasie wykonywania i po zakonczeniu robdt kablowych nalezy przeprowadzi¢ nastgpujace
pomiary:
- glebokosci zakopania kabla,
— grubosci podsypki piaskowej nad i pod kablem,
— odleglosci folii ochronnej od kabla,
— rezystancji izolacji i cigglosei zyl kabla.

Pomiary nalezy wykonywaé¢ co 10 m budowanej linii kablowej, za wyjatkiem pomiarow
rezystancji i cigglosci zyt kabla, ktore nalezy wykonywa¢ dla kazdego odcinka kabla.

Ponadto nalezy sprawdzi¢ wskaznik zageszczenia gruntu nad kablem i rozplantowanie
nadmiaru ziemi.

6.5. Rozdzielnice
Przed zamontowaniem nalezy sprawdzi¢, czy rozdzielnice lub ich czg¢sci odpowiadajg tym
wymaganiom dokumentacji projektowej, ktérych spelnienie moze by¢ stwierdzone bez uzycia
narzg¢dzi 1 bez demontazu podzespolow.
Sprawdzeniem nalezy obja¢ jako$¢ wykonania i wykonczenia, a zwlaszcza:
- stan pokry¢ antykorozyjnych,
- cigglo$¢ przewodoéw ochronnych i ich podlaczenie do wszystkich metalowych elementéw
mogacych znalez¢ si¢ pod napieciem,
- jako$¢ wykonania polgczen w obwodach gtéwnych i pomocniczych,
- jakos$¢ konstruke;ji.
Po zamontowaniu rozdzielnicy nalezy sprawdzié:
- jakos$¢ polaczen srubowych pomiedzy fundamentem a konstrukcjg szafki,
- stan powtok antykorozyjnych,
— jakos$é potaczen kabli zasilajacych 1 odplywowych,
- zgodno$¢ schematu rozdzielnicy ze stanem faktycznym. Schemat taki powinien by¢
zamieszczony na widocznym miejscu wewnatrz szafki.
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6.6. Instalacja przeciwporazeniowa

Podczas wykonywania uziomoéw tasmowych nalezy wykona¢ pomiar glgbokosci utozenia
bednarki oraz sprawdzi¢ stan potgczefi spawanych, a po jej zasypaniu, sprawdzi¢ wskaznik
zageszezenia i rozplantowanie gruntu.

Pomiary glebokosci utozenia bednarki nalezy wykonywa¢ co 10 m, przy czym bednarka nie
powinna by¢ zakopana plycej niz 60 cm.

Wskaznik zageszczenia gruntu powinien by¢ zgodny z wymaganiami podanymi w punkcie
5.2.

Po wykonaniu uzioméw ochronnych nalezy wykonaé¢ pomiary ich rezystancji. Otrzymane
wyniki nie mogg by¢ gorsze od wartosci podanych w dokumentacji projektowej lub SST.

Po wykonaniu instalacji o$wietleniowe]j nalezy pomierzy¢ (przy zerowaniu) impedancje petli
zwarciowych dla stwierdzenia skutecznos$ci zerowania.

Wszystkie wyniki pomiardw nalezy zamiescié w protokdle pomiarowym ochrony
przeciwporazeniowe;.
6.7. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi elementami robot

Wszystkie materialy nie spelniajace wymagan ustalonych w odpowiednich punktach SST
zostang przez Inzyniera odrzucone.

Wszystkie elementy robot, ktore wykazuja odstepstwa od postanowien SST zostang rozebrane
i ponownie wykonane na koszt Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru roboét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w cze¢sei ,, Wymagania ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowsg jest metr linii kablowe;j.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w czesei ,, Wymagania ogdlne”.

Roboty uznaje sie¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki
pozytywne.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

- wykopy pod fundamenty i kable,

- wykonanie fundamentow,

- ulozenie kabla z wykonaniem podsypki pod i nad kablem,
- wykonanie uzioméw tasmowych.

8.3. Dokumenty do odbioru koncowego roboét
Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé, oprécz dokumentéw
wymienionych cz¢sci ,, Wymagania ogolne”:
- geodezyjng dokumentacj¢ powykonawcza,
- protokdty z dokonanych pomiaréw skutecznosci zerowania zastosowanej ochrony
przeciwporazeniowe;.
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9. PODSTAWA PELATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w czgsci ,, Wymagania ogdlne”.
Dokumentacja projektowa przewiduje montaz czterech WLZ o tacznej dlugosci 78 m.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena metr linii kablowej obejmuje odpowiednio:

- wyznaczenie robot w terenie,

— dostarczenie materialow,

- wykopy pod fundamenty lub kable,

- wykonanie fundamentdw,

- zasypanie fundamentéw i kabli, zaggszczenie gruntu oraz rozplantowanie lub odwiezienie
nadmiaru gruntu,

— ukladanie kabli z podsypka i zasypkg piaskowg oraz z folig ochronna,

- podlgczenie zasilania,

- sporzadzenie geodezyjnej dokumentacji powykonawczej,

- konserwacja urzadzen do chwili przekazania Zamawiajgcemu,

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-80/B-03322 Elektroenergetyczne linie napowietrzne - Fundamenty konstrukc;ji
wsporczych - Obliczenia statyczne i projektowanie

2. PN-61/E-01002 Przewody elektryczne. Nazwy i okreslenia.

3. PN-90/B-03200 Konstrukcje stalowe. Obliczenia statyczne i projektowanie

4. PN-76/E-02032 Oswietlenie drég publicznych

5. PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne i1 sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i
budowa

6. PN-EN 60439- Rozdzielnice i sterownice niskonapigciowe - Zestawy badane w petnym i

1:2002 niepetnym zakresie badan typu

7. PN-83/E-06305 Elektryczne oprawy oswietleniowe. Typowe wymagania 1 badania

8. PN-93/E-90401 Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji i powloce
polwinitowej na napigcie znamionowe nie przekraczajace 6,6 kV. Kable
elektroenergetyczne na napig¢cie znamionowe 0,6/1 kV

9. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne - Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych -
Zwir i mieszanka

10. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne - Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych -
Piasek

11. BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania i badania przy
odbiorze

12. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zagg¢szczenia gruntu

13. PN-79/9068-01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy konstrukcji wsporczych
oswietleniowych i energetycznych linii napowietrznych

14. PN-90/E-06401.02 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe - Osprzet do kabli o
napieciu znamionowym nie przekraczajgcym 30 kV - Polaczenia i
zakoniczenia zyt

15. PN-86/0-79100 Opakowania transportowe. Odporno$¢ na narazanie mechaniczne.

Wymagania i badania
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10.2. Inne dokumenty

16. Przepisy budowy urzadzen elektrycznych. PBUE, wyd. 1997 r.

17. Rozporzgdzenie Ministra Budownictwa i Przemyshu Materialow Budowlanych w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy przy wykonywaniu rob6t budowlano-montazowych i
rozbiorkowych. (Dz.U. Nr 13 z dn. 10.04.1972 r.)

18. Rozporzadzenie Ministra Przemystu z dn. 26.11.1990 r. w sprawie warunkéw technicznych,
jakim powinny odpowiada¢ urzadzenia elektroenergetyczne w zakresie ochrony
przeciwporazeniowej. (Dz.U. Nr 81 z dn. 26.11.1990r.)
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PARAMETRY ROWNOWAZNOSCI DLA PRZEPOMPOWNI

SCIEKOW P1, P2, P3
PL i P? - NE DOTYCRY POSTEPOUANIA - TADANIE Z ETAPY 1
PRZEPOMPOWNIA P1

Moc jednej pompy P=max.7 kW; In=13,5 A; Qt}=10,8 m3/h
Wysoko$¢ podnoszenia 43,8m

1. OPIS OGOLNY
Podstawowym zadaniem rozdzielnicy zasilajaco — sterowniczej jest bezobstugowe automatyczne
uruchamianie pomp w zaleznogci od poziomu sciekdw w pompowni.
Funkcje rozdzielnicy:
» sterowanie pracg pomp: automatyczne lub reczne,
= alternatywna praca pomp (zapobieganie nadmiernemu zuzywaniu sie pomp),
» czasowe zalaczanie pomp w przypadku malego naplywu cieczy
» wigczenie dwoch pomp co 11 cykl , w celu zwigkszenia ciénienia w rurociggu thocznym
* pomiar poziomu sciekdw za pomocg 4 plywakéw (lub sonda hydrostatyczna i 2 plywaki - opcja dodatkowa)
« sygnalizacja pracy i awarii pompy,
» zabezpieczenie pompy przed pracg w ,,suchobiegu”,
« gniazdo serwisowe 230VAC 16A ,
* wtyka agregatu pradotworczego 400VAC 5P
» sygnalizator optyczno — akustyczny standw awaryjnych, z mozliwoscig odigczenia sygnatu akustycznego -
realizowane przez sterownik
= przycisk spompowania $ciekOw ponizej suchobiegu,
» opdznienie startu drugiej pompy po powrocie zasilania
» niejednoczesny start pomp
« licznik czasu pracy i ilosci zalgczesi pomp - realizowane przez sterownik
* mozliwosié blokowania réwnolegtej pracy pomp
» mozliwodé ustawienia limitu czasu pracy pomp
Zabezpieczenia szafy sterowniczej:
» zabezpieczenie réznicowopradowe
« zabezpieczenie przeciwprzepi¢ciowe klasy C
« zabezpieczenie od zaniku badz zlej kolejnosci faz napigcia zasilajacego,
» zabezpieczenie przecigzeniowe, termiczne silnikéw pomp,
+ zabezpieczenie nadmiarowo-pradowe ukladu sterowania.
2. Obudowa szafy sterowniczej — pompownie sieciowe
Na rozdzielnice dla pompowni dobrano obudowe wykonang z poliestru wzmocnionego poliweglanem GRP o
stopniu ochrony min. IP 65, wspdtczynniku udarowoséci mechanicznej IK 10 z uszczelka PUR.
Szafa przystosowana do posadowienia na pokrywie pompowni.
Na wewnetrznych drzwiach rozdzielnicy zamontowane bgdg: panel LCD, przetaczniki Auto-Reka, lampki
pracy i awarii pomp, przelgcznik Sieé-Agregat, gn. 230VAC, wtyka agregatu 400VAC
Wryposazenie szaf sterowniczych
= sterownik mikroprocesorowy z wyswietlaczem tekstowym 2 linijkowym
» ogranicznik przepigc kl. C
* wylacznik réznicowopradowy



« ptywaki (kabel neoprenowy) 4 szt.

* rozruch bezposredni, dla mocy >5,5 kW

» zabezpieczenie nadprgdowe ukladu sterowania

* CKF

* przefgczniki Auto-Reka

« przetacznik Siec-Agregat

* wylgezniki silnikowe

* ogrzewanie szafy S0W z termostatem

= gn. 230VAC

» wtyka agregatu 400VAC

» zasilacz impulsowy 24VDC/2A

= sygnalizator optyczno — dzwickowy z opcja wylaczenia dZwieku
» przycisk spompowania $ciekdw ponizej suchobiegu
* lampki pracy i awarii pomp

Zbiornik betonowy 120KN.

Zbiomniki pompowni zaprojektowano z elementéw betonowych i Zzelbetowych wykonanych z betonu
wibroprasowanego C35/45, wodoszczelnego (W8), nasigkliwosé do 5%, mrozoodpornego F-150 spelniajgcego
wymagania normy PN-EN 1917, posiadajg aprobatg. Zbiornik betonowy moze byé posadowiony w trudnych
warunkach gruntowo-wodnych. Ze wzgledu na duzy cigzar wlasny stanowi zbiornik typu cigzkiego. Zbiomiki
beda sie skladaé z elementéw:

Dennicy zelbetowej (gdy warunki gruntowo wodne beda niekorzystne dennica wykonana bedzie ze stopa
przeciwwyporowa). Dennica jest elementem prefabrykowanym, stanowiacym monolityczne polaczenie czgéei
pionowej oraz zelbetowej plyty fundamentowej.

Kregbw lgczonych na felce wg DIN 4034 cz. I i uszczelek miedzykregowych (dla srednic wew. ©1000, @ 1200, ©
1500) lub na felce wg DIN 4034 cz. Il i taczonych przy pomocy zaprawy wodoszczelnej lub klejéw montazowych
(dla srednic wew. @ 2000, @ 2500, & 3000). Kregi s3 elementami prefabrykowanymi, betonowymi ze zbrojeniem
obwodowym.

Plyty przykrywajacej z otworem na wiaz lub przykrycie wiazowe. Plyty sa elementami prefabrykowanymi,
Zelbetowymi.

Charakterystyka eksploatacyjna zbiornikow:

Szczelnosé (dzigki odpowiedniemu systemowi taczenia segmentow).

Przenoszenie duzych obciazeni w gruncie.

WyposaZenie

1 x Drabina do dna - stal 1.4307 CE

1 x Pomost eksploatacyjny - stal 1.4301
1 x Wysuwana porgcz drabiny - stal ko
I x Skosy beton

2 x Antyodorowy kominek rurowy

1 x Instalacja pluczaca

Orurowanie

Orurowanie i ksztattki (o grubosci $cianki min, 2,00mm) wewnatrz przepompowni beda wykonane ze stali
nierdzewnej (1.4301, PN-EN 10088-1) {gczone na kolnierze ze stali 1.4301. Orurowanie zakonczone kolnierzem
normowym ze stali 1.4301 o $rednicy réwnej srednicy orurowania w pompowni,

Armatura

Zawér zwrotny kulowy
» Wykonanie wg. normy: EN 1074-3, PN-EN 12050-4:2002



* Polaczenia kolnierzowe i owiercenie PN-EN 1092-2:1999, ci$nienie PN 10 lub gwintowane gwint rurowy
calowy wg PN-ISO -7-1:1995

« Diugosé zabudowy wg szereg 48, PN-EN 558-1:2001

+ Korpus , pokrywa i klin wykonane z zeliwa szarego lub zeliwa sferoidalnego

* Prosty i pelny przelot

* Kula wulkanizowana , czasza kuli wykonana ze stopu aluminium, stali lub zeliwa

* Ochrona antykorozyjna powlokg na bazie Zywicy epoksydowej, minimum 250 mikronéw wg normy DIN
30677

» Sruby laczgce pokrywe z korpusem ze stali nierdzewnej, wpuszczane i zabezpieczone masa zalewowg

Zasuwa migkkouszczelniona, krotka szer. 14, do dciekéw. Zabudowana wewnstrz korpusu,

» Wykonanie wg. normy: EN 1171, EN 1074-1 i EN 1074-2

» Polaczenia kolnierzowe i owiercenie PN-EN 1092-2, cisnienie PN10 lub gwintowane, gwint rurowy calowy
PN-ISO-7-1 :1995

* Dhugo$¢ zabudowy kritka wg PN-EN 558-1, szer. 14

= Korpus, pokrywa i klin wykonane z Zeliwa szarego lub z Zeliwa sferoidalnego

* Prosty przelot zasuwy, bez przewezen i bez gniazda w miejscu zamkniecia.

* Klin zawulkanizowany na calej powierzchni tj. zewnatrz i wewnatrz gumg

* Ochrona antykorozyjna powloka na bazie zywicy epoksydowej, minimum 250 mikronéw wg normy DIN
30677

» Sruby laczace pokrywe z korpusem ze stali nierdzewnej, wpuszczone i zabezpieczone masg zalewows

PRZEPOMPOWNIA P2~ NIE DoTYCZY ZAMOUIENA-
Moc jednej pompy P=11 kW, In=20,1A

Wysoko$é podnoszenia 34,5m

OPIS OGOLNY
Podstawowym zadaniem rozdzielnicy zasilajaco — sterowniczej jest bezobslugowe automatyczne
uruchamianie pomp w zaleznoséci od poziomu scickéw w pompowni.

Funkcje rozdzielnicy:

* sterowanie pracg pomp: automatyczne lub rgczne,

+ alternatywna praca pomp (zapobieganie nadmiememu zuZzywaniu si¢ pomp),

« czasowe zalaczanie pomp w przypadku malego naplywu cieczy

» wigczenie dwéch pomp co 11 cykl , w celu zwigkszenia cisnienia w rurociggu tlocznym

* pomiar poziomu $ciekéw za pomocg 4 plywakow (lub sonda hydrostatyczna i 2 ptywaki - opcja dodatkowa)
» sygnalizacja pracy i awarii pompy,

» zabezpieczenie pompy przed praca w ,,suchobiegu”,

« gniazdo serwisowe 230VAC 16A ,

= wtyka agregatu pradotwérczego 400VAC 5P

= sygnalizator optyczno — akustyczny stanéw awaryjnych, z mozliwoscia odlaczenia sygnatu akustycznego -
realizowane przez sterownik

= przycisk spompowania scieké6w ponizej suchobiegu,

* opdznienie startu drugiej pompy po powrocie zasilania

* nigjednoczesny start pomp

« licznik czasu pracy i ilosci zalgczen pomp - realizowane przez sterownik

* mozliwosé¢ blokowania réwnoleglej pracy pomp

« mozliwodé ustawienia limitu czasu pracy pomp



Zabezpieczenia szafy sterowniczej:

» zabezpieczenie réznicowopradowe

» zabezpieczenie przeciwprzepieciowe klasy C

« zabezpieczenie od zaniku badz zlej kolejnosci faz napigcia zasilajacego,
« zabezpieczenie przecigzeniowe, termiczne silnikéw pomp,

« zabezpieczenie nadmiarowo-pradowe uktadu sterowania,

2. Obudowa szafy sterowniczej — pompownie sieciowe

Na rozdzielnice dta pompowni dobrano obudowg wykonang z poliestru wzmocnionego poliweglanem GRP o
stopniu ochrony min. IP 65, wspdlczynniku udarowosci mechanicznej IK 10 z uszczelka PUR.

Szafa przystosowana do posadowienia na pokrywie pompowni.

Na wewngtrznych drzwiach rozdzielnicy zamontowane bgda: panel LCD, przelaczniki Auto-Reka, lampki
pracy i awarii pomp, przetacznik Sie¢-Agregat, gn. 230VAC, wtyka agregatu 400VAC

WiyposazZenie szaf sterowniczych

= sterownik mikroprocesorowy z wyswietlaczem tekstowym 2 linijkowym
* ogranicznik przepieé kl. C

» wylacznik réznicowopradowy

» plywaki (kabel neoprenowy) 4 szt.

» rozruch bezposredni, dla mocy >5,5 kW soft start

« zabezpieczenie nadpradowe ukladu sterowania

* CKF

» przetaczniki Auto-Reka

o przetacznik Sieé-Agrepgat

« wylgczniki silnikowe

» ogrzewanie szafy SOW z termostatem

* gn. 230VAC

» wtyka agregatu 400VAC

» zasilacz impulsowy 24VDC/2A

» sygnalizator optyczno — dZwiekowy z opcja wylaczenia dZwicku
» przycisk spompowania $ciekéw ponizej suchobiegu

* lampki pracy i awarii pomp

Wyposazenie

1 x Drabina do dna - stal 1.4307 CE

1 x Porgcz zlazowa 2szt. - stal 1.4301
1 x Skosy beton

2 x Antyodorowy kominek rurowy

1 x Instalacja pluczaca

Orurowanie

Orurowanie i ksztaltki (o grubosci scianki min. 2,00mm) wewnatrz przepompowni bedg wykonane ze stali
nierdzewnej (1.4301, PN-EN 10088-1) 1aczone na kolierze ze stali 1.4301. Orurowanie zakoriczone kolierzem
normowym ze stali 1.4301 o érednicy réwnej érednicy orurowania w pompowni.

Armatura

Zawor zwrotny kulowy
* Wykonanie wg. normy: EN 1074-3, PN-EN 12050-4:2002



» Polaczenia kolnierzowe i owiercenie PN-EN 1092-2:1999, ci$nienie PN 10 lub gwintowane gwint rurowy
calowy wg PN-IS0 -7-1:1995

* Dlugosc zabudowy wg szereg 48, PN-EN 558-1:2001

« Korpus , pokrywa i klin wykonane z 2eliwa szarego lub zeliwa sferoidalnego

* Prosty i peiny przelot

» Kula wulkanizowana , czasza kuli wykonana ze stopu aluminium, stali lub Zeliwa

» Ochrona antykorozyjna powloka na bazie zywicy epoksydowej, minimum 250 mikronéw wg normy DIN
30677

+ Sruby taczgce pokrywe z korpusem ze stali nierdzewnej, wpuszczane i zabezpieczone masa zalewowa.

Zasuwa migkkouszczelniona, krétka szer. 14, do $cickdw. Zabudowana wewngtrz korpusu.

* Wykonanie wg. normy: EN 1171, EN 1074-1 i EN 1074-2

* Potgczenia kolnierzowe i owiercenie PN-EN 1092-2, cisnienie PN10 lub gwintowane, gwint rurowy calowy
PN-ISO-7-1 :1995

* Dhugosé zabudowy krétka wg PN-EN 558-1, szer. 14

» Korpus, pokrywa i kiin wykonane z Zeliwa szarego lub z 2eliwa sferoidalnego

* Prosty przelot zasuwy, bez przewezen i bez gniazda w miejscu zamknigcia.

» Klin zawulkanizowany na calej powierzchni tj. zewnatrz i wewnatrz gumg

* Ochrona antykorozyjna powloka na bazie zywicy epoksydowej, minimum 250 mikronéw wg normy DIN
30677

« Sruby laczgce pokrywg z korpusem ze stali nierdzewnej, wpuszezone i zabezpieczone masa zalewowa.

PRZEPOMPOWNIA P3 ~ NIE DOTYCZY ZAN OUEN {g-
Moc jednej pompy P=4 kW, In—=7,4A

Wysokos¢ podnoszenia 15,2 m

Na rozdzielnice dla pompowni dobrano obudowe wykonang z poliestru wzmocnionego poliweglanem GRP o
stopniu ochrony min. [P 65, wspéiczynniku udarowoscei mechanicznej 1K 10 z uszczelka PUR.
Rozdzielnica przystosowana do wkopania obok /posadowienia na przepompowni.

Na wewngtrznych drzwiach rozdzielnicy zamontowane beda:
panel LCD, przetgczniki Auto-0-Reka, lampki pracy i awarii pomp, przetacznik Sieé-0-Agregat, gn. 230VAC,
gn. agregatu 400VAC

Wyposazenie rozdzielnic zasilajgco-sterujacych
ogranicznik przepigé kl. C,

wylacznik rémicowopradowy,

rozmch bezposredni, dla mocy > 5,5 kW softstart,
zabezpieczenie nadpradowe ukladu sterowania,
czujnik kontroli i zaniku faz CKF,

przelaczniki Auto-0-Reka,

przetaeznik Sieé-0-Agregat,

wylaczniki silnikowe,

ogrzewanie szafy z termostatem,

gn. 230VAC,

wtyka agregatu 400VAC,

zasilacz buforowy 24VDC,

akumulator 2x1,2Ah,



czujniki kontroli otwarcia rozdzielnicy i studni,

sygnalizator optyczno — dZwickowy z opcjg wylaczenia dZzwigku,
przycisk spompowania $ciek6w ponizej suchobiegu,

lampki pracy i awarii pomp.

DODATKOWO:

sterownik mikroprocesorowy

modem powiadamiania

amperomierze

gn. 24VAC

TECHNOLOGICZNE CZUJNIKI I URZADZENIA POMIAROWE:
sonda hydrostatyczna

plywaki (kabel neoprenowy) 2 szt.

Zbiornik betonowy 120KN,

Zbiomiki pompowni zaprojektowano z elementéw betonowych i Zelbetowych wykonanych z betonu
wibroprasowanego C35/45, wodoszczelnego (W8), nasiakliwosé do 5%, mrozoodpornego F-150 spelniajacego
wymagania normy PN-EN 1917, posiadajg aprobate techniczna. Zbiornik betonowy moze by¢ posadowiony w
trudnych warunkach gruntowo-wodnych. Ze wzgledu na duzy cigzar wlasny stanowi zbiornik typu cigzkiego.
Zbtorniki beda sie skiadaé z elementéw:

Dennicy zelbetowej (gdy warunki gruntowo wodne b¢dg niekorzystne dennica wykonana bedzie ze stopa
przeciwwyporowa). Dennica jest elementem prefabrykowanym, stanowigcym monolityczne polgczenie czgsei
pionowej oraz zelbetowej plyty fundamentowe;.

Kregéw taczonych na felce wg DIN 4034 cz. I i uszezelek migdzykregowych (dla $rednic wew. 21000, @ 1200,
© 1500) lub na felce wg DIN 4034 cz, 11 i laczonych przy pomocy zaprawy wodoszczelnej lub klejow
moentazowych (dla érednic wew. @ 2000, @ 2500, & 3000). Kregi sa elementami prefabrykowanymi,
betonowymi ze zbrojeniem obwodowym.

Plyty przykrywajacej z otworem na wlaz lub przykrycie wlazowe. Plyty sg elementami prefabrykowanymi,
Zelbetowymi.

Charakterystyka eksploatacyjna zbiornikéw:
Szczelnodé (dzigki odpowiedniemu systemowi tgczenia segmentéw).
Przenoszenie duzych obcigzen w gruncie.

Wyposazenie

1 x Drabina do dna - stal 1.4307 CE
1 x Porecz zlazowa 2szt, - stal 1.4301
1 x Skosy beton

2 x Antyodorowy kominek rurowy

1 x Instalacja pluczaca

Orurowanie

Orurowanie i ksztaltki (0 grubodci $cianki min. 2,00mm) wewngtrz przepompowni beda wykonane ze stali
nierdzewnej (1.4301, PN-EN 10088-1) laczone na kotnierze ze stali 1.4301. Orurowanie zakonczone kolnierzem

normowym ze stali 1.4301 o érednicy réwnej rednicy orurowania w pompowni,

Armatura

Zawdr zwrotny kulowy

* Wykonanie wg. normy: EN 1074-3, PN-EN 12050-4:2002

» Polgczenia kolnierzowe i owiercenie PN-EN 1092-2:1999, cisnienie PN 10 lub gwintowane gwint rarowy
calowy wg PN-ISO -7-1:1995



« Dlugo$¢ zabudowy wg szereg 48, PN-EN 558-1:2001

« Korpus , pokrywa i klin wykonane z 2eliwa szarego lub zeliwa sferoidalnego

* Prosty i pelny przelot

« Kula wulkanizowana , czasza kuli wykonana ze stopu aluminium, stali lub zeliwa

¢ Ochrona antykorozyjna powloka na bazie zywicy epoksydowej, minimum 250 mikronéw wg normy DIN
30677

» Sruby taczace pokrywe z korpusem ze stali nierdzewnej, wpuszczane i zabezpieczone masa zalewows

Zasuwa miekkouszczelniona, krétka szer. 14, do Sciekéw. Zabudowana wewnatrz korpusu.

+ Wykonanie wg. normy: EN 1171, EN 1074-1 i EN 1074-2

» Polaczenia kolnierzowe i owiercenie PN-EN 1092-2, cisnieniec PN10 lub gwintowane, gwint rurowy calowy
PN-ISO-7-1 :1995

s Dlugos¢ zabudowy krétka wg PN-EN 558-1, szer. 14

» Korpus, pokrywa i klin wykonane z Zeliwa szarego lub z zeliwa sferoidalnego

» Prosty przelot zasuwy, bez przewgzen i bez gniazda w miejscu zamknigcia.

« Klin zawulkanizowany na calej powierzchni tj. zewnatrz i wewnatrz guma

» Ochrona antykorozyjna powloka na bazie zywicy epoksydowej, minimum 250 mikronéw wg normy DIN
30677

» Sruby laczace pokrywe z korpusem ze stali nierdzewnej, wpuszczone i zabezpieczone masg zalewows
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2. Parametry funkcjonalno-uzytkowe funkcjonujacego systemu
monitoringu w technologii GSM/GPRS/EDGE ze staly adresacja IP
obiektéw chronionych systemem APN

Informacje podstawowe o systemie monitoringu,

System monitoringu sktada si¢ z dwoéch podstawowych elementéw:

a) obiekt zdalny — przepompownia $ciekow

wyposazony w: modut telemetryczny GSM/GPRS/EDGE , ktéry zawiera sterownik PLC z
wyswietlaczem LCD oraz modem komunikacyjny do transmisji pakietowej danych.

b) obiekt lokalny —Istniejgce Centrum Dyspozytorskie, mieszczace si¢ w siedzibie Zakladu
Wodociagéw i Kanalizacji Sp. z 0.0. w Mragowie eksploatatora sieci kanalizacyjnych w gminie
Mrggowo

Informacje o stanach obiektu sg przesylane za pomoca GPRS do stacji monitorujacej, ktéra
wizualizuje wszystkie monitorowane obiekty na ekranie komputera. Stacja monitorujaca jest
zainstalowana w siedzibie eksploatatora gminnych sieci kanalizacyjnych w ZWiK w Mragowie.
System wizualizacji powinien si¢ sklada¢ z:

- gléwnego okna synoptycznego

- okna poszczegélnych urzadzen (obiektow)

Wymagane systemu monitoringu:

Powyiszy monitoring powinien speiniaé nastepujgce funkcje:

- Funkeja zdarzeniowo-czasowa — kazda zmiana stanu na monitorowanym obiekcie powinna
powodowaé wystanie pelnego statusu wejsé/wyjs¢ modutu telemetrycznego oraz dodatkowo stacja
monitorujaca moze zdalnie w okreslonych odstepach czasowych wymusié przestanie w/w statusu z
danego modutu telemetrycznego. Inaczej mdéwigc, w momencie wystgpienia dowolnej zmiany stanu
monitorowanego parametru (np. zalaczenie pompy, otwarcie drzwi szafy sterowniczej, alarm
suchobiegu, itd.) do stacji monitorujacej zostaje wyslany aktualny stan obiektu (stany na wszystkich
wejéciach i wyjéciach modulu telemetrycznego). Dodatkowo niezaleznie od powyzZszego, stacja
monitorujaca moze czasowo (np. co 1 godzing) odpytywaé moduly telemetryczne o ich aktualny stan
wejsé/wyjsé.

- Funkcja - Gléwne okno synoptyczne — powinna umozliwia¢ podglad

graficzny wszystkich monitorowanych obiektow pod wzglgdem np:

e wizualizacja pracy danej pompy,

» wizualizacja awarii danej pompy,

o wizualizacja odstawienia danej pompy, pompa odstawiona nie jest zalgczana w
automatycznym cyklu pracy,
wizualizacje wiaman na obiekty,

e wizualizacja alarméw na wszystkich obiektach lub urzadzeniach w formie tabeli alarméw
biezgcych, alarmy powinny byé podawane z nastgpujgcymi informacjami: data wystapienia
alarmu, nazwa obiektu, typ alarmu, data ustgpienia alarmu, w jakim czasie alarm zostat
potwierdzony przez operatora.

- Funkcja logowania/wylogowania operatoréw stacji monitorujgcej —powinna umozliwia¢ na
przypisanie odpowiednich kompetencji danemu operatorowi, np. operator © najmniejszych
kompetencjach ma prawo tylko do przegladania obiektéw bez mozliwosci ich zdalnego sterowania,
natomiast operator-administrator ma pelne prawa dostgpu wraz z prawem zdalnego sterowania
urzadzeniami.

- Funkcja alarméw historycznych — powinna umozliwiaé przegladanie archiwalnych zdarzen
alarmowych na wszystkich lub wybranym monitorowanych obiektach za dowolny okres czasu wraz z
funkcja filtrowania w/g danego stanu alarmowego. Dodatkowo posiadaé mozliwo$¢ uzyskania
informacji kiedy dany alarm zostal potwierdzony i przez jakiego operatora. A takze umozliwiaé
wykonanie wydruku sporzadzonego zestawienia.

- Funkcja alarméw biezgcych — powinna umozliwiaé wizualizacje w postaci tabeli wszystkich
biezacych (niepotwierdzonych) stanéw alarmowych z monitorowanych obicktéw lub urzadzen. W
jednoznaczny sposéb identyfikowaé, czy dany alarm jest aktywny na obiekcie (kolor: czerwonyalarm



krytyczny, ), czy juz ustapit (kolor: zielony). Po potwierdzeniu danego alarmu przez operatora zostaje
powinien on zosta¢ umieszczony w pamigei systemu i powinno si¢ posiadaé mozliwosé przegladania
go za pomocy funkcji alarméw historycznych. Dodatkowo w momencie wystapienia stanu
alarmowego na dowolnym obickcie lub urzadzeniu powinen aktywowaé sie sygnal diwigkowy,
ktérego bgdzie mozna wylgezyé po potwierdzeniu wszystkich niepotwierdzonych alarméw biezacych,
co powala na wykonywanie przez operatora innych czynnosci niezwigzanych ze stacja monitorujjca,

- Zapis danych — System monitoringu powinen umozliwia¢ zapis wszystkich odebranych danych w
bazie danych SQL wraz z narz¢dziem do jej przegladania oraz eksportowania do pliku csv, ktéry jest
obstugiwany przez arkusz kalkulacyjny MS Exel.

- Kontrola polgczenia stacji monitorujgcej z monitowanymi obiektami Iub urzadzeniami -
system monitoringu powinien umozliwia¢ informowanie operatora o czasie ostatniego odczytu danych
- Kontrola dostgpu do monitorowanego obiektu - system powinien umozliwiaé
rozbrojenie/uzbrojenie obiektu za pomocy stacyjki (lokalnie w przypadku np.: ujeé glebinowych) lub
funkceji rozbrojenia/uzbrojenia (zdalnie ze stacji monitorujgcej). W momencie rozbrojenia obiektu nie
sg wysylane z niego sygnaly alarmowe — funkcja testowania obiektu bez przesylania falszywych
informacji oraz dodatkowo pozwalajgca na oszczednosé w ilosci wystanych/odebranych danych GPRS
— oszczedno$¢ w kosztach eksploatacji.

- Alarm wlamania - system powinien wywolaé na stacji monitorujacej alarm wlamania po
okreslonym czasie od jego wystapienia i nie rozbrojeniu obiektu. Alarm nie powinien ulegaé
skasowaniu po czasie. System powinien wymagaé zdalnego skasowania alarmu przez operatora, w ten
sposéb informujac go o swoim wystgpieniu.

- Funkcja zdalnego wylgczenia sygnalizacji alarmowej diwigkowo-optycznej z poziomu stacji
monitorujace;.

- Funkcja odSwieZenia obiektu — umozliwia na zyczenie operatora przestanie do stacji monitorujacej
aktualnego statusu we;jsé/wyjs¢ modutu telemetrycznego danego obiektu lub urzadzenia.

- Funkcja odSwiezenia zegaréw - umozliwia na zyczenie operatora przestanie do stacji monitorujacej
aktualnych danych odnosnie czasu pracy i ilodci zalaczenn danej pompy. Informacje te s
przechowywane lokalnie w pamigci modutu telemetrycznego, a nie w stacji monitorujacej
(zabezpieczenie przed utrata danych w momencie wylaczenia stacji).

- Funkcja kasowania zegaréw — operator ma mozliwo$¢ wyzerowania zegarow czasu pracy pomp
wraz z licznikami ilosci zalgczen w celu dokonania analizy czasowej pracy pompowni np.
réwnomierne zuzycie pomp w ciggu miesiaca.

- Zdalne zalgczanie/wylgczanie pomp.

- Funkcja odlgczenia/podigczenia pompy — pozwala na zdalne ,poinformowanie” sterownika o
odiaczeniu/podigczeniu danej pompy, co wiaze sie z nie/uwzglednianiem danej pompy w cyklu pracy
zestawu, np. jezeli zdalnie odlgczymy pompe, to sterownik nie uwzgledni jej w cyklu pracy zestawu i
zawsze zalaczy pompe, ktéra fizycznie wystepuje na obiekcie.

- Funkeja zdalnej zmiany pozioméw pracy zestawu pompowego — istnieje mozliwos¢ zdalnej (ze
stacji monitorujacej) zmiany poziomu zalaczania, wylaczania pomp oraz poziomu alarmowego —
oczywiscie przy wystgpowaniu przetwornika ci$nienia na rurociggu tlocznym.

- Funkcja zdalnego zablokowania réwnoczesnej pracy 2 lub wigkszej iloci pomp — funkcja
niezbgdna w przypadku wartosci zabezpieczenia pradowego w zlaczu kablowym na przepompowni,
dobranego dla pracy tylko jednej pompy

- Funkcja blokady wyslania kilku rozkazéw — operator w danej chwili moze wykonaé tylko jeden
rozkaz {np. zalgcz pomp¢ nrl). Po potwierdzeniu tego rozkazu moze wykona¢ kolejny. Jest to
zabezpieczenie przed wysylaniem nadmiernej ilosci rozkazéw w jednej chwili.

- Wykresy szybkiego podgladu — pozwalajg na podglad: pracy, spoczynku, awarii pomp, pradu w
okresie ostatnich 2 godzin.

- Trendy historyczne — mozliwos¢ sporzadzania wykreséw: stanu pomp, pradu na dokladnej skali
czasu w wybranym okresie historycznym. W kazdej chwili istnieje mozliwo$é wykonania wydruku
sporzadzonego wykresu.

- Raporty — mozliwo$¢ sporzadzania raportéw odnoscie: czasu pracy, ilosci zalgczen, ilosci awarii,
czasu awarii pomp, przeplywu sumarycznego w wybranym okresie historycznym. W kazdej chwili
istnieje mozliwo$¢ wykonania wydruku sporzagdzonego zestawienia.



- Funkcja alarmowania o przekroczeniu maksymalnego czasu pracy wybranej pompy na
wybranym obiekcie lub urzgdzeniu - funkcja konfigurowana przez operatora stacji monitorujacej

- SMS - Dodatkowo system powinien umozliwia¢ wysylanie wiadomosci SMS pod wskazany numer
telefonu w momencie zaistnienia stanéw alarmowych na w/w obiektach.

STANDARD MINIMALNY WYKONANIA SZAFY STEROWNICZEJ

Rozdzielnia Sterowania Pomp — wyposazenie i funkcje szafy sterowniczej :

a) Obudowa szafy sterowniczej:

- wykonana z poliestru wzmocnionego poliweglanem GRP o stopniu ochrony min. IP 65,
wspoélczynniku udarowosci mechanicznej IK 10 z uszczelka PUR

- wyposazona w drzwi wewngtrzne z tworzywa sztucznego, na ktérych sg zainstalowane (na sitodruku
obrazu pompowni): kontrolki: poprawnosci zasilania, awarii ogdlnej, awarii pompy nr 1, awarii
pompy nr 2, pracy pompy nr 1, pracy pompy nr 2; wylacznik gléwny zasilania, przetacznik trybu
pracy pompowni (R¢czna — 0 — Automatyczna); przyciski Startu i Stopu pompy w trybie pracy
recznej; stacyjka z kluczem

- 0 wymiarach min. : 800(wysokos$¢)x600(szerokosé)x300(glebokosé)

- wyposazona w plyte montazowa z blachy ocynkowanej o grubosci 2mm

- wyposazona w co najmniej dwa zamki patentowe w drzwiach zewnetrznych

- posadzona na cokole plastikowym, umozliwiajagcym montaz/demontaz wszystkich kabli (np.
zasilajgcych, od czujnikéw ptywakowych i sondy hydrostatycznej, itd.) bez koniecznosci demontazu
obudowy szafy sterowniczej

b) Urzadzenia elektryczne:

- modul telemetryczny GSM/GPRS/EDGE z wyswietlaczem LCD i klawiaturg posiadajacy co
najmniej wyposazenie i mozliwoéci wymienione w podpunkcie e)

- czujnik poprawnej kolejnosci i zaniku faz

- uklad grzejny SO0W wraz z elektronicznym termostatem

- czteropolowe zabezpieczenie klasy C

- przetwornik pradowy do monitorowania pradu pompy

- wylacznik rdéznicowo-pradowy czteropolowy 63A

- wylacznik gléwny sieé-agregat 60A

- gniazdo agregatu 32A/5P w zabudowie tablicowej

- gniazdo serwisowe 230V/10A wraz z jednopolowym wylacznikiem nadmiarowo-pradowym
klasy B10

- wylaczaik silnikowy, jako zabezpieczenie kazdej pompy przed przecigzeniem i zanikiem napigcia na
dowolnej fazie zasilajacej

- stycznik dla kazdej pompy

- jednopolowy wylacznik nadmiarowo pradowy klasy B dla fazy sterujacej

- zasilacz buforowy 24 VDC/1 A wraz z ukladem akumulatoréw

- syrenka alarmowa 24 VDC z osobnymi wejéciami dla zasilania sygnatu dzwiekowego i optycznego

- przetacznik trybu pracy (Reczna — 0 — Automatyczna)

- dia mocy 2> 5,5kW - rozruch soft-start

- wylgcznik kraficowy otwarcia drzwi szafy sterowniczej

- hermetyczny wylacznik kraincowy otwarcia wlazu przepompowni

- stacyjka umozliwiajgca rozbrojenia obiektu

- sonda hydrostatyczna z wyjsciem pragdowym (4-20mA) o zakresie 0-4m H20O wraz z dwoma
pltywakami (suchobieg i poziom alarmowy) oraz z laficuchem ze stali nierdzewnej

- antena typu YAGI dla sygnalu GPRS modufu telemetrycznego (w przypadku wysokiego poziomu
mocy sygnalu GSM wystarczy zastosowanie anteny typu Telesat2 — z montazem na obudowie szafy
sterowniczej)

- oswietlenie wewnetrzne szafy

¢) Sterowanie w oparciu o modul telemetryczny GSM/GPRS/EDGE do ktérego wchodza
nastepujace sygnaly (UWAGA!!! Wszystkie sygnaly binarne majg by¢é wyprowadzone z
przekaznikéw pomocniczych):

o Wejscia (24VDC):

- tryb pracy (Reczny/Automatyczny)

- zasilanie na obiekcie (Wlaczone/Wytaczone)



- awaria pompy nr 1 — kontrola termika pompy i wylacznika silnikowego
- awaria pompy nr 2 — kontrola termika pompy i wytacznika silnikowego
- kontrola otwarcia drzwi i wlazu pompowni
- kontrola ptywaka suchobiegu
- kontrola ptywaka alarmowego — przelania
- kontrola rozbrajenia stacyjki
- sygnat z sondy hydrostatycznej (4-20 mA) zabezpieczony bezpiecznikiem (32mA)
¢ Wyjscia (zalgczanie przekazniké6w napigciem 24VDC):
- zalgczanie pompy nr 1
- zalgczenie pompy nr 2
- zalgczenie sygnahlu dZwigkowego syrenki alarmowej i sygnalu optycznego
d) Rozdzielnia Sterowania Pomp zapewnia:
- naprzemienng prac¢ pomp
- kontrole termikow pompy i wylacznikéw silnikowych
- funkcje czyszczenia zbiomika — spompowanie $ciekéw ponizej poziomu suchobiegu
— tylko dla pracy recznej
- w momencie awarii sondy hydrostatycznej, prace pompowni w oparciu o sygnal z
dwoéch plywakéw
¢) Wytyczne odno$nie wyposazenia i moiliwo$ci modulu telemetrycznego
GSM/GPRS/EDGE :
a) Wyposazenie:
-sterownik pracy przepompowni programowalny z wbudowanym modulem nadawczo-odbiorczym
GPRS/GSM/EDGE zapewniajacy dwukierunkowa wymiane danych
-zintegrowany wyswietlacz LCD o wysokim kontrascie umozliwiajgcy prace w bezposrednim
os$wietleniu promieniami sfonecznymi
-min.16 wej$é binarnych
-min.12 wyj$¢ binarnych
-1 wejscie analogowe o zakresie pomiarowym 4...20mA - do podlgczenia sondy hydrostatycznej na
podstawie, ktorej uruchamiane sg pompy
-2 wejécia analogowe o zakresie pomiarowym 4...20mA — do podigczenia przektadnikéw pradowych
-1 wejScie analogowe o zakresie pomiarowym 4...20mA - rezerwa lub do podlaczenia
przeptywomierza
-1 wejscie analogowe 0...10V — jako rezerwa komunikacja — port szeregowy R8232/RS485 z obstuga
protokotu MODBUS RTU/ASCII w trybie MASTER lub SLAVE
-wejscia licznikowe
-kontrolki:
zasilania sterownika
poziomu sygnatu GSM — minimum 3 diody
poprawnosci zalogowania sterownika do sieci GSM:
e nie zalogowany
e zalogowany
poprawnosci zalogowania do sieci GPRS:
¢ logowanie do sieci GPRS
e poprawnie zalogowany do sieci GPRS
¢  brak lub zablokowana karta SIM
aktywnosci portu szeregowego sterownika
-stopient ochrony IP40
-temperatura pracy: -200 C...500 C
-wilgotno$¢ pracy: 5...95% bez kondensacji
-modut GSM/GPRS/EDGE
-napiecie zasilania 24VDC
-gniazdo antenowe
-gniazdo karty SIM

-pomiar temperatury wewnatrz sterownika



b) Moiliwosci:

-wysylanie zdarzeniowe pelnego stanu wej$¢é i wyjé¢ (binarnych i analogowych) modutu
telemetrycznego do stacji monitorujacej w ramach ushugi GPRS dowolnego operatora GSM w
wydzielonej sieci APN

-wysylanie zdarzeniowe wiadomosci tekstowych (SMS) w przypadku powstania stanéw alarmowych
na obiekcie

-sterowanie pracg obiektu — przepompowni lokalne na podstawie sygnalu z plywakéw i sondy
hydrostatycznej i na podstawie rozkazéw przesytanych ze Stacji Dyspozytorskiej przez operatora
(START/STOP pompy, odstawienie, blokada pracy réwnolegle;j)

-sterowanie pracg obicktu — przepompowni zdalne na podstawie rozkazu wyslanego ze stacji
operatorskiej

-podglad i sygnalizowanie podstawowych informacji o dziataniu i stanie przepompowni:

1. brak karty SIM

2. poprawnos¢ PIN karty SIM

3. blgdny PIN karty SIM

4. zalogowanie do sieci GSM

5. zalogowanie do sieci GPRS

6. wejscia i wyjscia sterownika

7. aktualny poziom sciekédw w zbiorniku

8. nastawiony poziom zalaczenia pomp

9. nastawiony poziom wylaczenia pomp

10. nastawiony poziom dolaczenia drugiej pompy

11. liczba zatgczen kazdej z pomp

12, liczba godzin pracy kazdej z pomp

13. prad pobierany przez pompy

14. poziom sygnalu GSM wyraZony w procentach

-zmiana podstawowych parametréw pracy przepompowni, po wczesniejszej autoryzacji (wpisanie
kodu) operatora:

1. poziomu zatgczenia pomp

2. poziomu wylgczenia pomp

3. poziomu dolgczenia drugiej pompy

4, zakresu pomiarowego uzytej sondy hydrostatycznej

5. zakresu pomiarowego uzytego przekladnika pradowego

-prezentacja na wyswietlaczu LCD komunikatéw o biezacych awariach:

1. kazdej z pomp

2. zasilania

3. wystgpieniu poziomu suchobiegu

4, wystapieniu poziomu przelewu

5. bigdnym podigczeniu ptywakow

6. sondy hydrostatycznej

7. wlamaniu

-naprzemienna praca pomp dla jednakowego ich zuzycia

-automatyczne przetgczanie pracujgcej pompy po przekroczeniu maksymalnego czasu pracy z
mozliwoscig wylaczenia opcji

-blokada zalaczenia pompy na podstawie minimalnego czasu postoju pompy ~redukuje czestotliwosé
zalaczen pomp, funkcja z mozliwoscia wylgczenia

-zliczanie czasu pracy kazdej z pomp

-zliczanie liczby zalaczen kazdej z pomp

-pomiar poprzez licznik energii elektrycznej, m.in.:

1. pobieranej mocy

2. zuzytej energii

3. napigcia na poszczegdlnych fazach

mozliwos¢ podiaczenia sygnatu wlamania do zewnetrznej, niezaleznej centralki alarmowej

f) Protokél komunikacji okreslony i zgodny z trybem pracy moduiu MODBUS RTU



Szafy sterownicze majg posiadaé¢ Certyfikat Zgodnosci CE, oraz peiny raport z badan w
zakresie kompatybilnosci elektromagnetycznej zgodnie z dyrektywami EMC i EEC.

W celu funkcjonowania systemu konieczne jest dostarczenie kart SIM, w ktorych bedzie aktywna
usluga pakietowej transmisji danych GPRS ze statycznym adresem IP. Dostawca przepompowni
$cieckéw wraz z szafami sterowniczymi zawierajagcymi oprogramowanie istnicjacego systemem
monitoringu musi posiadaé niepubliczng sie¢ APN dla potrzeb systemu meonitoringu. Dostawe
niniejszych kart telemetrycznych zapewnia dostawca systemu monitoringu.

Zastosowanie przez Oferenta innego niz funkcjonujacy w Zakladzie Wodociagéw i Kanalizacji Sp z
0.0. Mrggowo systemu monitoringu skutkowaé bedzie w ramach niniejszego post¢gpowania
obowigzkiem dostosowania do tego systemu wszystkich istniejacych obiektow na calym obszarze
Gminy Mragowo.



